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Примерный перечень практических заданий
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	1. Произвольная плоская система сил. Определить реакции связей и выполнить проверку полученных результатов.

[image: ]
G=20Н, Р=15Н, q=4Н/м, α=30о, l=2м

	ОПК-1

	2. Пространственная система сил. Определить главный вектор и главный момент пространственной системы сил.
F1=5Н, F2=8Н, F3=10Н, М=15Н*м, α=30о
a=0,4м, b=0,3м, c=0,5м
[image: ]

	ОПК-1

	3. Пространственная система сил. Определить реакции связей.

G=10Н, F1=5Н, F2=8Н, q=4Н/м, α=60о, l=2м
[image: ]
	ОПК-1

	4. Центр тяжести твердого тела. Определить центр тяжести плоской фигуры. Необходимые данные указаны на рисунке.

[image: ]
	ОПК-1

	5. Равновесие под действием сил трения. Груз, вес которого равен 50Н, спускается по уклону 5о с постоянной скоростью. Определить сопротивление R, которое испытывает груз при таком движении.

	ОПК-1

	6. Построение эпюр внутренних сил. Для балки на двух опорах построить эпюры внутренних сил. М=20Н*м, l=6м.
[image: ]

	ОПК-1

	7. Построение эпюры нормальных напряжений. Построить эпюру нормальных напряжений для бруса переменного сечения. А1=600см2, А2=300см2; Р1=20Н, Р2=10Н, Р3=20Н.

[image: ]

	ОПК-1

	8. Координатный метод задания движения точки. По заданным уравнениям движения точки М установить вид ее траектории и для момента времени t=1с определить положение точки, ее скорость и ускорение
х= 2t
y= 8t2
Результаты вычислений отобразить на графике

	ОПК-1

	9. Естественный метод задания движения точки. Точка движется равноускоренно по дуге окружности радиуса r=1,8м и проходит путь s=12м, имея начальную скорость v0=0,5м/с и конечную v=2м/с. Определить полное ускорение точки в начале в конце дуги и время движения по этой дуге.

	ОПК-1

	10. Вращательное движение. Связь между угловыми и линейными кинематическими характеристиками. Диск радиуса 30см вращается, причем скорость точки М равна  (см/с). Для t=8с определить угловую скорость, угловое ускорение диска, а также скорость и ускорение точки К. ОК=25см.
[image: ]

	ОПК-1

	11. Передача движения. Груз 1 опускается с постоянной скоростью 0,3 м/с и приводит в движение блоки 2 и 3. Определить скорость точки М. Вектор vМ показать на чертеже. R2=0,4м, r2=0,3м, R3=0,5м, r3=0,35м.
[image: ]


	ОПК-1

	12. Сложное движение точки. Прямоугольник вращается вокруг одной из своих сторон с угловой скоростью 0,25 рад/с. Точка А движется параллельно оси вращения прямоугольника по закону y=4t (см), причем расстояние между осью вращения прямоугольника и траекторией точки А равно 0,3 м. Определить абсолютную скорость точки А.

[image: ]

	ОПК-1

	13. Плоскопараллельное движение. Длина стержня АВ 100 см. В данный момент времени скорость точки В равна 14см/с, а угол между стержнем и горизонтальной поверхностью составляет 60о. Определить угловую скорость стержня и скорость точки А.
[image: ]
	ОПК-1

	14. Плоскопараллельное движение. Цилиндр радиуса 20 см катится по твердой поверхности, причем скорость точки А на его поверхности равна 50 см/с, а угловая скорость направлена против направления вращения часовой стрелки. Определить скорость точки В. Векторы скоростей точек А и В показать на схеме.
[image: ]
	ОПК-1

	15. Кривошипно-шатунный механизм. В кривошипно-шатунном механизме ОА=30см, АС=50см. Угловая скорость кривошипа 0,15рад/с. Для данного положения механизма, найти угловую скорость шатуна и скорость точки В.

[image: ]
	ОПК-1

	16. Блочный механизм. Груз 1 движется вертикально, вдоль оси x, по закону x=0,5t+2 (см). Определить скорость точки А блока 3, связанного с грузом и неподвижным блоком 2 нерастяжимым тросом. Радиус блока 3 равен 32 см.
[image: ]

	ОПК-1

	17. 2-ая задача динамики точки. Тяжелое тело спускается по негладкой наклонной плоскости, составляющей угол α =45о с горизонтом, в течение времени t1 =5с. В начальный момент времени скорость тела равнялась нулю. Коэффициент трения f=0,2. Найти расстояние s, пройденное телом за это время.

	ОПК-1

	18. Теорема об изменении кинетической энергии. Механическая система под действием сил тяжести приходит в движение из состояния покоя. Определить скорость тела 1 в момент, когда пройденный им путь станет равным 1,5 м. Массой нити пренебречь. Тело 2 считать сплошным цилиндром. m1=4кг, m2=2кг.
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	ОПК-1

	19. Принцип Даламбера. К вертикальной оси AB, вращающейся равноускоренно с угловой скоростью ω=0,2t, прикреплен груз C посредством перпендикулярного оси AB невесомого стержня OC=с=0,4м. Определить силы динамического давления оси AB на подпятник A и подшипник B в момент времени t=2c. Груз C считать материальной точкой с массой 0,2кг. В начальный момент система находилась в покое. Ось y связана со стержнем. 
[image: ]

	ОПК-1

	20. Общее уравнение динамики. Груз 1 массы m1, спускаясь вниз по шероховатой поверхности, при помощи троса, перекинутого через неподвижный блок, приводит в движение барабан 2 массы m2 (считать однородным сплошным диском). Определить ускорение груза.
m1=4кг, m2=2кг, f=0,02
[image: ]

	ОПК-1
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