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Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении промежуточной и итоговой аттестаций по дисциплине (модулю) «Теоретическая и прикладная механика»

При проведении итоговой аттестации обучающемуся предлагается дать ответы на 100 тестовых заданий из ниже приведенного списка 

Примерный перечень тестовых заданий
	Оценочные средства
	Аббревиатура
компетенций

	Тестовые задания

	1. Отметьте те варианты ответов, которые являются аксиомами статики
1) Всякому действию есть равное и противоположное противодействие
2) Если на материальную точку действует несколько сил, то ускорение, получаемое точкой, будет такое же, как и при действии одной силы, равной геометрической сумме этих сил (равнодействующей)
3) Действие силы на абсолютно твердое тело не изменится, если ее перенести в другую точку тела по линии действия
4) Состояние тела не изменится, если к нему приложить систему сил, эквивалентную нулю

	ОПК-1

	2. Найти проекцию силы F, изображенной на рисунке, на ось х
[image: ]
1) 
2) 
3) 
4) 

	ОПК-1

	3. Можно ли силу, действующую на твердое тело, перенести параллельно самой себе в другую точку этого тела?
1) Можно
2) Можно, но с добавлением при этом пары сил, момент которой равен моменту переносимой силы относительно новой точки приложения
3) Можно, но с добавлением при этом системы сил, эквивалентной нулю
4) Нельзя

	ОПК-1

	4. Можно ли силу, действующую на твердое тело, перенести вдоль линии действия в пределах этого тела? 
1) Можно
2) Переносят только равнодействующую сходящейся системы сил
3) Можно, но с добавлением при этом системы сил, эквивалентной нулю
4) Нельзя

	ОПК-1

	5. Чтобы тело под действием пространственной системы сил находилось в равновесии, на него необходимо наложить
1) 3 связи
2) 4 связи
3) 6 связей 
4) связи, количество которых равно n+3, где n - число степеней свободы 

	ОПК-1

	6. Момент силы F равен нулю относительно точки (может быть несколько вариантов ответа)
[image: ]
1) А
2) В
3) С
4) D

	ОПК-1

	7. Плечо – это 
1) расстояние от линии действия силы до точки, относительно которой берется момент
2) расстояние от точки приложения силы до точки, относительно которой берется момент
3) перпендикуляр, опущенный из точки, относительно которой берется момент, на вектор силы
4) радиус траектории точки приложения силы при ее воображаемом вращении вокруг некоторого центра

	ОПК-1

	8. Пара сил в уравнениях равновесия представлена как
1) удвоенная проекция одной из них на соответствующую ось
2) момент пары, равный произведению одной из сил на расстояние между линиями действия сил пары
3) проекция одной из них на соответствующую ось 
4) момент пары, равный удвоенному произведению одной из сил на расстояние между линиями действия сил пары

	ОПК-1

	9. Если данная система имеет равнодействующую, то момент равнодействующей относительно любого центра равен сумме моментов сил системы относительно того же центра – это
1) теорема Пуансо
2) аксиома статики
3) теорема Вариньона
4) условие равновесия системы сил

	ОПК-1

	10. Равновесие плоской системы сил можно получить (найти не верный ответ)
1) из равенства нулю сумм проекций всех сил на каждую из двух координатных осей и суммы моментов этих сил относительно любого центра, лежащего в плоскости действия этих сил
2) из равенств нулю сумм моментов всех сил относительно двух центров А и В и суммы проекций этих сил на ось, не перпендикулярную АВ
3) из равенства нулю главного вектора плоской системы сил
4) из равенства нулю сумм моментов всех сил относительно трех центров А,  В и С, не лежащих на одной прямой

	ОПК-1

	11. Определить величину равнодействующей распределенной нагрузки, приложенной к балке. Все данные указаны на рисунке.

[image: ]
Указать ответ:…Н

	ОПК-1

	12. Определить модуль момента в заделке при q=2Н/м, l=2м, G=10Н
[image: ]
1) 20 Н*м
2) 40 Н*м
3) 48 Н*м
4) 24 Н*м

	ОПК-1

	13. Определить модуль горизонтальной реакции в заделке при q=2Н/м, l=2м, G=10Н, α=60О 

[image: ]
1) 5Н
2) 8Н
3) 3Н
4) 13Н

	ОПК-1

	14. Выбрать правильный вариант уравнения суммы моментов сил, указанных на расчетной схеме, относительно точки С
[image: ]
1) 1
2) 2
3) 3
4) 4

	ОПК-1

	15. В задаче об определении опорных реакций балки, находящейся в равновесии под действием нагрузки, на расчетной схеме указываются (несколько вариантов ответа)
1) направления осей координат
2) направления скоростей
3) реакции связей
4) равнодействующая распределенной нагрузки

	ОПК-1

	16. Проекция силы F на ось y равна

[image: ]
1) F*cosα*cosβ
2) F*sinα*sinβ
3) F*sinα*cosβ
4) F*cosα*sinβ
5) F*sinβ
6) F*cosβ

	ОПК-1

	17. Коэффициент трения качения 
1) безразмерная величина
2) измеряется в Ньютонах
3) имеет размерность длины
4) равен коэффициенту трения при скольжении

	ОПК-1

	18. Момент силы F1 относительно оси x равен

[image: ]
1) -F1 *c*cosα
2) F1 *c*cosα
3) нулю
4) F1 *c*sinα

	ОПК-1

	19. Центр тяжести – это
1) точка, через которую проходит линия действия равнодействующей распределенной нагрузки
2) точка, относительно которой взят момент силы тяжести
3) точка, через которую проходит линия действия равнодействующей сил тяжести при любом положении тела
4) точка приложения главного вектора и главного момента системы сил

	ОПК-1

	20. Сила трения скольжения пропорциональна
1) нормальной реакции
2) величине площадки контакта трущихся поверхностей
3) моменту пары, образуемой весом тела и нормальной реакцией


	ОПК-1

	21.  Мера интенсивности распределения внутренних сил - это
1) распределенная нагрузка
2) напряжение
3) деформация
4) потенциальная энергия

	ОПК-1

	22. Упругими называют деформации (может быть несколько вариантов ответа)
1) полностью исчезающие после снятия нагрузки
2) остающиеся после снятия нагрузки
3) ведущие к потере свойств материала, из которого сделана деталь и к выходу ее из строя
4) при которых перемещения, возникающие в упругих телах под воздействием внешних сил, малы по сравнению с размерами тела

	ОПК-1

	23. Балка на двух опорах по всей длине нагружена распределенной нагрузкой интенсивностью q=2Н/м. Определить значение поперечной силы в сечении балки на расстоянии 4 метра от шарнирно-неподвижной опоры. Длина балки 10м.
[image: ]
Написать ответ: …..Н

	ОПК-1

	24. Перемещение точки тела
1) прямо пропорционально действующей на нее внешней силе (нагрузке)
2) пропорционально внутреннему поперечному усилию
3) обратно пропорционально действующей на нее внешней силе (нагрузке)
4) не зависит от приложенной нагрузки

	ОПК-1

	25. Эпюра – это 
1) расчетная схема изучаемой конструкции
2) график зависимости координаты точки от времени
3) диаграмма изменения внутреннего силового фактора по длине бруса (балки) 
4) диаграмма изменения внешней нагрузки по длине бруса (балки) 

	ОПК-1

	26.  – формула для определения 
1) нормальных напряжений при растяжении-сжатии
2) касательных напряжений при чистом сдвиге
3) нормальных напряжений при плоском поперечном изгибе
4) касательных напряжений при плоском поперечном изгибе

	ОПК-1

	27.  – формула для определения
1) нормальных напряжений при растяжении-сжатии 
2) касательных напряжений при чистом сдвиге 
3) нормальных напряжений при плоском поперечном изгибе 
4) касательных напряжений при плоском поперечном изгибе 

	ОПК-1

	28. По направлению действия продольной силы тело испытывает деформации: (выбрать несколько)
1) сдвига
2) сжатия
3) растяжения
4) изгиб

	ОПК-1

	29. Целью расчетов на прочность является (выбрать несколько)
1) определение допускаемой нагрузки
2) определение материалов, из которых должна быть изготовлена конструкция
3) определение внутренних усилий
4) проверка прочности и жесткости рассчитываемого узла

	ОПК-1

	30. Допускаемые напряжения – это
1) реальные напряжения, определенные при помощи измерений
2) минимальные напряжения, которые можно допустить при работе элементы и при которых будет обеспечен требуемый запас прочности 
3) максимальные напряжения, которые можно допустить при работе элементы и при которых будет обеспечен требуемый запас прочности

	ОПК-1

	31. Закон парности касательных напряжений (указать варианты ответов, не соответствующие данному закону)
[image: ]

1) 


2) на взаимно перпендикулярных площадках касательные напряжения численно равны и направлены так, что стремятся вращать элемент в противоположные стороны
3) 

4) 
[image: ]

5) 



	ОПК-1

	32. Линейная деформация – это (выбрать несколько)
1) безразмерная величина
2) измеряется в метрах
3) изменение первоначального размера
4) отношение абсолютной деформации к первоначальному размеру

	ОПК-1

	33. Закон Гука – это
1) 
2) 
3) 
4) 

	ОПК-1

	34. Выбрать правильный вариант эпюры продольных сил
[image: ]
1) А
2) В
3) С
4) D

	ОПК-1

	35. Выбрать правильный вид эпюры поперечных сил
[image: ]
1) A
2) B
3) C
4) D

	ОПК-1

	36. Выбрать правильный вариант эпюры крутящих моментов
[image: ]
1) A
2) B
3) C

	ОПК-1

	37. Определить величину нормальных напряжений на участке II
[image: ]
1) 1Па
2) 4Па
3) 0,04МПа
4) 40Па

	ОПК-1

	38. Каждое поперечное сечение стержня, плоское до деформации, остается плоским и нормальным к искривленной оси стержня после деформации – это
1) гипотеза о ненадавливании продольных волокон
2) принцип Сен-Венана
3) принцип возможных перемещений
4) гипотеза плоских сечений

	ОПК-1

	39. Расчетные касательные напряжения при сдвиге определяются по формуле:
1) 
2) 

	ОПК-1

	40. Коэффициент запаса прочности – это
1) модуль упругости
2) отношение допускаемых нормальных напряжений к фактическим
3) отношение предельного напряжения материала к максимальному расчетному напряжению
4) коэффициент полезного действия

	ОПК-1

	41. УСТАНОВИТЬ СООВЕТСТВИЕ:
1) векторный способ задания движения
2) координатный способ задания движения
3) естественный способ задания движения

1. Положение точки определяется радиус-вектором
2. Ускорение складывается из касательной и нормальной составляющих
3. Движение точки задается функциями x=f1(t), y=f2(t), z=f3(t)
4. Точка связана с подвижной системой осей, одна из которых направлена по касательной к траектории
5. Скорость и ускорение складываются из их проекций на оси х,y и z
6. Траектория – геометрическое место концов вектора 
Результаты отметить в таблице: [image: ]
	ОПК-1

	42. Движение относительно нескольких систем отсчета это
1) поступательное движение
2) вращательное движение
3) плоскопараллельное движение
4) сложное движение

	ОПК-1

	43. Движение, при котором ускорение точки складывается из ускорения полюса и ускорения, получаемого при вращении этой точки вокруг полюса, это
1) поступательное движение
2) вращательное движение
3) плоскопараллельное движение
4) сложное движение

	ОПК-1

	44. Движение, при котором какие-то две точки движущегося тела остаются неподвижными, это
1) поступательное движение
2) вращательное движение
3) прямолинейное движение
4) движение, заданное координатным способом

	ОПК-1

	45. Чем дальше от оси вращения расположена точка, тем ее скорость 
1) меньше
2) больше
3) скорости всех точек тела при вращении равны
4) скорость при вращении не зависит от расстояния от оси вращения

	ОПК-1

	46. Движение, при котором любой отрезок, принадлежащий твердому телу, остается параллельным самому себе, это
1) поступательное движение
2) вращательное движение
3) плоскопараллельное движение

	ОПК-1

	47. Движение задано функциями x(t)=2t, y(t)=4t2-2t+1. Уравнение траектории точки
1) y=4x2-2x+1
2) y=x2-x+1
3) y=4t2-2t+1
4) x=2t

	ОПК-1

	48. Движение задано функциями x(t)=4cos(πt/8), y(t)= 4sin(πt/8). Уравнение траектории точки
1) (x-4)2+(y-4)2=1
2) x2+y2=16
3) x2+y2=4
4) y=4cosx

	ОПК-1

	49. Движение задано функциями x(t)=2t, y(t)= 4t+2. Траекторией точки является
1) прямая
2) отрезок
3) луч
4) парабола

	ОПК-1

	50. Точка движется по дуге окружности (R=5м) с постоянной скоростью v=5м/с. Ускорение точки равно
1) нулю
2) 5 м/с2
3) 5t2
4) 25 м/с2

	ОПК-1

	51. Угловая скорость вращения диска равна 0,4 рад/с. ОА=50 см, ОВ=20 см. Скорость какой точки равна 20 м/c?
[image: ]
1) А
2) В

	ОПК-1

	52. Точка А движется по ободу диска r=0,2м по закону s=4t+12. Определить угловую скорость диска.
[image: ]
Написать ответ: …..рад/c

	ОПК-1

	53. Человек движется по палубе теплохода, идущего против течения реки. Движение человека является 
1) переносным
2) относительным

	ОПК-1

	54. Поезд движется с переменной скоростью по прямолинейному участку пути. Вдоль вагона из хвоста в голову идет пассажир. Чему будет равно ускорение Кориолиса при определении ускорения пассажира?
1) нулю
2) производной по времени от скорости поезда
3) произведению вектора скорости поезда на радиус-вектор перемещения точки, в которой в данный момент времени находится пассажир

	ОПК-1

	55. Квадрат вращается вокруг одной из своих сторон с постоянной угловой скоростью 0,02 рад/с. Точка А движется по его диагонали из точки О со скоростью 5 см/с. Определить скорость переносного движения точки А. Объяснить, как будет направлен ее вектор.
[image: ]

Написать ответ: …………………

	ОПК-1

	56. Квадрат вращается вокруг одной из своих сторон с постоянной угловой скоростью. Точка А движется по его диагонали из точки О со скоростью v. Как будет направлен вектор ускорения Кориолиса?
[image: ]
1) вдоль оси вращения
2) в ту же сторону, что и v
3) перпендикулярно чертежу, в сторону наблюдателя
4) перпендикулярно чертежу, в сторону от наблюдателя

	ОПК-1

	57. Прямоугольник вращается вокруг одной из своих сторон с постоянной угловой скоростью 0,04 рад/с. Точка А движется вдоль оси вращения - на расстоянии 20см от нее - со скоростью 5 см/с. Определить величину ускорения Кориолиса.
[image: ]
1) 0,2 см/с2
2) 0
3) 0,8 см/с2
4) 0,4 см/с2

	ОПК-1

	58. Для определения абсолютной скорости точки необходимо 
1) сложить вектор переносной скорости и вектор скорости полюса
2) вектор угловой переносной скорости умножить на вектор относительной скорости, произведение умножить на два
3) сложить вектор относительной скорости и вектор переносной скорости
4) воспользоваться теоремой о проекциях

	ОПК-1

	59. Плоскопараллельное движение – это
1) движение относительно нескольких различных систем отсчета
2) движение параллельно некоторой неподвижной плоскости
3) движение по прямолинейной траектории
4) движение точки вокруг полюса

	ОПК-1

	60. Точка движется по дуге окружности радиуса 10м по закону s=2t2-4 (м).  При t=5с касательное ускорение точки равно
1) 46 м/c2
2) 4 м/c2
3) 40 м/c2
4) 20 м/c2

	ОПК-1

	61. Для определения скорости точки фигуры при плоскопараллельном движении необходимо
1) взять производные по времени от функций координат точки и сложить полученные проекции согласно правилам сложения векторов
2) вектор угловой переносной скорости умножить на вектор относительной скорости, произведение умножить на два
3) сложить вектор относительной скорости и вектор переносной скорости
4) сложить вектор скорости полюса и вектор скорости, полученной точкой при вращении фигуры вокруг полюса

	ОПК-1

	62. Мгновенный центр скоростей – это точка плоской фигуры, скорость которой в данный момент времени
1) равна скорости полюса
2) равна единице
3) равна нулю
4) пропорциональна расстоянию от центра вращения

	ОПК-1

	63. Длина стержня АВ 100 см. Скорость его точки А составляет 10 см/с. В данный момент времени векторы скоростей его концов, точек А и В, направлены так, как указано на рисунке. Определить угловую скорость стержня
[image: ]

Написать ответ: …..рад/с

	ОПК-1

	64. Стержень АВ движется плоскопараллельно. Скорость его точки А составляет 12 см/с. В данный момент времени векторы скоростей его концов, точек А и В, направлены так, как указано на рисунке. Определить скорость точки В.
[image: ]
Написать ответ: …..м/с

	ОПК-1

	65. Какое равенство является записью теоремы о проекциях? 
1) vAcosα=vBcosβ
2) ω=vA/AP
3) cosα=vx/v
4) v2=vx2+vy2

	ОПК-1

	66. Мгновенный центр ускорений Q (несколько вариантов ответа)
1) совпадает с мгновенным центром скоростей
2) это точка пересечения перпендикуляров к векторам ускорений двух точек плоской фигуры
3) не совпадает с мгновенным центром скоростей, кроме частных случаев
4) это точка, положение которой определяется расчетами угла отклонения отрезка AQ от вектора ускорения точки А и длины отрезка AQ

	ОПК-1

	67. Какая часть механической системы совершает плоскопараллельное движение? (см. схему)
[image: ]
1) тело 1
2) тело 2
3) тело 3
4) в данной механической системе нет частей, движущихся плоскопараллельно

	ОПК-1

	68. Какая часть механической системы совершает плоскопараллельное движение? (см. схему)
[image: ]
1) тело 1
2) тело 2
3) тело 3
4) в данной механической системе нет частей, движущихся плоскопараллельно

	ОПК-1

	69. Какая часть механической системы совершает плоскопараллельное движение? (см. схему)
[image: ]
1) тело 1
2) тело 2
3) тело 3
4) в данной механической системе нет частей, движущихся плоскопараллельно

	ОПК-1

	70. Где находится мгновенный центр скоростей при таком расположении векторов скоростей точек А и В шатуна АВ? (см. схему)
[image: ]
1) точка О
2) точка А
3) точка К
4) точка N

	ОПК-1

	71. Цилиндр радиуса 30 см катится по твердой поверхности, причем скорость его центра О равна 50 см/с. На поверхности цилиндра отмечены точки А, В, С и показаны предполагаемые направления векторов их скоростей. Найти точку с правильно построенным вектором скорости и определить ее модуль.
[image: ]
Написать ответ: …..м/с

	ОПК-1

	72. Длина стержня АВ 100 см. В данный момент времени скорость точки В равна 14см/с, а угол между стержнем и горизонтальной поверхностью составляет 60о. Определить угловую скорость стержня и скорость точки А.
[image: ]
Написать ответ: …..м/с

	ОПК-1

	73. Груз движется вертикально вниз со скоростью 8м/с (см. схему). Скорость центра катка 3 равна
[image: ]
1) 8 м/с
2) 4 м/с
3) 2 м/с
4) 16 м/с

	ОПК-1

	74. На рисунке показаны направления векторов v скоростей точек А, В и С, отмеченных на колесах тележки. Определите, у каких точек векторы скоростей направлены не верно (несколько вариантов ответа)
[image: ]
1) точка А
2) точка В
3) точка С
4) у всех точек векторы скоростей показаны не верно

	ОПК-1

	75. В кривошипно-шатунном механизме шатун совершает
1) вращательное движение
2) поступательное движение
3) плоскопараллельное движение

	ОПК-1

	76. Кривошипно-шатунный механизм (несколько вариантов ответа)
1) служит для преобразования вращательного движения кривошипа в возвратно-поступательное движение ползуна
2) служит для преобразования возвратно-поступательного движения поршня во вращательное движение коленчатого вала
3) применяется только в двигателях внутреннего сгорания
4) изобретен в начале XX века

	ОПК-1

	77. Функции передачи: (несколько вариантов ответа)
1) преобразование одного вида движения в другой
2) приведение механизма в состояние покоя
3) сохранение постоянной скорости движения
4) повышение или понижение скорости движения

	ОПК-1

	78. К разъемным соединениям деталей относятся (несколько вариантов ответа)
1) сварные соединения
2) резьбовые соединения
3) заклепочные соединения
4) шпоночные соединения

	ОПК-1

	79. Работоспособность деталей оценивается по (выбрать не верное соответствие)
1) жесткости
2) унификации
3) теплостойкости
4) прочности

	ОПК-1

	80. Условие равнопрочности конструирования машин и механизмов:
1) предельное напряжение должно быть равно расчетному напряжению
2) все детали должны быть выполнены из материалов с одинаковыми или близкими свойствами
3) все детали должны быть с равными или близкими запасами прочности
4) детали специального назначения и детали общего назначения изготавливаются из одинаковых материалов

	ОПК-1

	81. Кинематика изучает
1) движение и равновесие тел
2) движение тел по инерции
3) движение тел без учета причин, вызывающих движение
4) движение тел с учетом причин, вызывающих движение

	ОПК-1

	82. Динамика изучает
1) равновесие твердых тел
2) прочность конструкций и их элементов
3) движение тел без учета причин, вызывающих движение
4) движение тел с учетом причин, вызывающих движение

	ОПК-1

	83. Законы Ньютона (несколько вариантов ответа)
1) лежат в основе классической теории динамики
2) справедливы для инерциальных систем отсчета
3) справедливы для систем отсчета, движущихся прямолинейно
4) справедливы для систем отсчета, движущихся с постоянной скоростью

	ОПК-1

	84. Вторая задача динамики точки:
1) определение сил по заданному закону движения
2) зная силы, действующие на точку, определить закон ее движения

	ОПК-1

	85. Центр масс (несколько вариантов ответа)
1) никогда не совпадает с центром тяжести тела
2) движется с постоянной по модулю и направлению скоростью, если сумма всех внешних сил, действующих на тело, равна нулю
3) определяется только для твердых тел
4) точка, обладающая массой всего тела и определяющая его поступательное движение 

	ОПК-1

	86. Элементарный импульс силы определяется по формуле
1) 
2) 
3) 
4) 

	ОПК-1

	87. Теорема о движении центра масс
1) E=mc2
2) mac=RE
3) Q=mvc
4) T=mv2/2
	ОПК-1

	88. Момент инерции полого тонкостенного цилиндра относительно центральной оси определяется по формуле
1) Icz=mr2
2) Icz=mr2/2
3) Icz=mr3
4) Icz=m(r2+R2)/2

	ОПК-1

	89. Момент инерции - это мера инертности 
1) при поступательном движении 
2) при вращательном движении

	ОПК-1

	90. Тело массой 5 кг поднимается по наклонной плоскости (угол наклона 30 градусов) и прошло по наклонной плоскости расстояние s=4м. Определить работу силы тяжести (выбрать правильный ответ). Ускорение свободного падения принять равным 10 м/c2.
[image: ]
1) 100 
2) -100 
3) 200 
4) -200 

	ОПК-1

	91. Сила инерции (верны несколько вариантов ответа)
1) перпендикулярна ускорению точки
2) направлена противоположно ускорению точки
3) уравновешивает равнодействующую системы сил, приложенных к движущейся точке
4) равна массе, умноженной на ускорение свободного падения  

	ОПК-1

	92. Работа отрицательная, если (верны несколько вариантов ответа)
1) ее совершают силы сопротивления
2) ее совершает сила тяжести при поднятии тела
3) ее совершает сила тяжести при скольжении тела по наклонной плоскости под ее же действием
4) ее рассчитывают для сил инерции, приложенных по принципу Даламбера для тела, движущегося поступательно ускоренно

	ОПК-1

	93. Кинетическая энергия тела при качении определяется по формуле
1) T=mv2/2
2) T=ICPω2/2
3) T= mv2/2+ ICPω2/2
4) T=mgh

	ОПК-1

	94. Тело массой 10 кг поднимается по наклонной плоскости (угол наклона 60 градусов, коэффициент трения 0,1) и прошло по наклонной плоскости расстояние s=4м. Определить работу силы трения (выбрать правильный ответ). Ускорение свободного падения принять равным 10 м/c2 
[image: ]
1) 20
2) 40
3) 34,8
4) -40
5) -20
6) 17,4
7) -17,4

	ОПК-1

	95. Однородный сплошной диск массой 10 кг и радиусом 0,5 м из состояния покоя начинает вращаться вокруг оси, проходящей через его центр, причем, точка А на его поверхности достигает скорости 2 м/c. Определить кинетическую энергию диска:

[image: ]
1) 20
2) 40
3) 10
4) 5

	ОПК-1

	96. Теорема об изменении кинетической энергии:
1) Т+П=Т0+П0
2) 
3) 

	ОПК-1

	97. Для равновесия механической системы с идеальными связями необходимо и достаточно, чтобы сумма элементарных работ всех действующих на нее активных сил при любом возможном перемещении системы была равна нулю - это
1) общее уравнение динамики
2) общее уравнение статики
3) принцип Даламбера
4) теорема о сохранении кинетической энергии

	ОПК-1

	98. В основе общего уравнения динамики лежит
1) принцип возможных перемещений
2) принцип Даламбера
3) принцип возможных перемещений и принцип Даламбера
4) уравнение Лагранжа

	ОПК-1

	99. Возможные перемещения точек механической системы - это
1) небольшие реальные перемещения
2) деформации связей
3) перемещения от приложенной нагрузки
4) элементарные виртуальные перемещения, допускаемые наложенными на систему связями

	

	100. Связи, рассмотренные в разделе «Статика», являются (верны несколько вариантов ответа)
1) геометрическими
2) кинематическими
3) неголономными
4) стационарными
[bookmark: _GoBack]
	ОПК-1
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