Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении промежуточной аттестации по дисциплине (модулю)  
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При проведении промежуточной аттестации обучающемуся предлагается дать ответы на 2 вопроса из нижеприведенного списка. 
 
Примерный перечень вопросов
1. Основные понятия и определения. Классификации электроприводов.
2. Структура электрических приводов. Регулирование координат электропривода.
3. Механика электропривода. Приведение моментов.
4. Механические характеристики исполнительных органов и электродвигателей. Уравнение движения электропривода.
5. Назначение, устройство и принцип действия однофазного трансформатора.
6. Асинхронные машины.
7. Синхронные двигатели. Электромагнитные муфты.
8. Двигатели постоянного тока.
9. Устройства защиты и управления электрических приводов.
10. Информационные устройства электрических приводов.
11. Выбор типа и параметров электродвигателей. Влияние режима работы механизма на выходные характеристики привода.
12. Нагрузочные диаграммы механизма и двигателя. Выбор электродвигателя по мощности.
13. Тепловая модель двигателя. Стандартные режимы.
14. Выбор двигателей для различных режимов работы. Выбор электродвигателя по конструктивному исполнению.
15. Разомкнутые системы управления электродвигателями. Схемы пуска двигателей постоянного тока.
16. Разомкнутые системы управления электродвигателями. Схемы торможения двигателей постоянного тока.
17. Разомкнутые системы управления электродвигателями. Схемы управления асинхронным двигателем с короткозамкнутым ротором.
18. Замкнутые системы управления электродвигателями. Замкнутые системы управления электроприводами с ДПТ.
19. Замкнутая схема управления асинхронным электроприводом, выполненным по схеме «тиристорный регулятор напряжения—асинхронный двигатель»
20. Замкнутая схема управления асинхронным электроприводом при изменении частоты и величины питающего напряжения.
21. Замкнутая схема импульсного регулирования скорости асинхронного двигателя с помощью резистора в цепи ротора.
22. Следящий электропривод постоянного тока непрерывного действия с электромашинным усилителем.
23. Следящий электропривод постоянного тока релейного действия.
24. Следящий электропривод переменного тока пропорционального действия.
25. Цифроаналоговый позиционный следящий электропривод постоянного тока.
26. Последовательность проектирования электропривода.
27. Определение моментов инерции и индуктивностей обмоток электродвигателей.
28. Структурные схемы и передаточные функции электрических приводов.
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