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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ 

 

Целью освоения учебной дисциплиныС3.В.ДВ3.2 «Динамика тягового привода 

электроподвижного состава» является формирование у обучающихся компетенций в 

соответствии с требованиями федерального государственного образовательного стандарта 

высшего образования №1295 от 17.10.2016г. по направлению подготовки "23.05.03 

Подвижной состав железных дорог". 

В соответствии с требованиями ФГОС ВО основной целью изучения учебной дисциплины 

является формирование у обучающихся определенного состава компетенций, которые 

базируются на характеристиках будущей профессиональной деятельности. 

Функционально-ориентированная целевая направленность рабочей учебной программы 

"Динамика тягового привода электроподвижного состава» является формирование у 

обучающихся в соответствии с выбранными видами деятельности "производственно-

технологическая и организационно-управленческая" профессиональных компетенций и 

приобретение обучающимся: 

- знаний о ;о методах оценки нагруженности элементов тягового привода, основных 

причинах возникновения динамических явлений в механической части ЭПС, способах их 

описания, методах выбора схем и параметров тяговой передачи на основе оценки ее 

показателей динамических качеств ;  

- умений;выполнять с применением ЭВМ расчеты динамики тягового привода, 

разрабатывать способы модернизации;  

- навыков проведения динамических испытаний и интерпретации их результатов;.навыков 

оформления документов в соответствии с требованиями стандартов. 

 

 

 

  



2. МЕСТО УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ В СТРУКТУРЕ ОП ВО 

 Учебная дисциплина "Динамика тягового привода электроподвижного состава" 

относится к блоку 1 "Дисциплины (модули)" и входит в его вариативную часть. 

2.1. Наименования предшествующих дисциплин 

 Для изучения данной дисциплины необходимы следующие знания, умения и 

навыки, формируемые предшествующими дисциплинами: 

2.1.1. Теоретическая механика: 

Знания: об основных понятиях, законах и принципах теоретической механики; 

Умения: применения математических методов для решения практических задач; 

Навыки: владения основными законами и методами механики. 

2.1.2. Теория механизмов и машин: 

Знания: об основных видах механизмов и методах их теоретического и 

экспериментального исследования 

Умения: выполнять расчеты механических устройств и их элементов с использованием 

методов математического анализа, моделирования, современных информационных 

технологий и прикладного программного обеспечения. 

Навыки: использования методов теоретического и экспериментального исследования 

механических устройств и их элементов при анализе и синтезе механизмов. 

2.1.3. Электрические машины: 

Знания: – конструкцию, параметры и типы электрических машин различного назначения и 

трансформаторов;– методы расчета основных характеристик электрических машин и 

трансформаторов  

Умения: – производить эскизное проектирование трансформаторов и электрических 

машин. 

Навыки: – представлениями о направлениях совершенствования конструкции, технологии 

производства, а также эксплуатации и ремонта трансформаторов и электрических машин.  

2.2. Наименование последующих дисциплин 

 Результаты освоения дисциплины используются при изучении последующих 

учебных дисциплин: 

2.2.1. Эксплуатация и техническое обслуживание подвижного состава 

 

  



3. ПЛАНИРУЕМЫЕ РЕЗУЛЬТАТЫ ОБУЧЕНИЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ (МОДУЛЮ), 

СООТНЕСЕННЫЕ С ПЛАНИРУЕМЫМИ РЕЗУЛЬТАТАМИ ОСВОЕНИЯ 

ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ 

В результате освоения дисциплины студент должен: 

№ 

п/п 
Код и название компетенции Ожидаемые результаты 

1 ОПК-13 владением основами расчета и 

проектирования элементов и устройств 

различных физических принципов действия 

Знать и понимать: основы расчета и проектирования 

элементов и устройств различных физических 

принципов действия 

 

Уметь: владеть основами расчета и проектирования 

элементов и устройств различных физических 

принципов действия 

 

Владеть: основами расчета и проектирования 

элементов и устройств различных физических 

принципов действия 

2 ПК-2 способностью понимать устройства и 

взаимодействия узлов и деталей подвижного 

состава, владением техническими условиями 

и требованиями, предъявляемыми к 

подвижному составу при выпуске после 

ремонта, теорией движения поезда, 

методами реализации сил тяги и 

торможения, методами нормирования 

расхода энергоресурсов на тягу поездов, 

технологиями тяговых расчетов, методами 

обеспечения безопасности движения поездов 

при отказе тормозного и другого 

оборудования подвижного состава, 

методами расчета потребного количества 

тормозов, расчетной 

Знать и понимать: устройство и взаимодействие 

узлов и деталей подвижного состава 

 

Уметь: понимать устройства и взаимодействия узлов 

и деталей подвижного состава, владением 

техническими условиями и требованиями, 

предъявляемыми к подвижному составу при выпуске 

после ремонта 

 

Владеть: техническими условиями и требованиями, 

предъявляемыми к подвижному составу при выпуске 

после ремонта, теорией движения поезда, методами 

реализации сил тяги и торможения 

3 ПСК-3.1 способностью организовывать 

эксплуатацию, техническое обслуживание и 

ремонт электровозов и моторвагонного 

подвижного состава, их тяговых 

электрических машин, электрических 

аппаратов и устройств преобразования 

электрической энергии, производственную 

деятельность локомотивного хозяйства 

(электровозные, моторвагонные депо), 

проектировать электроподвижной состав и 

его оборудование, оценивать показатели 

безопасности движения поездов и качества 

продукции (услуг) с использованием 

современных информационных технологий, 

диагностичес 

Знать и понимать: способы организации 

эксплуатации, технического обслуживания и 

ремонта электровозов и моторвагонного подвижного 

состава 

 

Уметь: организовывать эксплуатацию, техническое 

обслуживание и ремонт электровозов и 

моторвагонного подвижного состава, их тяговых 

электрических машин, электрических аппаратов и 

устройств преобразования электрической энергии, 

производственную деятельность локомотивного 

хозяйства (электровозные, моторвагонные депо) 

 

Владеть: способностью организовывать 

эксплуатацию, техническое обслуживание и ремонт 

электровозов и моторвагонного подвижного состава, 

их тяговых электрических машин, электрических 

аппаратов и устройств преобразования 

электрической энергии 

4 ПСК-3.3 способностью демонстрировать 

знания устройства, принципа работы, 

характеристики тяговых электрических 

машин, владением способами выполнения 

проектировочных расчетов и 

конструкторских разработок элементов 

тяговых электрических машин, 

способностью организовывать 

Знать и понимать: устройство, принцип работы, 

характеристики тяговых электрических машин 

 

Уметь: организовывать эксплуатацию, 

обслуживание и ремонт тяговых электрических 

машин локомотивов с использованием современных 

технологий, конструкционных материалов и 

передового опыта, проводить анализ особенностей 



№ 

п/п 
Код и название компетенции Ожидаемые результаты 

эксплуатацию, обслуживание и ремонт 

тяговых электрических машин локомотивов 

с использованием современных технологий, 

конструкционных материалов и передового 

опыта, проводить анализ особенностей 

поведения и причин отказов тяговых 

электрических машин локомотивов примен 

поведения и причин отказов тяговых электрических 

машин локомотивов применительно к реальным 

условиям их эксплуатации и режимам 

регулирования 

 

Владеть: способами выполнения проектировочных 

расчетов и конструкторских разработок элементов 

тяговых электрических машин, способностью 

организовывать эксплуатацию, обслуживание и 

ремонт тяговых электрических машин локомотивов 

с использованием современных технологий, 

конструкционных материалов и передового опыта, 

проводить анализ особенностей поведения и причин 

отказов тяговых электрических машин локомотивов 

применительно к реальным условиям их 

эксплуатации и режимам регулирования 

5 ПСК-3.4 способностью демонстрировать 

знания устройства и характеристик 

электрических аппаратов и 

электрооборудования электроподвижного 

состава, владением методами выбора и 

расчета электрических аппаратов, методами 

расчета и проектирования электрических 

схем, способностью организовывать 

эксплуатацию и техническое обслуживание 

электрических аппаратов, проводить анализ 

причин отказов элементов силовой схемы и 

испытания силовых схем 

Знать и понимать: устройство и характеристики 

электрических аппаратов и электрооборудования 

электроподвижного состава 

 

Уметь: организовывать эксплуатацию и техническое 

обслуживание электрических аппаратов, проводить 

анализ причин отказов элементов силовой схемы и 

испытания силовых схем 

 

Владеть: методами выбора и расчета электрических 

аппаратов, методами расчета и проектирования 

электрических схем 

  



4. ОБЪЕМ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) В ЗАЧЕТНЫХ ЕДИНИЦАХ И 

АКАДЕМИЧЕСКИХ ЧАСАХ 

4.1. Общая трудоемкость дисциплины составляет: 

2 зачетные единицы (72 ак. ч.). 

4.2. Распределение объема учебной дисциплины на контактную работу с 

преподавателем и самостоятельную работу обучающихся 

 
Количество часов 

Вид учебной работы 

Всего по 

учебному 

плану 

Семестр 

5 

Контактная работа 9 9,25 

Аудиторные занятия (всего): 9 9 

В том числе: 
  

лекции (Л) 4 4 

лабораторные работы (ЛР)(лабораторный практикум) (ЛП) 4 4 

Контроль самостоятельной работы (КСР) 1 1 

Самостоятельная работа (всего) 59 59 

ОБЩАЯ трудоемкость дисциплины, часы: 72 72 

ОБЩАЯ трудоемкость дисциплины, зач.ед.: 2.0 2.0 

Текущий контроль успеваемости (количество и вид текущего 

контроля) 
КРаб (1) 

КРаб 

(1) 

Виды промежуточной аттестации (экзамен, зачет) ЗЧ ЗЧ 

  



4.3. Содержание дисциплины (модуля), структурированное по темам 

(разделам) 

№ 

п/п 

С
ем

ес
тр

 
Тема (раздел) 

учебной дисциплины 

Виды учебной деятельности в часах/  

в том числе интерактивной форме 

Формы 

текущего 

контроля 

успеваемости и 

промежу-

точной 

аттестации Л
 

Л
Р

 

П
З

 

К
С

Р
 

С
Р

 

В
се

го
 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 

1 5 Раздел 1 

Раздел 1. 

Кинематические 

схемы тяговых 

приводов 

электроподвижного 

состава.  

 

Схемы компоновки 

тягового привода Э 

ПС, влияние тяговой 

передачи на габариты 

двигателя; . 

требования к 

передаче как к 

элементу 

динамической 

системы «локомотив-

путь».  

1/0    10 11/0 ,  

Выполнение 

контрольной 

работы, зачет 

2 5 Раздел 2 

Раздел 2. Основные 

узлы тяговых 

приводов  

 

Конструктивные 

схемы тяговых 

редукторов. Зубчатые 

колеса. Способы 

снижения 

нагруженности 

зубчатых 

колес.ров.Требования 

к конструкции 

корпуса редуктора 

.Классификация муфт 

по степени 

нагруженности 

шарнирного элемента 

муфт. Особенности 

работы муфт. 

1/0    19 20/0 ,  

Выполнение 

контрольной 

работы, зачет 

3 5 Раздел 3 

Раздел 3. 

Динамические 

нагрузки в передаче  

 

Переменное 

передаточное 

отношение редуктора 

как причина 

возникновения 

динамических 

2/0 4/4  1 30 37/4 ,  

Выполнение 

контрольной 

работы, зачет 



№ 

п/п 

С
ем

ес
тр

 

Тема (раздел) 

учебной дисциплины 

Виды учебной деятельности в часах/  

в том числе интерактивной форме 

Формы 

текущего 

контроля 

успеваемости и 

промежу-

точной 

аттестации Л
 

Л
Р

 

П
З

 

К
С

Р
 

С
Р

 

В
се

го
 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 

моментов в 

передаче.Постоянство 

передаточного 

отношения от якоря 

двигателя к колесной 

паре как критерий 

кинематического 

совершенства 

передачи.Виды 

нагрузок в тяговых 

приводах. 

Квазистатистические 

(от тягового момента) 

и динамические 

нагрузки (от 

вынужденных 

колебаний элементов 

экипажа и тягового 

привода).Основные 

показатели 

динамических 

качеств тягового 

привода, 

определяющие 

условия работы его 

элементов.Способы 

снижения 

динамических 

моментов в тяговом 

приводе . 

4 5 Раздел 4 

Контрольная работа  

     4 ЗЧ, КРаб 

5  Всего:  4/0 4/4  1 59 72/4  

 

  



4.4. Лабораторные работы / практические занятия 

Практические занятия учебным планом не предусмотрены. 

Лабораторные работы предусмотрены в объеме 4 ак. ч. 

№ 

п/п 

№  

семестра 

Тема (раздел) 

учебной дисциплины 
Наименование занятий 

Всего ча- 

сов/ из них  

часов в 

интерак- 

тивной  

форме 

1 2 3 4 5 

1 

5 Раздел 3. 

Динамические 

нагрузки в передаче 

Исследование зависимости амплитудночастотных 

характеристик от параметров передачи. 

Копьютерный класс на16-18 посадочных мест, ПО 

UM Loco, 

 

4 / 4 

ВСЕГО:   4 / 4 

 

4.5. Примерная тематика курсовых проектов (работ) 

 

Курсовые проекты (работы) не предусмотрены 

  



5. ОБРАЗОВАТЕЛЬНЫЕ ТЕХНОЛОГИИ 

 

В соответствии с требованиями федерального государственного образовательного 

стандарта высшего профессионального образования для реализации компетентностного 

подхода и с целью формирования и развития профессиональных навыков студентов в 

учебном процессе, для изучения дисциплины используются следующие виды 

образовательных технологий: 

1. Лекционно-семинарская зачетная система: активные и интерактивные формы 

проведения занятий, проведение лекций, лабораторных работ, зашита контрольной 

работы, прием дифференцированного зачета; 

2. Система инновационной оценки «портфолио» - формирование персонифицированного 

учета достижений обучающегося; 

3. Информационно-коммуникационные технологии: работа с базами данных, 

информационно-справочными и поисковыми системами. 

Самостоятельная работа студента организована с использованием традиционных видов 

интерактивных технологий. К традиционных видов работы относятся отработка 

теоретического материала по учебным пособиям. К интерактивным технологиям 

относятся отработка отдельных тем, подготовка к текущему контролю и промежуточной 

аттестации в интерактивном режиме, интерактивные консультации в режиме реального 

времени по специальным технологиям, основанными на коллективных способах 

самостоятельной работы студентов. 

При реализации образовательной программы с применением электронного обучения и 

дистанционных образовательных технологий используются информационно-

коммуникационные технологии: система дистанционного обучения, видео-

конференцсвязь, сервис для проведения вебинаров, интернет-ресурсы. 

Комплексное использование в учебном процессе всех вышеназванных технологий 

стимулируют личностную, интеллектуальную активность, развивают познавательные 

процессы, способствуют формированию компетенций, которыми должен обладать 

будущий выпускник. 

 



6. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДЛЯ САМОСТОЯТЕЛЬНОЙ 

РАБОТЫ ОБУЧАЮЩИХСЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ (МОДУЛЮ) 

№ 

п/п 

№  

семестра 

Тема (раздел) 

учебной дисциплины 

Вид самостоятельной работы студента. 

Перечень учебно-методического 

обеспечения для самостоятельной работы 

Всего  

часов 

1 2 3 4 5 

1 5 Раздел 1. 

Кинематические 

схемы тяговых 

приводов 

электроподвижного 

состава. 

самостоятельное изучение и 

конспектирование отдельных тем учебной 

литературы, связанных с разделом; работа 

со справочной и специальной литературой; 

тестирование в межсессионный период 

 

10 

2 5 Раздел 2. Основные 

узлы тяговых 

приводов 

самостоятельное изучение и 

конспектирование отдельных тем учебной 

литературы, связанных с разделом; работа с 

базами данных, информационно-

справочными и поисковыми системами 

 

19 

3 5 Раздел 3. 

Динамические 

нагрузки в передаче 

самостоятельное изучение и 

конспектирование отдельных тем учебной 

литературы, связанных с разделом; работа с 

базами данных, информационно-

справочными и поисковыми системами; 

решение заданий из контрольной работы; 

подготовка к текущему и промежуточному 

контролю 

 

30 

ВСЕГО:  59 

  



7. ПЕРЕЧЕНЬ ОСНОВНОЙ И ДОПОЛНИТЕЛЬНОЙ ЛИТЕРАТУРЫ, 

НЕОБХОДИМОЙ ДЛЯ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

7.1. Основная литература 

№ 

п/п 
Наименование Автор (ы) 

Год и место издания 

Место доступа 

Используется 

при изучении 

разделов, номера 

страниц 

1 Механическая часть тягового 

подвижного состава  

Под ред. Бирюкова И. В. 2013, м., "Альянс", 

библиотека 

 

Используется 

при изучении 

разделов, номера 

страниц с. 279-

296, с. 319-352, с. 

300-318 

2 Динамика локомотивов Рамлов В. А. 2017, М., МГУПС, 

библиотека , электр. 

версия -"Космос" 

 

Используется 

при изучении 

разделов, номера 

страниц с. 96-

114. 

 

 

7.2. Дополнительная литература 

№ 

п/п 
Наименование Автор (ы) 

Год и место издания 

Место доступа 

Используется при 

изучении 

разделов, номера 

страниц 

3 Тяговый привод 

электроподвижного состава. 

. и. в. Бирюков, Беляев, 

Е.К. Рыбников 

. М. Транспорт,1991. 

 
Используется при 

изучении 

разделов, номера 

страниц разделы 

1 2,3. 

 

8. ПЕРЕЧЕНЬ РЕСУРСОВ ИНФОРМАЦИОННО-ТЕЛЕКОММУНИКАЦИОННОЙ 

СЕТИ "ИНТЕРНЕТ", НЕОБХОДИМЫЕ ДЛЯ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

(МОДУЛЯ) 

 

1. Официальный сайт РОАТ – http://www.rgotups.ru/ru/ 

2. Официальный сайт МИИТ – http://miit.ru/ 

3. Электронные расписания занятий – http://appnn.rgotups.ru:8080/scripts/B23.exe/R01 

4. Система дистанционного обучения «Космос» – http://stellus.rgotups.ru/ 

5. Официальный сайт библиотеки РОАТ – http://lib.rgotups.ru/ 

6. Поисковые системы7. Электронно-библиотечная система РОАТ-http://lib.rgotups.ru 

8.Электронно-библиотечная система Научно-технической библиотеки МИИТ-

http://library.miit.ru/  

7. Электронно-библиотечная система РОАТ http://lib.rgotups.  

9. Электронные сервисы АСУ Университет (АСПК РОАТ) - – http://аррnn.rgotups.ru: 8080/ 

10. Электронно-библиотечная система "АЙБУКС"-http://www.biblio-online.ru/  

11. Электронно-библиотечная система "ЮРАЙТ"-http://www.biblio-online.ru/ 

12. Электронно-библиотечная система "BOOK.RU" -http://www.book.ru/ 

9. ПЕРЕЧЕНЬ ИНФОРМАЦИОННЫХ ТЕХНОЛОГИЙ, ПРОГРАММНОГО 

ОБЕСПЕЧЕНИЯ И ИНФОРМАЦИОННЫХ СПРАВОЧНЫХ СИСТЕМ, 

ИСПОЛЬЗУЕМЫХ ПРИ ОСУЩЕСТВЛЕНИИ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОГО ПРОЦЕССА 

ПО ДИСЦИПЛИНЕ (МОДУЛЮ) 



 

Программное обеспечение должно позволять выполнить все предусмотренные учебным 

планом виды учебной работы по дисциплине «Динамика тягового привода 

электроподвижного состава»: теоретический курс, практические занятия, задания на 

контрольную работу, тестовые и экзаменационные вопросы по курсу. Все необходимые 

для изучения дисциплины учебно-методические материалы объединены в Учебно-

методический комплекс и размещены на сайте университета: http://www.rgotups.ru/ru/. 

 

- Программное обеспечение для выполнения практических заданий включает в себя 

специализированное прикладное программное обеспечение [укажите соответствующее 

программное обеспечение, например, Work Bench, MatCad, MathLab, Labview, 

Консультант плюс и т.д.], а также программные продукты общего применения 

- Программное обеспечение для проведения лекций, демонстрации презентаций и ведения 

интерактивных занятий: Microsoft Office 2003 и выше. 

- Программное обеспечение, необходимое для оформления отчетов и иной документации: 

Microsoft Office 2003 и выше. 

- Программное обеспечение для выполнения текущего контроля успеваемости: Браузер 

Internet Explorer 6.0 и выше. 

 

Учебно-методические издания в эектронном виде: 

 

1. Каталог электронных пособий в системе дистанционного обучения «Космос» – 

http://stellus.rgotups.ru/ - «Вход для зарегистрированных пользователей» - «Ввод логина и 

пароля доступа» - «Просмотр справочной литературы» - «Библиотека». 

2. Каталог учебно-методических комплексов дисциплин – http://www.rgotups.ru/ru/chairs/ - 

«Выбор кафедры» - «Выбор документа» 

10. ОПИСАНИЕ МАТЕРИАЛЬНО ТЕХНИЧЕСКОЙ БАЗЫ, НЕОБХОДИМОЙ ДЛЯ 

ОСУЩЕСТВЛЕНИЯ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОГО ПРОЦЕССА ПО ДИСЦИПЛИНЕ 

(МОДУЛЮ) 

 

Учебная аудитория должна соответствовать требованиям пожарной безопасности и 

охраны труда по освещенности, количеству рабочих (посадочных) мест студентов. Она 

должна быть оборудована интерактивной доской, ауди- и видеоаппаратурой для 

демонстрации слайд-шоу и презентаций, системами климат-контроля и 

кондиционирования воздуха, а также иметь возможность подключения к локальным и 

внешним компьютерным сетям для пользования базами данных, информационно-

справочными и поисковыми системами. Учебная аудитория для проведения занятий 

должна соответствовать требованиям охраны труда по освещенности, количеству рабочих 

(посадочных) мест студентов и качеству учебной (аудиторной) доски, а также 

соответствовать условиям пожарной безопасности. Освещенность рабочих мест должна 

соответствовать действующим СНиПам. 

Учебные аудитории кафедры оснащены необходимым оборудованием для проведения 

лекционных и лабораторных занятий по дисциплине "Динамика тягового привода 

электроподвижным составом" в полном объеме. Освещенность рабочих мест 

соответствует действующим СНиПам и требованиям пожарной безопасности. Количество 

посадочных мест соответствует численности учебных групп студентов. Аудитории 

оснащены ауди- и видеоаппаратурой для демонстрации слайд-шоу и презентаций.  

Кабинеты оснащены следующим оборудованием, приборами и расходными материалами, 

обеспечивающими проведение предусмотренных учебным планом занятий по 

дисциплине: 

-для проведения лекционных занятий требуется рабочее место преподавателя со стулом, 



столом, доской, мелом или маркером. Вариант: инновационная нанодоска. 

- для проведения лабораторных занятий, требуется компьютерный класс на 16-18 

посадочных мест, стандартное программное обеспечение, ПО UM Loco?  

11. МЕТОДИЧЕСКИЕ УКАЗАНИЯ ДЛЯ ОБУЧАЮЩИХСЯ ПО ОСВОЕНИЮ 

ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

 

 

 

Для успешного освоения дисциплины студенты должны прослушать курс лекций, 

самостоятельно выполнить в аудиторное время задание на лабораторную работу; во время 

внеаудиторной работы выполнить контрольную работу, сдать зачет. 

Необходимым требованием для успешного освоения курса, выполнения контрольной 

работы и подготовки к зачету является самостоятельная работа студента над учебным 

материалом во внеаудиторное время без участия преподавателя. 

Во время самостоятельной работы без участия преподавателя студенту необходимо: 

- используя рекомендованную литературу и навыки, полученные во время проведения 

лекционных, лабораторных занятий в аудиторное время под руководством преподавателя, 

изучить все разделы дисциплины. 

- выполнить и оформить контрольную работу. 

Методические рекомендации по выполнению контрольной работы даны в учебно-

методических материалах, размещенных в системе "Космос” 

В процессе освоения дисциплины " Динамика тягового привода электроподвижного 

состава" студенты должны посетить лекционные , выполнить лабораторные работы, 

подготовить и защитить контрольную работу, сдать зачет. Предусмотрена контактная 

работа с преподавателем , которая включает в себя лекционные занятия, лабораторные 

занятия, групповые консультации, индивидуальную работу с преподавателем, а также 

аттестационные испытания промежуточной аттестации обучающихся. 

1. Лекционные занятия включают в себя конспектирование излагаемого преподавателем 

материала. На занятии необходимо иметь тетрадь для конспекта, ручку, чертежные 

принадлежности.  

2. Для подготовки к лабораторным работам необходимо заранее ознакомиться с 

рекомендованной литературой. На занятиях необходимо иметь конспект лекций , 

методические указания, справочную литературу. Лабораторный практикум студенты 

выполняют в объеме программы в компьютерном классе кафедры. Во время выполнения 

лабораторных работ студент заполняет отчет, который защищает у преподавателя в конце 

занятия. 

3. В рамках самостоятельной работы необходимо изучить теоретический материал, 

научиться пользоваться справочным материалом. Также необходимо ознакомиться с 

Методическими указаниями по выполнению контрольной работы, размещенными в 

системе дистанционного обучения "КОСМОС". Выполнение и защита контрольной 

работы являются непременным условием для допуска к зачету. Во время 

самостоятельного изучения материала можно получить групповые или индивидуальные 

консультации у преподавателя.  

Промежуточной аттестацией по дисциплине является зачет. Для допуска к зачету студент 

должен выполнить и защитить контрольную работу, выполнить и защитить лабораторные 

работы, пройти электронное тестирование. Подробное описание процедуры проведения 

промежуточной аттестации приведено в ФОС по дисциплине. 

 


