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1. Цели освоения учебной дисциплины 

 

Целью освоения учебной дисциплины Б1.В.ДВ.10.01 «Микропроцессорные системы 

управления и диагностики электроподвижным составом» является формирование у 

обучающихся компетенций в соответствии с требованиями федерального 

государственного образовательного стандарта высшего образования №1295 от 

17.10.2016г. по направлению подготовки "23.05.03 Подвижной состав железных дорог". 

В соответствии с требованиями ФГОС ВО основной целью изучения учебной дисциплины 

является формирование у обучающихся определенного состава компетенций, которые 

базируются на характеристиках будущей профессиональной деятельности. 

Функционально-ориентированная целевая направленность рабочей учебной программы 

непосредственно связана с результатами, которые обучающиеся будут способны 

продемонстрировать по окончании изучения учебной дисциплины. 

Целью освоения учебной дисциплины «Автоматизированные и микропроцессорные 

системы управления электроподвижным составом» является формирование у 

обучающихся в соответствии с выбранными видами деятельности "производственно-

технологическая и организационно-управленческая" профессиональных компетенций и 

приобретение обучающимся: 

- знаний о 

• принципап построения локомотивных автоматических систем управления, 

регулирования и защиты, в том числе микропроцессорных; 

• основах теории линейных автоматических систем; 

• основах методов определения устойчивости и качества работы, методах и средствах, 

используемых при создании локомотивных автоматических систем; 

• принципах действия, настройках и эксплуатации локомотивных автоматических систем 

управления, регулирования и защиты, в том числе микропроцессорных; 

- умений 

• применять полученные знания при расчете, конструировании и испытаниях 

автоматических устройств, регуляторов и систем управления, регулирования и защиты; 

• применять полученные знания при настройке и эксплуатации автоматических систем 

управления, регулирования и защиты, в том числе микропроцессорных; 

- навыков 

• практического применения математического пакета Mathcad при решении задач теории 

линейных автоматических систем; 

• осмысления и анализа полученных результатов. 

2. Место учебной дисциплины в структуре ОП ВО 

Учебная дисциплина "Микропроцессорные системы управления и диагностики 

электроподвижного состава" относится к блоку 1 "Дисциплины (модули)" и входит в его 

вариативную часть. 

3. Планируемые результаты обучения по дисциплине (модулю), соотнесенные с 

планируемыми результатами освоения образовательной программы 

Процесс изучения дисциплины направлен на формирование следующих 

компетенций: 

ПКС-56 Способен анализировать и расчитывать детали узлов, в том числе с 

применением современных компьютерных технологий, анализировать 

причины возникновения неисправностей и разрабатывать проекты 

модернизации отдельных узлов в соответствии с требованиями по 

обслуживанию и ремонту таких узлов 



ПКС-57 Способен оценивать показатели безопасности движения поездов и 

качества продукции (услуг) с использованием современных 

информационных технологий, диагностических комплексов и систем 

менеджмента качества, проводить анализ особенностей поведения и 

причин отказов тяговых электрических машин локомотивов 

применительно к реальным условиям их эксплуатации и режима 

регулирования, способен проводить различные виды испытаний 

электрических машин локомотивов, давать обоснованные заключения об 

уровне их работоспособности 

4. Общая трудоемкость дисциплины составляет 

2 зачетные единицы (72 ак. ч.). 

5. Образовательные технологии 

В соответствии с требованиями ФГОС ВО по данному направлению подготовки 

для реализации компетентного подхода и с целью формирования и развития 

профессиональных навыков студентов в учебном процессе, для изучения дисциплины 

используются следующие виды образовательных технологий:1. Лекционно-семинарская 

зачетная система: активные и интерактивные формы проведения занятий, проведение 

лекций, лабораторных работ, зашита контрольной работы, прием дифференцированного 

зачета;2. Система инновационной оценки «портфолио» - формирование 

персонифицированного учета достижений обучающегося;3. Информационно-

коммуникационные технологии: работа с базами данных, информационно-справочными и 

поисковыми системами. Самостоятельная работа студента организована с использованием 

традиционных видов интерактивных технологий. К традиционных видов работы 

относятся отработка теоретического материала по учебным пособиям. К интерактивным 

технологиям относятся отработка отдельных тем, подготовка к текущему контролю и 

промежуточной аттестации в интерактивном режиме, интерактивные консультации в 

режиме реального времени по специальным технологиям, основанными на коллективных 

способах самостоятельной работы студентов. При реализации образовательной 

программы с применением электронного обучения и дистанционных образовательных 

технологий используются информационно-коммуникационные технологии: система 

дистанционного обучения, видео-конференцсвязь, сервис для проведения вебинаров, 

интернет-ресурсы. Комплексное использование в учебном процессе всех вышеназванных 

технологий стимулируют личностную, интеллектуальную активность, развивают 

познавательные процессы, способствуют формированию компетенций, которыми должен 

обладать будущий выпускник.. 

6. Содержание дисциплины (модуля), структурированное по темам (разделам) 

РАЗДЕЛ 1 

Раздел 1. Исходные понятия об автоматическом управ-лении производственными и 

транспортными процессами 

Определение микропроцессора. Принципы построения микропро-цессорных систем.  

Структура микропроцессорных  

электромеханических САУ. 

Персональный компьютер (ПК) как микропроцессорная система. 

РАЗДЕЛ 1 

Раздел 1. Исходные понятия об автоматическом управ-лении производственными и 

транспортными процессами 



выполнение КСР 

РАЗДЕЛ 2 

Раздел 2.Аппаратные средства микропроцес-сорных САУ. 

Структура аппаратных средств. 

Архитектура микропроцессорных систем. Типы микропроцессорных систем. 

Функционирование про-цессора. Способы обмена инфор-мацией в микропроцессорной 

сис-теме.  

1. Цифровые регуляторы. 

2. Алгоритмы цифровых регулято-ров.  

3. Синтез цифровых регуляторов. 

4. Алгоритмы пультовых операций и общая организация программного 

обеспечения. 

РАЗДЕЛ 2 

Раздел 2.Аппаратные средства микропроцес-сорных САУ. 

выполнение КСР 

РАЗДЕЛ 3 

Раздел 3. МИКРОПРОЦЕССОРНАЯ СИСТЕМА УПРАВЛЕНИЯ И ДИАГНОСТИКИ 

ОБОРУДО-ВАНИЯ ЭЛЕКТРОВОЗОВ 

выполнение КСР 

РАЗДЕЛ 3 

Раздел 3. МИКРОПРОЦЕССОРНАЯ СИСТЕМА УПРАВЛЕНИЯ И ДИАГНОСТИКИ 

ОБОРУДО-ВАНИЯ ЭЛЕКТРОВОЗОВ 

Назначение МСУД-Н. Состав аппа-ратуры МСУД-Н односекционных электровозов. 

Состав аппаратуры МСУД-Н двухсекционных элек-тровозов. Бустерная секция с МСУД-

Н. Основные технические характеристики. работа состав-ных частей МСУД-Н.  

РАЗДЕЛ 4 

Раздел 4. Показатели диагностировани локо-мотива. 

Разработка систем диагно-стирования локомотивов. Основ-ные типы и свойства 

стационарных и бор¬товых систем технического диагно¬стирования локомотивов. 

Прогнози¬рование технического состояния 

РАЗДЕЛ 4 

Раздел 4. Показатели диагностировани локо-мотива. 

выполнение КСР 

РАЗДЕЛ 6 

Допуск к зачету с оценкой 

РАЗДЕЛ 6 

Допуск к зачету с оценкой 

прохождение тестов КСР 

Зачет 

Зачет 

За 

 


