Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении
Промежуточной аттестации по дисциплине (модулю)
«Автоматика безопасности»

При проведении промежуточной аттестации обучающемуся предлагается ответить на 2 вопроса и выполнить задание из нижеприведенного списка.

Примерный перечень вопросов
1. Основные направления автоматики безопасности.
2. Чем занимается автоматика безопасности?
3. Виды изобретений и патентов по автоматике.
4. Основные термины и определения.
5. Вероятностные показатели безопасности. Какие повреждения контролируются в автоматике безопасности?
6. Основные элементы систем автоматики.
7. Устройство и типы электромагнитных реле.
8. Признаки реле I класса надежности.
9. Параметры электромагнитных реле ( Кв, Icp, Ucp, V ).
10. Классификация реле по времени действия.
11. Условные обозначения реле I класса.
12. Автоматические системы безопасности на железнодорожном транспорте.
13. Рельсовая цепь - основа любой системы безопасности.
14. Нормальный режим рельсовой цепи.
15. Шунтовой режим рельсовой цепи.
16. Контрольный режим рельсовой цепи.
17. Полуавтоматическая система блокировки (недостатки).
18. Автоблокировка.
19. Автоматическая локомотивная сигнализация (АЛС), назначение, требования.
20. Требования безопасности для открытия светофора на станции.
21. Основные элементы электрической централизации.
22. Виды светофоров на станции (пригласительный сигнал).
23. Устройство блок-поста электрической централизации.
24. Пульт ДСП, манипулятор.
25. Как сигнализируют переездные светофоры?
26. Какая видимость на переездах считается удовлетворительной?
27. Как располагается и работает шлагбаум на переезде?
28. Какие кнопки устанавливаются для неавтоматического управления светофором, (когда ими пользуются)?
29. Какие автодорожные знаки устанавливаются перед переездом?
30. Заградительная сигнализация на переездах.
31. Классификация железнодорожных переездов.
32. Какие категории переездной сигнализации известны?
33. Системы оповещения о приближении подвижного состава к месту работ на станциях и перегонах.
34. Вопросы пожарной безопасности. Автоматическая пожарная сигнализация.
35. Устройства для контроля нагрева букс в поездах.
36. Системы оповещения пешеходов и пассажиров о приближении поезда.
37. Системы автоматической работы сортировочных горок.
38. Системы контроля безопасного вождения локомотивов машинистами.
39. Анализ деятельности работников локомотивных бригад.
40. Психологический контроль работоспособности машиниста.
41. Современные технические средства обнаружения неисправных буксовых узлов подвижного состава на ходу поезда.
42. Системы оповещения с использованием радиосвязи.
43. Системы оповещения с использованием проводного канала связи.
44. Системы оповещения с использованием комбинированного канала связи.


Примерный перечень заданий
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Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении
Промежуточной аттестации по дисциплине (модулю)

«Автоматика безопасности»

	При проведении промежуточной аттестации обучающемуся предлагается дать ответы на 30 тестовых заданий из нижеприведенного списка.

Примерный перечень тестовых заданий
1
Какая система автоматики и телемеханики предназначена для  интервального регулирования движения поездов на перегонах? Выбрать правильный ответ
· 
электрическая централизация (ЭЦ);
· 
· 
система автоматического задания скорости роспуска (АЗСР);
· 
· 
диспетчерская централизация (ДЦ);
· 
· 
автоматическая блокировка (АБ)
· 
10
Как задается поездной маршрут на станции, оборудованной системой релейной централизации, при маршрутном способе управления стрелками и сигналами? Выбрать правильный ответ:
· 
нажатием кнопки с номером маршрута;
· 
· 
нажатием кнопки с номером пути приема (отправления);
· 
· 
в) нажатием кнопок начала и конца маршрута;
· 
· 
нажатием кнопки конца маршрута;
· 
· 
нажатием кнопки начала маршрута.
· 
11
Какой из перечисленных элементов системы автоблокировки постоянного тока применяется для выработки импульсных сигналов? Выбрать правильный ответ:
· 
кодовый путевой трансмиттер
· 
· 
усилитель
· 
· 
реле
· 
· 
дешифратор
· 
· 
маятниковый трансмиттер
· 
12
Вид управления, который обеспечивают системы диспетчерской централизации, если постоянное управление всей поездной и маневровой работой осуществляется с пульта поездного диспетчера? Выбрать правильный ответ:
· 
резервное управление
· 
· 
автоматическое управление
· 
· 
местное управление
· 
· 
центральное управление
· 
· 
диспетчерское управление
· 
13
Какое из перечисленных условий относится к неблагоприятным условиям для работы рельсовой цепи в шунтовом режиме? Выбрать правильный ответ:
 
· 
 минимальное сопротивление изоляции;
· 
· 
минимальное сопротивление рельсовой линии;
· 
· 
критическое сопротивление изоляции;
· 
· 
минимальное напряжение источника питания
· 
· 
номинальное значение тока надежного срабатывания
· 
14
Какая из перечисленных систем железнодорожной автоматики и телемеханики относится к станционным системам? Выбрать правильный ответ:
· 
 электрическая централизация (ЭЦ);
· 
· 
полуавтоматическая блокировка (ПБА
· 
· 
диспетчерская централизация (ДЦ);
· 
· 
автоматическая блокировка (АБ).
· 
· 
комплексное локомотивное устройство безопасности КЛУБ-У
· 
15
Чем взрезной стрелочный электропривод отличается от невзрезного? Выбрать правильный ответ:
· 
наличием шиберной линейки
· 
· 
наличием блока автопереключателей
· 
· 
наличием блокировочного контакта
· 
· 
наличием взрезного механизма
· 
16
Какое из перечисленных ниже устройств автоматизации сортировочных горок предназначено для управления маршрутами скатывания отцепов? 
· 
ГАЦ
· 
· 
АЗРС
· 
· 
ГАЛС
· 
· 
ТГЛ
· 
· 
ГПЗУ
· 
17
При движении поезда по перегону и вступлении его на очередной   блок – участок прекратилась подача кода «КЖ» с пути на локомотив. Какой огонь будет гореть в этом случае на локомотивном светофоре? Выбрать правильный ответ:
· 
К
· 
· 
ж
· 
· 
КЖ
· 
· 
З
· 
· 
Б
· 
18
Назначение системы автоматической блокировки (АБ)? Выбрать правильный 
· 
предупреждает автотранспорт о приближении поезда к переезду;
· 
· 
осуществляет интервальное регулирование движения поездов на станции
· 
· 
контролирует бдительность машиниста
· 
· 
управляет замедлителями на сортировочной горке
· 
· 
 осуществляет интервальное регулирование движения поездов на перегонах;
· 
19
Какое сигнальное показание отсутствует на горочном светофоре? Выбрать правильный ответ
· 
З
· 
· 
К
· 
· 
Ж
· 
· 
одновременно горящие зеленый с желтым огни.
· 
· 
желтый мигающий огонь
· 
2
Каково назначение дроссель - трансформаторов? Выбрать правильный ответ:
· 
обеспечение шунтового эффекта;
· 
· 
разделение смежных рельсовых цепей;
· 
· 
 
· 
в) пропуск тягового тока в обход изолирующих стыков;
· 
 
· 
· 
контроль схода изолирующих стыков;
· 
· 
защита от помех тягового тока
· 
20
При движении поезда по перегону и вступлении его на очередной   блок – участок прекратилась подача кода «КЖ» с пути на локомотив. Какой огонь будет гореть в этом случае на локомотивном светофоре? Выбрать правильный ответ:
· 
Ж
· 
· 
КЖ
· 
· 
К
· 
· 
З
· 
· 
Б
· 
21
Указать характерный признак централизованной автоблокировки. Выбрать правильный ответ:
· 
наличие рельсовых цепей тональной частоты;
· 
· 
наличие рельсовых цепей переменного тока;
· 
· 
наличие рельсовых цепей постоянного тока
· 
· 
размещение релейной аппаратуры и источников питания в релейных шкафах сигнальных точек перегона
· 
· 
размещение релейной аппаратуры и источников питания на станциях, прилегающих к перегону;
· 
22
Какая из перечисленных систем железнодорожной автоматики и телемеханики относится как к перегонным, так и к станционным системам? Выбрать правильный ответ:
· 
электрическая централизация (ЭЦ);
· 
· 
система автоматического задания скорости роспуска (АЗСР);
· 
· 
автоматическая блокировка (АБ);
· 
· 
маневровая автоматическая локомотивная сигнализация.
· 
· 
диспетчерская централизация (ДЦ);
· 
23
Вид управления, который обеспечивают системы диспетчерской централизации, если постоянное управление всей поездной и маневровой работой осуществляется с пульта поездного диспетчера? Выбрать правильный ответ:
· 
резервное управление
· 
· 
местное управление
· 
· 
автономное управление
· 
· 
автоматическое управление
· 
· 
диспетчерское управление
· 
24
Назначение системы автоматической локомотивной сигнализации (АЛС)? Выбрать правильный ответ
· 
автоматически останавливает поезд перед светофором  с красным огнем;
· 
· 
увеличивает пропускную способность станций
· 
· 
управляет движением поездов на перегоне
· 
· 
сигнализирует о  приближении поезда к переезду
· 
· 
передает информацию с пути на локомотив о показании впередистоящего светофора на перегоне и станции.
· 
25
Для выполнения какой из перечисленных функций предназначена парковая (третья) тормозная позиция сортировочной горки? Выбрать правильный ответ:
· 
интервальное и прицельное торможение
· 
· 
интервальное торможение
· 
· 
прицельное торможение
· 
· 
определение средневесовой категории отцепов
· 
· 
компенсация профильных сил при скатывании отцепов
· 
26
Какая из указанных ниже функций не предусматривается устройствами релейной полуавтоматической блокировки? Выбрать правильный ответ:
· 
контроль прибытия поезда на станцию
· 
· 
необходимость увязки со станционными устройствами СЦБ
· 
· 
возможность использования системы на двухпутных участках;
· 
· 
контроль свободности перегона.
· 
· 
контроль излома рельсов на перегоне
· 
3
Для выполнения какой из перечисленных ниже функций предназначена первая (верхняя) тормозная позиция сортировочной горки? Выбрать правильный ответ: 
· 
интервальное торможение;
· 
· 
прицельное торможение
· 
· 
интервальное и прицельное торможение
· 
· 
определение средней весовой категории отцепов;
· 
· 
компенсация профильных сил при скатывании отцепов
· 
4
где на ж.д. транспорте применяется термин "тормозная позиция"
· 
в автоматической локомотивной сигнализации
· 
· 
в горочной автоматической централизации (ГАЦ)
· 
· 
в автоматической блокировке для регулирования движения поездов
· 
· 
в полуавтоматической блокировке для регулирования движения поездов
· 
· 
при электрической централизации на станциях
· 
5
Какой из перечисленных ниже светофоров предназначен для ограждения станций со стороны прилегающих перегонов? Выбрать правильный ответ:
· 
входной;
· 
· 
выходной
· 
· 
проходной
· 
· 
заградительный
· 
· 
маршрутный
· 
6
Вид управления устройствами ЭЦ, который обеспечивают системы ДЦ в случае неисправности устройств ДЦ? Выбрать правильный ответ; 
· 
резервное управление;
· 
· 
местное управление
· 
· 
сезонное управление
· 
· 
автономное управление;
· 
· 
диспетчерское управление
· 
7
Как называется двухпозиционное реле, у которого якорь переключается в зависимости от направления прохождения тока в катушке? Выбрать правильный ответ:
· 
поляризованное
· 
· 
нейтральное
· 
· 
комбинированное
· 
· 
кодовое
· 
· 
фазочувствительное
· 
8
При движении поезда по перегону и вступлении его на очередной   блок – участок прекратилась подача кода «Ж» с пути на локомотив. Какой огонь будет гореть в этом случае на локомотивном светофоре? Выбрать правильный ответ:
· 
желтый
· 
· 
белый
· 
· 
красный
· 
· 
зеленый
· 
· 
желтый с красным
· 
9
Какое свойство не имеет значения при определении принадлежности реле к первому классу надежности? Выбрать правильный ответ:
· 
несвариваемость фронтовых контактов реле;
· 
· 
отпадание якоря реле под действием своего веса;
· 
· 
в) возможность размещения в контактной системе реле несколько групп контактов - «тройников» (ф-о-т);
· 
· 
невозможность замыкания фронтовых контактов при наличии замкнутого хотя бы одного из тыловых контактов
· 
· 
наличие замкнутого фронтового контакта при отсутствии электропитания реле.
· 



34
Установить соответствие типов автоматических систем:
· Системы автоматического контроля
Ответ 1[image: ]
· Системы автоматического управления
Ответ 2[image: ]
· Системы автоматического
регулирования
Ответ 3[image: ]
35
Установить соответствие названий исполнительных двигателей и типов их
функционирования
· Электрические
Ответ 1[image: ]
· Гидравлические
Ответ 2[image: ]
· Пневматические
Ответ 3[image: ]
1
Объект, нуждающийся в специально организованном управляющем воздействии (станок, двигатель, технологический процесс, цех, завод, училище, бытовой прибор) это:
· [image: ]
объект управления
· [image: ]
устройство управления
· [image: ]
система управления
· [image: ]
алгоритм управления
10
Что называют автоматизацией?
· [image: ]
Это способ облегчения деятельности человека посредством комплексной механизации производственных и сервисных процессов;
· [image: ]
Это использование саморегулирующих процесс технических средств и программ, обеспечивающих заданные параметры функционирования системы в автономном режиме;
· [image: ]
Автоматизацией называют использование в обработке информации технических устройств, передающих данные на центральный пульт управления;
· [image: ]
Автоматизация — это математическое описание объектов, которые функционируют в системе «датчик — компаратор — исполнительное устройство» в кооперации с человеком  или роботом
11
Какие системы автоматического управления называют одномерными?
· [image: ]
Одномерные системы имеют только одну регулируемую величину;
· [image: ]
Одномерными системами называются такие контуры управления, которые описываются линейными уравнениями
· [image: ]
Одномерные являются системы, описание которых ограничивается осями Х и У;
· [image: ]
Одномерные системы имеют только один заданный вектор движения.
12
Системы автоматической стабилизации это:
· [image: ]
Наиболее распространённые системы, поддерживающие регулируемую величину на заданном значении;
· [image: ]
Следящие системы, в которых заданное значение регулируемой величины заранее неизвестно и является функцией внешней независимой технологической величины;
· [image: ]
Системы программного управления, которые построены таким образом, что заданное значение регулируемой величины представляют собой заранее известную функцию времени;
· [image: ]
Экстремальные системы, в которых оптимальный режим работы объекта характеризуется экстремальным значением показателя эффективности процесса, протекающего в объекте.
13
Время запаздывания в объектах автоматического управления это:
· [image: ]
Тот промежуток времени, когда система начинает реагировать на произведённое на неё воздействие;
· [image: ]
Интервал времени, характеризующий «внутреннюю инерцию» объекта;
· [image: ]
Временной промежуток, за который срабатывает исполнительное устройство, установленное в системе управления;
· [image: ]
Время обработки компьютером сигналов от объекта
13
Процесс воздействия на объект с целью привести его в желаемое состояние - это
· [image: ]
распределение
· [image: ]
творение
· [image: ]
управление
· [image: ]
регулирование
14
Объект, нуждающийся в специально организованном управляющем воздействии,
называется …
· [image: ]
объектом управления
· [image: ]
объектом распределения
· [image: ]
объектом творения
· [image: ]
объектом регулирования
14
Критерии устойчивости в системах автоматического управления показывают:
· [image: ]
Способен ли данный регулятор обеспечивать нормальное функционирование системы в различных режимах работы объекта регулирования;
· [image: ]
Какова будет величина ошибки при изменении настроек регулятора;
· [image: ]
Какова будет амплитуда автоколебаний и рассогласований заданных величин;
· [image: ]
Насколько опасны резонансные явления в системе регулирования объекта и когда произойдёт его разрушение во времени.
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Что в теории автоматического управления называют датчиком?
· [image: ]
Датчиком в системах автоматического управления называют первичный измерительный преобразователь
· [image: ]
Датчиком в системах автоматического управления называют вторичный измерительный преобразователь;
· [image: ]
Датчиком в системах автоматического управления называют устройство, преобразующее физический параметр (температуру, давление и проч.) в цифровой (двоичный) код;
· [image: ]
Датчиком в системах автоматического управления называют устройство, преобразующее физические параметры (уровень, расход, химический состав и проч.) в аналоговый сигнал.
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Устройства автоматического контроля выполняют функции:
· [image: ]
измеряют давление, плотность, температуру
· [image: ]
ведут учёт результатов производства
· [image: ]
сообщают о неполадках
· [image: ]
оценивают качество сборочных единиц
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Устройство, способное создавать управляющее воздействие в соответствии с
алгоритмом - это …
· [image: ]
устройство активации
· [image: ]
запоминающее устройство
· [image: ]
устройство управления
· [image: ]
устройство регулирования
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Что в теории автоматического управления называют исполнительным устройством?
· [image: ]
Это задвижка, заслонка или шаровый кран с ручным приводом, установленные на трубопроводе;
· [image: ]
Это устройство, получающее соответствующий сигнал от регулятора и осуществляющее управляющее воздействие на объект;
· [image: ]
Это пневматический или электронный регулятор, работающий в одноконтурном режиме;
· [image: ]
Это локальное вычислительное устройство (чип), выдающее команды на те и ли иные исполнительные механизмы.
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Устройство, непосредственно передающее управляющее воздействие на объект
управления, - это …
· [image: ]
исполнительный механизм
· [image: ]
управляющий механизм
· [image: ]
передающий механизм
· [image: ]
рабочий механизм
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Что в теории автоматического управления называют регулятором?
· [image: ]
Регулятор — это управляющее устройство, следящее за состоянием объекта управления, и вырабатывающее необходимые воздействия на исполнительные органы;
· [image: ]
Регулятор — это цифровое устройство (чип), обрабатывающее сигналы от датчиков, и представляющее всю необходимую информацию для диспетчера или искусственного интеллекта более высокого уровня;
· [image: ]
Регулятор — это аналоговое устройство (пневматического или электрического типа), обрабатывающее сигналы от датчиков, и представляющее всю необходимую информацию для диспетчера или искусственного интеллекта более высокого уровня;
· [image: ]
Регулятор — это аналоговое устройство (пневматического или электрического типа), обрабатывающее сигналы от первичных измерительных преобразователей, и выдающее управляющие воздействия на исполнительные механизмы.
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По какому принципу пропорциональный регулятор осуществляет управление?
· [image: ]
П-регулятор осуществляет выработку управляющего воздействия пропорционально времени возмущения;
· [image: ]
П-регулятор осуществляет выработку управляющего воздействия прямо пропорционально мощности возмущения;
· [image: ]
П-регулятор осуществляет выработку управляющего воздействия пропорционально входному сигналу с установленным коэффициентом пропорциональности;
· [image: ]
П-регулятор осуществляет выработку управляющего воздействия обратно пропорционально времени рассогласования
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Выполнение всех технологических операций должно осуществляться:
· [image: ]
в течение заданного времени и заданной последовательности
· [image: ]
в течении заданного времени
· [image: ]
в заданной последовательности
· [image: ]
в зависимости от обстоятельств
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По какому принципу релейный регулятор осуществляет управление?
· [image: ]
Релейный регулятор основан на принципе двухпозиционного управления — между минимальным и максимальным значением регулируемого параметра;
· [image: ]
Релейный регулятор основан на принципе мажоритарного срабатывания — например, двух из трёх датчиков;
· [image: ]
Релейный регулятор основан на принципе цифрового управления — от нулевого до 100-процентного изменения регулируемого параметра;
· [image: ]
Релейный регулятор основан на принципе аналого-цифрового мультипозиционного управления — он срабатывает при аварийном или предаварийном значении регулируемого параметра.
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Виды сигнализации
· [image: ]
звонки
· [image: ]
сирены
· [image: ]
яркие вспышки ламп
· [image: ]
выключение питания
2
Набор правил, позволяющих достигать поставленную цель управления при автоматизации это:
· [image: ]
алгоритм управления
· [image: ]
объект управления
· [image: ]
процесс регулирования
· [image: ]
система управления
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Что понимается в автоматизации под обратной связью?
· [image: ]
Под обратной связью в автоматизации понимается прямо пропорциональная связь между регулируемыми параметрами
· [image: ]
Под обратной связью в автоматизации понимается степенная связь между регулируемыми параметрами;
· [image: ]
Под обратной связью в автоматизации понимается математическое ожидание между входными и выходными параметрами;
· [image: ]
Под обратной связью в автоматизации понимается учёт величины выходного сигнала при формировании управляющих воздействий.
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К чему приводят «перегорание» плавких вставок предохранителей
· [image: ]
Срабатывает сигнализация
· [image: ]
оборудование выходит из строя
· [image: ]
к автоматическому отключению электропитания
· [image: ]
оборудование продолжает работать
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Что понимается под термином «автоматическая сигнализация»?
· [image: ]
Подача звукового сигнала при достижении тем или иным параметром заданного значения (уставки);
· [image: ]
Подача светового (электрического) сигнала на пульт диспетчера при достижении тем или иным параметром предаварийного или аварийного значения;
· [image: ]
Подача голосового предупреждения при достижением того или иного параметра заданного значения;
· [image: ]
Подача вибрационного сигнала при достижении того или иного параметра заданного значения;
· [image: ]
Все перечисленное верно.
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Наука, изучающая системы и методы управления машинами, живыми организмами,
обществом - это…
· [image: ]
кибернетика
· [image: ]
электроника
· [image: ]
автоматика
· [image: ]
автоматизация
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Что понимается под термином «автоматическая блокировка»?
· [image: ]
Под автоматической блокировкой понимается комплекс мероприятий по эвакуации технологического персонала в экстренных случаях
· [image: ]
Под автоматической блокировкой понимается комплекс мероприятий по срабатыванию систем защиты объекта в нештатных ситуациях;
· [image: ]
Под автоматической блокировкой понимается комплекс мероприятий по защите окружающей среды в рамках того или иного промышленного комплекса;
· [image: ]
 Под автоматической блокировкой понимается комплекс мероприятий по устранению причин производственных аварий и оказания первой помощи пострадавшим.
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Раздел кибернетики, изучающий теорию и методы автоматизации производственных
процессов – это…
· [image: ]
электроника
· [image: ]
автоматика
· [image: ]
электрика
· [image: ]
механика
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Применение в производстве технических средств, методов и систем управления,
освобождающих человека от непосредственного участия в производственных
процессах - это…
· [image: ]
автоматизация
· [image: ]
модернизация
· [image: ]
механика
· [image: ]
типизация
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Какие плюсы даёт автоматизация?
· [image: ]
Повышение производительности труда;
· [image: ]
Повышение качества выпускаемой продукции;
· [image: ]
Снижение себестоимости при обслуживании больших рынков сбыта
· [image: ]
Снижение налогового бремени на производство.
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По виду управляющего сигнала, вырабатываемого автоматическим регулятором АСР бывают
· [image: ]
релейные
· [image: ]
непрерывные
· [image: ]
дискретные
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Последовательность действий определенной направленности – это…
· [image: ]
процесс
· [image: ]
алгоритм
· [image: ]
схема
· [image: ]
план
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Последовательность операций, ведущих к достижению цели – это…
· [image: ]
процесс
· [image: ]
алгоритм
· [image: ]
схема
· [image: ]
план
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Частотные характеристики можно получить из:
· [image: ]
функции Хевисайда
· [image: ]
дельта функции
· [image: ]
передаточной функции
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Если объект подчиняется принципу суперпозиции, то он считается:
· [image: ]
стационарным
· [image: ]
линейным
· [image: ]
нелинейным
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Изменяющаяся физическая величина, значения которой содержат полезную
информацию – это…
· [image: ]
сигнал
· [image: ]
импульс
· [image: ]
сила
· [image: ]
момент силы
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Замкнутая АСР с обратной связью реализует принцип регулирования:
· [image: ]
по возмущению
· [image: ]
по отклонению
· [image: ]
по заданию
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Элемент автоматики, который, воспринимая воздействие изменяемого или
регулируемого параметра процесса или объекта управления, преобразует его в
выходной сигнал – это…
· [image: ]
датчик
· [image: ]
исполнительный элемент
· [image: ]
реле
· [image: ]
двигатель
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Целью регулирования является
· [image: ]
поддержание регулируемого параметра на заданном значении
· [image: ]
определение ошибки регулирования
· [image: ]
выработка управляющих воздействий
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Датчик можно охарактеризовать как:
· [image: ]
электрический преобразователь
· [image: ]
исполнительный элемент
· [image: ]
чувствительный элемент
· [image: ]
измерительный элемент
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Передаточной функцией системы называется
· [image: ]
отношение выходного сигнала ко входному сигналу
· [image: ]
отношение преобразованного по Лапласу выходного сигнала к преобразованному по Лапласу входному сигналу
· [image: ]
отношение преобразованного по Лапласу входного сигнала к преобразованному по Лапласу выходному сигналу
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В зависимости от функций, выполняемой системой автоматического управления,
преобразуемые датчиком параметры, могут быть:
· [image: ]
линейные и угловые перемещения
· [image: ]
температура
· [image: ]
давление
· [image: ]
освещенность
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Отклонение показания датчика от расчётной характеристики – это…
· [image: ]
погрешность
· [image: ]
отклонение датчика
· [image: ]
сбой датчика
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Погрешность датчика вызывается отклонением от расчётной характеристики
вследствие влияния
· [image: ]
внутренних факторов
· [image: ]
внешних факторов
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Целью функционирования следящей АСР 
· [image: ]
поддержание регулируемого параметра на заданном постоянном значении с помощью управляющих воздействий на объект
· [image: ]
изменение регулируемой величины в соответствии с заранее неизвестной величиной на входе АСР
· [image: ]
изменение регулируемой величины в соответствии с заранее заданной функцией
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Датчик, в котором механическое перемещение узла объекта управления
преобразуется в изменение активного сопротивления датчика (замкнутое или
разомкнутое состояние контактов) – это…
· [image: ]
потенциометрический датчик
· [image: ]
индуктивный датчик
· [image: ]
контактный датчик
· [image: ]
пьезоэлектрический датчик
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Как еще иногда называют имитационное моделирование?
· [image: ]
методом реального моделирования
· [image: ]
методом машинного  эксперимента
· [image: ]
 методом статистического моделирования
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Датчик, в котором механическое перемещение узла объекта управления
преобразуется в изменение реактивного сопротивления датчика индуктивной
катушки дросселя – это…
· [image: ]
индуктивный датчик
· [image: ]
потенциометрический датчик
· [image: ]
термоэлектрический датчик
· [image: ]
контактный датчик
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К техническим средствам обработки аналоговых сигналов относятся:
· [image: ]
аналого-цифровые преобразователи
· [image: ]
коммутаторы
· [image: ]
усилители
· [image: ]
счетчики и регистры
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Применение контактных датчиков:
· [image: ]
в качестве конечных выключателей
· [image: ]
для контроля геометрических размеров
· [image: ]
для контроля освещенности
· [image: ]
для контроля числа изделий
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К исполнительным механизмам относятся:
· [image: ]
звуковой
· [image: ]
электрический
· [image: ]
гидравлический
· [image: ]
пневматический
39
Комплексная последовательность однородных правил, использование которых позволяет получить решение задачи, однозначно определяемое исходными данными –
это…
· [image: ]
алгоритм программ
· [image: ]
комплект программ
· [image: ]
библиотека программ
· [image: ]
пакет программ
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Программируемая автоматическая машина, предназначенная для замены человека при выполнении основных и вспомогательных операций в производственных процессах – это…
· [image: ]
ЧПУ
· [image: ]
устройство программного управления
· [image: ]
промышленный робот
· [image: ]
манипулятор
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Автоматизированная система управления (АСУ) – это
· [image: ]
система, включающая технические средства для сбора и переработки информации и технические средства управления

· [image: ]
система, в которой физический труд человека заменен на работу специальных машин
· [image: ]
автоматически действующая система машин, установленных в технологической последовательности
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Автоматизированный производственный процесс – это
· [image: ]
процесс, в котором физический труд человека заменен на работу специальных устройств.
· [image: ]
процесс, включающий технические средства для сбора и переработки информации и технические средства управления объектом;
· [image: ]
автоматически действующая система машин, установленных в технологической последовательности
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Алгоритм – это
· [image: ]
последовательность действий, приводящая к решению поставленной задачи.
· [image: ]
 последовательность действий, приводящая к новым решениям задач;
· [image: ]
действия, приводящие к последовательности.
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Система автоматического контроля предназначена для:
· [image: ]
контроля за ходом какого-либо процесса;
· [image: ]
частичного или полного (без участия человека) управления объектом либо технологическим процессом;
· [image: ]
поддержания регулируемой величины
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Системы автоматического регулирования (САР) применяются для:
· [image: ]
регулирования отдельных параметров (температура, давление, уровень, расход и т.д.) в объекте регулирования
· [image: ]
регулирования всего технологического процесса
· [image: ]
регулирования производства труда
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Автоматическая система объектовой охранной сигнализации – это
· [image: ]
совокупность совместно действующих технических средств обнаружения проникновения (попытки проникновения) на охраняемый объект, сбора, обработки, передачи и представления в заданном виде информации о проникновении (попытки проникновения) и другой служебной информации.
· [image: ]
совокупность совместно действующих технических средств обнаружения проникновения (попытки проникновения) на охраняемый объект, сбора, обработки информации.
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Устройство, которое автоматически поддерживает постоянные значения выходной величины, независимо
· [image: ]
стабилизатор
· [image: ]
датчик
· [image: ]
распределитель
· [image: ]
преобразователь
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Комплекс программных и аппаратных средств, который предназначен для управления различными процессами на предприятии или производстве называются...
· [image: ]
системой сбора информации
· [image: ]
автоматизированной системой управления
· [image: ]
системой сбора информации
· [image: ]
системой контроля
5
Цель автоматизации - 
· [image: ]
повышение производительности труда 
· [image: ]
и качества выпускаемой продукции, 
· [image: ]
сокращение обслуживающих рабочих.
· [image: ]
снижения показателя брака
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Автоматизированные информационные системы
· [image: ]
требует постоянного присутствия человека требуется в определенных ситуациях
· [image: ]
присутствие человека не обязательно
· [image: ]
персонал нужен в начале и в конце рабочего дня
51
 Что понимают под структурой АСУ?
· [image: ]
организованную совокупность ее элементов
· [image: ]
совокупность процедур программных комплексов для реализации АСУ
· [image: ]
 взаимосвязь, определяющую место элемента, как в физическом, так и в техническом смысле
6
Автомат- это 
· [image: ]
самоуправляющаяся рабочая машина, которая совершает самостоятельно все рабочие и холостые ходы цикла и нуждается лишь в наладке и контроле процесса функционирования
· [image: ]
машина, работающая с автоматическим циклом, для возобновления которого нужно вмешательство человека
· [image: ]
система машин, расположенных в технологической последовательности и объединенных общими средствами транспортировки, управления складирования
· [image: ]
система машин, в которой автоматизация транспортных, загрузочных и других работ частично выполняются вручную или механизировано
8
Что понимается под термином автомат?
· [image: ]
Под термином «автомат» понимается всякое устройство, где есть свой двигатель, а не внешний (например, часы)
· [image: ]
Под термином «автомат» понимается всякое устройство, подобное человеку или животному, подражающее живым движениям, голосу;
· [image: ]
Под термином «автомат» понимается устройство (машина, аппарат, устройство, приспособление), позволяющее осуществлять производственный процесс без непосредственного участия человека и лишь под его контролем
· [image: ]
Под термином «автомат» понимается пистолет-пулемёт — род автоматического стрелкового оружия (например, автомат Калашникова)
9
Идентичны ли понятия «робот» и «автомат»?
· [image: ]
Да, идентичны. Робот — это автомат, выполняющий сложные операции, производящие впечатление человеческих действий
· [image: ]
Нет, эти понятия различны. Под роботом понимается человекообразное устройство; автомат может иметь произвольную форму (например, вендинговые аппараты по продаже штучных товаров или банкоматы)
· [image: ]
Понятия «робот» и «автомат» схожи, но не идентичны. Робот — это автомат с высоким уровнем искусственного интеллекта, тогда как автомат — просто исполнительной устройство
· [image: ]
Термин «робот» придумал в 1920 году чешский писатель К. Чапек. Под ним он понимал «механических людей», выполнявших тяжёлую работу
10
Вид управления при котором система предупреждает повреждения производственных установок при возникновении аварийных режимов называется:
· Ответ[image: ]
11
 Автоматическая система, которая поддерживает без участия человека заданное состояние производственного процесса называется:
· Ответ[image: ]
12
Как называется автоматическая система, которая осуществляет смену одной технологической операции на другую по заранее намеченному плану
· Ответ[image: ]
3
Совокупность устройства управления и объекта управления это.......................
· Ответ[image: ]
4
 Комплекс мероприятий, в результате которых сокращается или полностью исключается участие человека в управлении или осуществлении производственного процесса это .......
· Ответ[image: ]
46
Устройство, преобразующее входное воздействие любой физической величины в сигнал, удобный для дальнейшего использования в системе автоматики это
· Ответ[image: ]
7
Устройство, передающее управляющее воздействие на объект управления и управляющие работой объекта это: 
· Ответ[image: ]
8
Вид управления при котором система дает возможность контролировать показатели технологического процесса, передавать их на пульт диспетчера и регистрировать все изменяющиеся параметры это 
· Ответ[image: ]
9
Вид управления при котором система дет возможность контролировать показатели технологического процесса, передавать их на пульт диспетчера и регистрировать все изменяющиеся параметры это
· Ответ[image: ]
1
Какое из обозначений не применяется для конъюнкции?
· 
И
· 
· 
AND
· 
· 
V
· 
· 
$
· 
2
Как называется логическое отрицание?
· 
импликация
· 
· 
дизъюнкция
· 
· 
конъюнкция
· 
· 
инверсия
· 
3
Объединение двух высказываний в одно с помощью союза «или» называется:
· 
конъюнкция
· 
· 
инверсия
· 
· 
импликация
· 
· 
дизъюнкция
· 
30
Зависимость выходного параметра объекта от времени при подаче на вход дельта-функции называется:
· 
статической характеристикой
· 
· 
импульсной характеристикой
· 
· 
частотной характеристикой
· 
31
Зависимость выходного параметра объекта от входного называется
· 
статической характеристикой
· 
· 
импульсной характеристикой
· 
· 
динамической характеристикой
· 
· 
частотной характеристикой
· 
4
Как кодируется логическая переменная, принимающая значение «ЛОЖЬ»?
· 
0
· 
· 
1
· 
· 
2
· 
· 
неправда
· 
5
Логической операцией не является:
· 
логическое деление
· 
· 
логическое сложение
· 
· 
логическое умножение
· 
· 
логическое отрицание
· 
6
Как называется логическое сложение?
· 
инверсия
· 
· 
дизъюнкция
· 
· 
конъюнкция
· 
· 
импликация
· 
7
Что называется логическим элементом
· 
Устройство выполняющую одну из логических операций
· 
· 
Устройство перерабатывающее информацию из одного вида в другую
· 
· 
Устройство для обработки сигналов и их преобразование
· 
· 
Устройство необходимое для выполнения условия истинности лии ложности
· 
21
Чему равно значение логической функции дизъюнкции двух переменных А и В если они приняли значения логической  единицы?
· Ответ
22
Чему равно значение логической функции конъюнкции двух переменных А и В если они приняли значения логической  единицы?
· Ответ
23
Чему равно значение логической функции конъюнкции двух переменных А и В если они приняли соответственно  значения логической  единицы и логического нуля?
· Ответ
24
Чему равно значение логической функции дизъюнкции двух переменных А и В если они приняли значения соответственно логической  единицы и логического нуля?
· Ответ


Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении
Текущего контроля по дисциплине (модулю)

«Автоматика безопасности»

	При проведении промежуточной аттестации обучающемуся предлагается дать ответы на 30 тестовых заданий из нижеприведенного списка.

Примерный перечень тестовых заданий
1
Какая система автоматики и телемеханики предназначена для  интервального регулирования движения поездов на перегонах? Выбрать правильный ответ
· 
электрическая централизация (ЭЦ);
· 
· 
система автоматического задания скорости роспуска (АЗСР);
· 
· 
диспетчерская централизация (ДЦ);
· 
· 
автоматическая блокировка (АБ)
· 
10
Как задается поездной маршрут на станции, оборудованной системой релейной централизации, при маршрутном способе управления стрелками и сигналами? Выбрать правильный ответ:
· 
нажатием кнопки с номером маршрута;
· 
· 
нажатием кнопки с номером пути приема (отправления);
· 
· 
в) нажатием кнопок начала и конца маршрута;
· 
· 
нажатием кнопки конца маршрута;
· 
· 
нажатием кнопки начала маршрута.
· 
11
Какой из перечисленных элементов системы автоблокировки постоянного тока применяется для выработки импульсных сигналов? Выбрать правильный ответ:
· 
кодовый путевой трансмиттер
· 
· 
усилитель
· 
· 
реле
· 
· 
дешифратор
· 
· 
маятниковый трансмиттер
· 
12
Вид управления, который обеспечивают системы диспетчерской централизации, если постоянное управление всей поездной и маневровой работой осуществляется с пульта поездного диспетчера? Выбрать правильный ответ:
· 
резервное управление
· 
· 
автоматическое управление
· 
· 
местное управление
· 
· 
центральное управление
· 
· 
диспетчерское управление
· 
13
Какое из перечисленных условий относится к неблагоприятным условиям для работы рельсовой цепи в шунтовом режиме? Выбрать правильный ответ:
 
· 
 минимальное сопротивление изоляции;
· 
· 
минимальное сопротивление рельсовой линии;
· 
· 
критическое сопротивление изоляции;
· 
· 
минимальное напряжение источника питания
· 
· 
номинальное значение тока надежного срабатывания
· 
14
Какая из перечисленных систем железнодорожной автоматики и телемеханики относится к станционным системам? Выбрать правильный ответ:
· 
 электрическая централизация (ЭЦ);
· 
· 
полуавтоматическая блокировка (ПБА
· 
· 
диспетчерская централизация (ДЦ);
· 
· 
автоматическая блокировка (АБ).
· 
· 
комплексное локомотивное устройство безопасности КЛУБ-У
· 
15
Чем взрезной стрелочный электропривод отличается от невзрезного? Выбрать правильный ответ:
· 
наличием шиберной линейки
· 
· 
наличием блока автопереключателей
· 
· 
наличием блокировочного контакта
· 
· 
наличием взрезного механизма
· 
16
Какое из перечисленных ниже устройств автоматизации сортировочных горок предназначено для управления маршрутами скатывания отцепов? 
· 
ГАЦ
· 
· 
АЗРС
· 
· 
ГАЛС
· 
· 
ТГЛ
· 
· 
ГПЗУ
· 
17
При движении поезда по перегону и вступлении его на очередной   блок – участок прекратилась подача кода «КЖ» с пути на локомотив. Какой огонь будет гореть в этом случае на локомотивном светофоре? Выбрать правильный ответ:
· 
К
· 
· 
ж
· 
· 
КЖ
· 
· 
З
· 
· 
Б
· 
18
Назначение системы автоматической блокировки (АБ)? Выбрать правильный 
· 
предупреждает автотранспорт о приближении поезда к переезду;
· 
· 
осуществляет интервальное регулирование движения поездов на станции
· 
· 
контролирует бдительность машиниста
· 
· 
управляет замедлителями на сортировочной горке
· 
· 
 осуществляет интервальное регулирование движения поездов на перегонах;
· 
19
Какое сигнальное показание отсутствует на горочном светофоре? Выбрать правильный ответ
· 
З
· 
· 
К
· 
· 
Ж
· 
· 
одновременно горящие зеленый с желтым огни.
· 
· 
желтый мигающий огонь
· 
2
Каково назначение дроссель - трансформаторов? Выбрать правильный ответ:
· 
обеспечение шунтового эффекта;
· 
· 
разделение смежных рельсовых цепей;
· 
· 
 
· 
в) пропуск тягового тока в обход изолирующих стыков;
· 
 
· 
· 
контроль схода изолирующих стыков;
· 
· 
защита от помех тягового тока
· 
20
При движении поезда по перегону и вступлении его на очередной   блок – участок прекратилась подача кода «КЖ» с пути на локомотив. Какой огонь будет гореть в этом случае на локомотивном светофоре? Выбрать правильный ответ:
· 
Ж
· 
· 
КЖ
· 
· 
К
· 
· 
З
· 
· 
Б
· 
21
Указать характерный признак централизованной автоблокировки. Выбрать правильный ответ:
· 
наличие рельсовых цепей тональной частоты;
· 
· 
наличие рельсовых цепей переменного тока;
· 
· 
наличие рельсовых цепей постоянного тока
· 
· 
размещение релейной аппаратуры и источников питания в релейных шкафах сигнальных точек перегона
· 
· 
размещение релейной аппаратуры и источников питания на станциях, прилегающих к перегону;
· 
22
Какая из перечисленных систем железнодорожной автоматики и телемеханики относится как к перегонным, так и к станционным системам? Выбрать правильный ответ:
· 
электрическая централизация (ЭЦ);
· 
· 
система автоматического задания скорости роспуска (АЗСР);
· 
· 
автоматическая блокировка (АБ);
· 
· 
маневровая автоматическая локомотивная сигнализация.
· 
· 
диспетчерская централизация (ДЦ);
· 
23
Вид управления, который обеспечивают системы диспетчерской централизации, если постоянное управление всей поездной и маневровой работой осуществляется с пульта поездного диспетчера? Выбрать правильный ответ:
· 
резервное управление
· 
· 
местное управление
· 
· 
автономное управление
· 
· 
автоматическое управление
· 
· 
диспетчерское управление
· 
24
Назначение системы автоматической локомотивной сигнализации (АЛС)? Выбрать правильный ответ
· 
автоматически останавливает поезд перед светофором  с красным огнем;
· 
· 
увеличивает пропускную способность станций
· 
· 
управляет движением поездов на перегоне
· 
· 
сигнализирует о  приближении поезда к переезду
· 
· 
передает информацию с пути на локомотив о показании впередистоящего светофора на перегоне и станции.
· 
25
Для выполнения какой из перечисленных функций предназначена парковая (третья) тормозная позиция сортировочной горки? Выбрать правильный ответ:
· 
интервальное и прицельное торможение
· 
· 
интервальное торможение
· 
· 
прицельное торможение
· 
· 
определение средневесовой категории отцепов
· 
· 
компенсация профильных сил при скатывании отцепов
· 
26
Какая из указанных ниже функций не предусматривается устройствами релейной полуавтоматической блокировки? Выбрать правильный ответ:
· 
контроль прибытия поезда на станцию
· 
· 
необходимость увязки со станционными устройствами СЦБ
· 
· 
возможность использования системы на двухпутных участках;
· 
· 
контроль свободности перегона.
· 
· 
контроль излома рельсов на перегоне
· 
3
Для выполнения какой из перечисленных ниже функций предназначена первая (верхняя) тормозная позиция сортировочной горки? Выбрать правильный ответ: 
· 
интервальное торможение;
· 
· 
прицельное торможение
· 
· 
интервальное и прицельное торможение
· 
· 
определение средней весовой категории отцепов;
· 
· 
компенсация профильных сил при скатывании отцепов
· 
4
где на ж.д. транспорте применяется термин "тормозная позиция"
· 
в автоматической локомотивной сигнализации
· 
· 
в горочной автоматической централизации (ГАЦ)
· 
· 
в автоматической блокировке для регулирования движения поездов
· 
· 
в полуавтоматической блокировке для регулирования движения поездов
· 
· 
при электрической централизации на станциях
· 
5
Какой из перечисленных ниже светофоров предназначен для ограждения станций со стороны прилегающих перегонов? Выбрать правильный ответ:
· 
входной;
· 
· 
выходной
· 
· 
проходной
· 
· 
заградительный
· 
· 
маршрутный
· 
6
Вид управления устройствами ЭЦ, который обеспечивают системы ДЦ в случае неисправности устройств ДЦ? Выбрать правильный ответ; 
· 
резервное управление;
· 
· 
местное управление
· 
· 
сезонное управление
· 
· 
автономное управление;
· 
· 
диспетчерское управление
· 
7
Как называется двухпозиционное реле, у которого якорь переключается в зависимости от направления прохождения тока в катушке? Выбрать правильный ответ:
· 
поляризованное
· 
· 
нейтральное
· 
· 
комбинированное
· 
· 
кодовое
· 
· 
фазочувствительное
· 
8
При движении поезда по перегону и вступлении его на очередной   блок – участок прекратилась подача кода «Ж» с пути на локомотив. Какой огонь будет гореть в этом случае на локомотивном светофоре? Выбрать правильный ответ:
· 
желтый
· 
· 
белый
· 
· 
красный
· 
· 
зеленый
· 
· 
желтый с красным
· 
9
Какое свойство не имеет значения при определении принадлежности реле к первому классу надежности? Выбрать правильный ответ:
· 
несвариваемость фронтовых контактов реле;
· 
· 
отпадание якоря реле под действием своего веса;
· 
· 
в) возможность размещения в контактной системе реле несколько групп контактов - «тройников» (ф-о-т);
· 
· 
невозможность замыкания фронтовых контактов при наличии замкнутого хотя бы одного из тыловых контактов
· 
· 
наличие замкнутого фронтового контакта при отсутствии электропитания реле.
· 



34
Установить соответствие типов автоматических систем:
· Системы автоматического контроля
Ответ 1[image: ]
· Системы автоматического управления
Ответ 2[image: ]
· Системы автоматического
регулирования
Ответ 3[image: ]
35
Установить соответствие названий исполнительных двигателей и типов их
функционирования
· Электрические
Ответ 1[image: ]
· Гидравлические
Ответ 2[image: ]
· Пневматические
Ответ 3[image: ]
1
Объект, нуждающийся в специально организованном управляющем воздействии (станок, двигатель, технологический процесс, цех, завод, училище, бытовой прибор) это:
· [image: ]
объект управления
· [image: ]
устройство управления
· [image: ]
система управления
· [image: ]
алгоритм управления
10
Что называют автоматизацией?
· [image: ]
Это способ облегчения деятельности человека посредством комплексной механизации производственных и сервисных процессов;
· [image: ]
Это использование саморегулирующих процесс технических средств и программ, обеспечивающих заданные параметры функционирования системы в автономном режиме;
· [image: ]
Автоматизацией называют использование в обработке информации технических устройств, передающих данные на центральный пульт управления;
· [image: ]
Автоматизация — это математическое описание объектов, которые функционируют в системе «датчик — компаратор — исполнительное устройство» в кооперации с человеком  или роботом
11
Какие системы автоматического управления называют одномерными?
· [image: ]
Одномерные системы имеют только одну регулируемую величину;
· [image: ]
Одномерными системами называются такие контуры управления, которые описываются линейными уравнениями
· [image: ]
Одномерные являются системы, описание которых ограничивается осями Х и У;
· [image: ]
Одномерные системы имеют только один заданный вектор движения.
12
Системы автоматической стабилизации это:
· [image: ]
Наиболее распространённые системы, поддерживающие регулируемую величину на заданном значении;
· [image: ]
Следящие системы, в которых заданное значение регулируемой величины заранее неизвестно и является функцией внешней независимой технологической величины;
· [image: ]
Системы программного управления, которые построены таким образом, что заданное значение регулируемой величины представляют собой заранее известную функцию времени;
· [image: ]
Экстремальные системы, в которых оптимальный режим работы объекта характеризуется экстремальным значением показателя эффективности процесса, протекающего в объекте.
13
Время запаздывания в объектах автоматического управления это:
· [image: ]
Тот промежуток времени, когда система начинает реагировать на произведённое на неё воздействие;
· [image: ]
Интервал времени, характеризующий «внутреннюю инерцию» объекта;
· [image: ]
Временной промежуток, за который срабатывает исполнительное устройство, установленное в системе управления;
· [image: ]
Время обработки компьютером сигналов от объекта
13
Процесс воздействия на объект с целью привести его в желаемое состояние - это
· [image: ]
распределение
· [image: ]
творение
· [image: ]
управление
· [image: ]
регулирование
14
Объект, нуждающийся в специально организованном управляющем воздействии,
называется …
· [image: ]
объектом управления
· [image: ]
объектом распределения
· [image: ]
объектом творения
· [image: ]
объектом регулирования
14
Критерии устойчивости в системах автоматического управления показывают:
· [image: ]
Способен ли данный регулятор обеспечивать нормальное функционирование системы в различных режимах работы объекта регулирования;
· [image: ]
Какова будет величина ошибки при изменении настроек регулятора;
· [image: ]
Какова будет амплитуда автоколебаний и рассогласований заданных величин;
· [image: ]
Насколько опасны резонансные явления в системе регулирования объекта и когда произойдёт его разрушение во времени.
15
Что в теории автоматического управления называют датчиком?
· [image: ]
Датчиком в системах автоматического управления называют первичный измерительный преобразователь
· [image: ]
Датчиком в системах автоматического управления называют вторичный измерительный преобразователь;
· [image: ]
Датчиком в системах автоматического управления называют устройство, преобразующее физический параметр (температуру, давление и проч.) в цифровой (двоичный) код;
· [image: ]
Датчиком в системах автоматического управления называют устройство, преобразующее физические параметры (уровень, расход, химический состав и проч.) в аналоговый сигнал.
15
Устройства автоматического контроля выполняют функции:
· [image: ]
измеряют давление, плотность, температуру
· [image: ]
ведут учёт результатов производства
· [image: ]
сообщают о неполадках
· [image: ]
оценивают качество сборочных единиц
16
Устройство, способное создавать управляющее воздействие в соответствии с
алгоритмом - это …
· [image: ]
устройство активации
· [image: ]
запоминающее устройство
· [image: ]
устройство управления
· [image: ]
устройство регулирования
16
Что в теории автоматического управления называют исполнительным устройством?
· [image: ]
Это задвижка, заслонка или шаровый кран с ручным приводом, установленные на трубопроводе;
· [image: ]
Это устройство, получающее соответствующий сигнал от регулятора и осуществляющее управляющее воздействие на объект;
· [image: ]
Это пневматический или электронный регулятор, работающий в одноконтурном режиме;
· [image: ]
Это локальное вычислительное устройство (чип), выдающее команды на те и ли иные исполнительные механизмы.
17
Устройство, непосредственно передающее управляющее воздействие на объект
управления, - это …
· [image: ]
исполнительный механизм
· [image: ]
управляющий механизм
· [image: ]
передающий механизм
· [image: ]
рабочий механизм
17
Что в теории автоматического управления называют регулятором?
· [image: ]
Регулятор — это управляющее устройство, следящее за состоянием объекта управления, и вырабатывающее необходимые воздействия на исполнительные органы;
· [image: ]
Регулятор — это цифровое устройство (чип), обрабатывающее сигналы от датчиков, и представляющее всю необходимую информацию для диспетчера или искусственного интеллекта более высокого уровня;
· [image: ]
Регулятор — это аналоговое устройство (пневматического или электрического типа), обрабатывающее сигналы от датчиков, и представляющее всю необходимую информацию для диспетчера или искусственного интеллекта более высокого уровня;
· [image: ]
Регулятор — это аналоговое устройство (пневматического или электрического типа), обрабатывающее сигналы от первичных измерительных преобразователей, и выдающее управляющие воздействия на исполнительные механизмы.
18
По какому принципу пропорциональный регулятор осуществляет управление?
· [image: ]
П-регулятор осуществляет выработку управляющего воздействия пропорционально времени возмущения;
· [image: ]
П-регулятор осуществляет выработку управляющего воздействия прямо пропорционально мощности возмущения;
· [image: ]
П-регулятор осуществляет выработку управляющего воздействия пропорционально входному сигналу с установленным коэффициентом пропорциональности;
· [image: ]
П-регулятор осуществляет выработку управляющего воздействия обратно пропорционально времени рассогласования
18
Выполнение всех технологических операций должно осуществляться:
· [image: ]
в течение заданного времени и заданной последовательности
· [image: ]
в течении заданного времени
· [image: ]
в заданной последовательности
· [image: ]
в зависимости от обстоятельств
19
По какому принципу релейный регулятор осуществляет управление?
· [image: ]
Релейный регулятор основан на принципе двухпозиционного управления — между минимальным и максимальным значением регулируемого параметра;
· [image: ]
Релейный регулятор основан на принципе мажоритарного срабатывания — например, двух из трёх датчиков;
· [image: ]
Релейный регулятор основан на принципе цифрового управления — от нулевого до 100-процентного изменения регулируемого параметра;
· [image: ]
Релейный регулятор основан на принципе аналого-цифрового мультипозиционного управления — он срабатывает при аварийном или предаварийном значении регулируемого параметра.
19
Виды сигнализации
· [image: ]
звонки
· [image: ]
сирены
· [image: ]
яркие вспышки ламп
· [image: ]
выключение питания
2
Набор правил, позволяющих достигать поставленную цель управления при автоматизации это:
· [image: ]
алгоритм управления
· [image: ]
объект управления
· [image: ]
процесс регулирования
· [image: ]
система управления
20
Что понимается в автоматизации под обратной связью?
· [image: ]
Под обратной связью в автоматизации понимается прямо пропорциональная связь между регулируемыми параметрами
· [image: ]
Под обратной связью в автоматизации понимается степенная связь между регулируемыми параметрами;
· [image: ]
Под обратной связью в автоматизации понимается математическое ожидание между входными и выходными параметрами;
· [image: ]
Под обратной связью в автоматизации понимается учёт величины выходного сигнала при формировании управляющих воздействий.
20
К чему приводят «перегорание» плавких вставок предохранителей
· [image: ]
Срабатывает сигнализация
· [image: ]
оборудование выходит из строя
· [image: ]
к автоматическому отключению электропитания
· [image: ]
оборудование продолжает работать
21
Что понимается под термином «автоматическая сигнализация»?
· [image: ]
Подача звукового сигнала при достижении тем или иным параметром заданного значения (уставки);
· [image: ]
Подача светового (электрического) сигнала на пульт диспетчера при достижении тем или иным параметром предаварийного или аварийного значения;
· [image: ]
Подача голосового предупреждения при достижением того или иного параметра заданного значения;
· [image: ]
Подача вибрационного сигнала при достижении того или иного параметра заданного значения;
· [image: ]
Все перечисленное верно.
21
Наука, изучающая системы и методы управления машинами, живыми организмами,
обществом - это…
· [image: ]
кибернетика
· [image: ]
электроника
· [image: ]
автоматика
· [image: ]
автоматизация
22
Что понимается под термином «автоматическая блокировка»?
· [image: ]
Под автоматической блокировкой понимается комплекс мероприятий по эвакуации технологического персонала в экстренных случаях
· [image: ]
Под автоматической блокировкой понимается комплекс мероприятий по срабатыванию систем защиты объекта в нештатных ситуациях;
· [image: ]
Под автоматической блокировкой понимается комплекс мероприятий по защите окружающей среды в рамках того или иного промышленного комплекса;
· [image: ]
 Под автоматической блокировкой понимается комплекс мероприятий по устранению причин производственных аварий и оказания первой помощи пострадавшим.
22
Раздел кибернетики, изучающий теорию и методы автоматизации производственных
процессов – это…
· [image: ]
электроника
· [image: ]
автоматика
· [image: ]
электрика
· [image: ]
механика
23
Применение в производстве технических средств, методов и систем управления,
освобождающих человека от непосредственного участия в производственных
процессах - это…
· [image: ]
автоматизация
· [image: ]
модернизация
· [image: ]
механика
· [image: ]
типизация
23
Какие плюсы даёт автоматизация?
· [image: ]
Повышение производительности труда;
· [image: ]
Повышение качества выпускаемой продукции;
· [image: ]
Снижение себестоимости при обслуживании больших рынков сбыта
· [image: ]
Снижение налогового бремени на производство.
24
По виду управляющего сигнала, вырабатываемого автоматическим регулятором АСР бывают
· [image: ]
релейные
· [image: ]
непрерывные
· [image: ]
дискретные
24
Последовательность действий определенной направленности – это…
· [image: ]
процесс
· [image: ]
алгоритм
· [image: ]
схема
· [image: ]
план
25
Последовательность операций, ведущих к достижению цели – это…
· [image: ]
процесс
· [image: ]
алгоритм
· [image: ]
схема
· [image: ]
план
25
Частотные характеристики можно получить из:
· [image: ]
функции Хевисайда
· [image: ]
дельта функции
· [image: ]
передаточной функции
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Если объект подчиняется принципу суперпозиции, то он считается:
· [image: ]
стационарным
· [image: ]
линейным
· [image: ]
нелинейным
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Изменяющаяся физическая величина, значения которой содержат полезную
информацию – это…
· [image: ]
сигнал
· [image: ]
импульс
· [image: ]
сила
· [image: ]
момент силы
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Замкнутая АСР с обратной связью реализует принцип регулирования:
· [image: ]
по возмущению
· [image: ]
по отклонению
· [image: ]
по заданию
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Элемент автоматики, который, воспринимая воздействие изменяемого или
регулируемого параметра процесса или объекта управления, преобразует его в
выходной сигнал – это…
· [image: ]
датчик
· [image: ]
исполнительный элемент
· [image: ]
реле
· [image: ]
двигатель
28
Целью регулирования является
· [image: ]
поддержание регулируемого параметра на заданном значении
· [image: ]
определение ошибки регулирования
· [image: ]
выработка управляющих воздействий
28
Датчик можно охарактеризовать как:
· [image: ]
электрический преобразователь
· [image: ]
исполнительный элемент
· [image: ]
чувствительный элемент
· [image: ]
измерительный элемент
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Передаточной функцией системы называется
· [image: ]
отношение выходного сигнала ко входному сигналу
· [image: ]
отношение преобразованного по Лапласу выходного сигнала к преобразованному по Лапласу входному сигналу
· [image: ]
отношение преобразованного по Лапласу входного сигнала к преобразованному по Лапласу выходному сигналу
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В зависимости от функций, выполняемой системой автоматического управления,
преобразуемые датчиком параметры, могут быть:
· [image: ]
линейные и угловые перемещения
· [image: ]
температура
· [image: ]
давление
· [image: ]
освещенность
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Отклонение показания датчика от расчётной характеристики – это…
· [image: ]
погрешность
· [image: ]
отклонение датчика
· [image: ]
сбой датчика
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Погрешность датчика вызывается отклонением от расчётной характеристики
вследствие влияния
· [image: ]
внутренних факторов
· [image: ]
внешних факторов
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Целью функционирования следящей АСР 
· [image: ]
поддержание регулируемого параметра на заданном постоянном значении с помощью управляющих воздействий на объект
· [image: ]
изменение регулируемой величины в соответствии с заранее неизвестной величиной на входе АСР
· [image: ]
изменение регулируемой величины в соответствии с заранее заданной функцией
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Датчик, в котором механическое перемещение узла объекта управления
преобразуется в изменение активного сопротивления датчика (замкнутое или
разомкнутое состояние контактов) – это…
· [image: ]
потенциометрический датчик
· [image: ]
индуктивный датчик
· [image: ]
контактный датчик
· [image: ]
пьезоэлектрический датчик
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Как еще иногда называют имитационное моделирование?
· [image: ]
методом реального моделирования
· [image: ]
методом машинного  эксперимента
· [image: ]
 методом статистического моделирования
33
Датчик, в котором механическое перемещение узла объекта управления
преобразуется в изменение реактивного сопротивления датчика индуктивной
катушки дросселя – это…
· [image: ]
индуктивный датчик
· [image: ]
потенциометрический датчик
· [image: ]
термоэлектрический датчик
· [image: ]
контактный датчик
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К техническим средствам обработки аналоговых сигналов относятся:
· [image: ]
аналого-цифровые преобразователи
· [image: ]
коммутаторы
· [image: ]
усилители
· [image: ]
счетчики и регистры
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Применение контактных датчиков:
· [image: ]
в качестве конечных выключателей
· [image: ]
для контроля геометрических размеров
· [image: ]
для контроля освещенности
· [image: ]
для контроля числа изделий
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К исполнительным механизмам относятся:
· [image: ]
звуковой
· [image: ]
электрический
· [image: ]
гидравлический
· [image: ]
пневматический
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Комплексная последовательность однородных правил, использование которых позволяет получить решение задачи, однозначно определяемое исходными данными –
это…
· [image: ]
алгоритм программ
· [image: ]
комплект программ
· [image: ]
библиотека программ
· [image: ]
пакет программ
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Программируемая автоматическая машина, предназначенная для замены человека при выполнении основных и вспомогательных операций в производственных процессах – это…
· [image: ]
ЧПУ
· [image: ]
устройство программного управления
· [image: ]
промышленный робот
· [image: ]
манипулятор
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Автоматизированная система управления (АСУ) – это
· [image: ]
система, включающая технические средства для сбора и переработки информации и технические средства управления

· [image: ]
система, в которой физический труд человека заменен на работу специальных машин
· [image: ]
автоматически действующая система машин, установленных в технологической последовательности
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Автоматизированный производственный процесс – это
· [image: ]
процесс, в котором физический труд человека заменен на работу специальных устройств.
· [image: ]
процесс, включающий технические средства для сбора и переработки информации и технические средства управления объектом;
· [image: ]
автоматически действующая система машин, установленных в технологической последовательности
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Алгоритм – это
· [image: ]
последовательность действий, приводящая к решению поставленной задачи.
· [image: ]
 последовательность действий, приводящая к новым решениям задач;
· [image: ]
действия, приводящие к последовательности.
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Система автоматического контроля предназначена для:
· [image: ]
контроля за ходом какого-либо процесса;
· [image: ]
частичного или полного (без участия человека) управления объектом либо технологическим процессом;
· [image: ]
поддержания регулируемой величины
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Системы автоматического регулирования (САР) применяются для:
· [image: ]
регулирования отдельных параметров (температура, давление, уровень, расход и т.д.) в объекте регулирования
· [image: ]
регулирования всего технологического процесса
· [image: ]
регулирования производства труда
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Автоматическая система объектовой охранной сигнализации – это
· [image: ]
совокупность совместно действующих технических средств обнаружения проникновения (попытки проникновения) на охраняемый объект, сбора, обработки, передачи и представления в заданном виде информации о проникновении (попытки проникновения) и другой служебной информации.
· [image: ]
совокупность совместно действующих технических средств обнаружения проникновения (попытки проникновения) на охраняемый объект, сбора, обработки информации.
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Устройство, которое автоматически поддерживает постоянные значения выходной величины, независимо
· [image: ]
стабилизатор
· [image: ]
датчик
· [image: ]
распределитель
· [image: ]
преобразователь
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Комплекс программных и аппаратных средств, который предназначен для управления различными процессами на предприятии или производстве называются...
· [image: ]
системой сбора информации
· [image: ]
автоматизированной системой управления
· [image: ]
системой сбора информации
· [image: ]
системой контроля
5
Цель автоматизации - 
· [image: ]
повышение производительности труда 
· [image: ]
и качества выпускаемой продукции, 
· [image: ]
сокращение обслуживающих рабочих.
· [image: ]
снижения показателя брака
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Автоматизированные информационные системы
· [image: ]
требует постоянного присутствия человека требуется в определенных ситуациях
· [image: ]
присутствие человека не обязательно
· [image: ]
персонал нужен в начале и в конце рабочего дня
51
 Что понимают под структурой АСУ?
· [image: ]
организованную совокупность ее элементов
· [image: ]
совокупность процедур программных комплексов для реализации АСУ
· [image: ]
 взаимосвязь, определяющую место элемента, как в физическом, так и в техническом смысле
6
Автомат- это 
· [image: ]
самоуправляющаяся рабочая машина, которая совершает самостоятельно все рабочие и холостые ходы цикла и нуждается лишь в наладке и контроле процесса функционирования
· [image: ]
машина, работающая с автоматическим циклом, для возобновления которого нужно вмешательство человека
· [image: ]
система машин, расположенных в технологической последовательности и объединенных общими средствами транспортировки, управления складирования
· [image: ]
система машин, в которой автоматизация транспортных, загрузочных и других работ частично выполняются вручную или механизировано
8
Что понимается под термином автомат?
· [image: ]
Под термином «автомат» понимается всякое устройство, где есть свой двигатель, а не внешний (например, часы)
· [image: ]
Под термином «автомат» понимается всякое устройство, подобное человеку или животному, подражающее живым движениям, голосу;
· [image: ]
Под термином «автомат» понимается устройство (машина, аппарат, устройство, приспособление), позволяющее осуществлять производственный процесс без непосредственного участия человека и лишь под его контролем
· [image: ]
Под термином «автомат» понимается пистолет-пулемёт — род автоматического стрелкового оружия (например, автомат Калашникова)
9
Идентичны ли понятия «робот» и «автомат»?
· [image: ]
Да, идентичны. Робот — это автомат, выполняющий сложные операции, производящие впечатление человеческих действий
· [image: ]
Нет, эти понятия различны. Под роботом понимается человекообразное устройство; автомат может иметь произвольную форму (например, вендинговые аппараты по продаже штучных товаров или банкоматы)
· [image: ]
Понятия «робот» и «автомат» схожи, но не идентичны. Робот — это автомат с высоким уровнем искусственного интеллекта, тогда как автомат — просто исполнительной устройство
· [image: ]
Термин «робот» придумал в 1920 году чешский писатель К. Чапек. Под ним он понимал «механических людей», выполнявших тяжёлую работу
10
Вид управления при котором система предупреждает повреждения производственных установок при возникновении аварийных режимов называется:
· Ответ[image: ]
11
 Автоматическая система, которая поддерживает без участия человека заданное состояние производственного процесса называется:
· Ответ[image: ]
12
Как называется автоматическая система, которая осуществляет смену одной технологической операции на другую по заранее намеченному плану
· Ответ[image: ]
3
Совокупность устройства управления и объекта управления это.......................
· Ответ[image: ]
4
 Комплекс мероприятий, в результате которых сокращается или полностью исключается участие человека в управлении или осуществлении производственного процесса это .......
· Ответ[image: ]
46
Устройство, преобразующее входное воздействие любой физической величины в сигнал, удобный для дальнейшего использования в системе автоматики это
· Ответ[image: ]
7
Устройство, передающее управляющее воздействие на объект управления и управляющие работой объекта это: 
· Ответ[image: ]
8
Вид управления при котором система дает возможность контролировать показатели технологического процесса, передавать их на пульт диспетчера и регистрировать все изменяющиеся параметры это 
· Ответ[image: ]
9
Вид управления при котором система дет возможность контролировать показатели технологического процесса, передавать их на пульт диспетчера и регистрировать все изменяющиеся параметры это
· Ответ[image: ]
1
Какое из обозначений не применяется для конъюнкции?
· 
И
· 
· 
AND
· 
· 
V
· 
· 
$
· 
2
Как называется логическое отрицание?
· 
импликация
· 
· 
дизъюнкция
· 
· 
конъюнкция
· 
· 
инверсия
· 
3
Объединение двух высказываний в одно с помощью союза «или» называется:
· 
конъюнкция
· 
· 
инверсия
· 
· 
импликация
· 
· 
дизъюнкция
· 
30
Зависимость выходного параметра объекта от времени при подаче на вход дельта-функции называется:
· 
статической характеристикой
· 
· 
импульсной характеристикой
· 
· 
частотной характеристикой
· 
31
Зависимость выходного параметра объекта от входного называется
· 
статической характеристикой
· 
· 
импульсной характеристикой
· 
· 
динамической характеристикой
· 
· 
частотной характеристикой
· 
4
Как кодируется логическая переменная, принимающая значение «ЛОЖЬ»?
· 
0
· 
· 
1
· 
· 
2
· 
· 
неправда
· 
5
Логической операцией не является:
· 
логическое деление
· 
· 
логическое сложение
· 
· 
логическое умножение
· 
· 
логическое отрицание
· 
6
Как называется логическое сложение?
· 
инверсия
· 
· 
дизъюнкция
· 
· 
конъюнкция
· 
· 
импликация
· 
7
Что называется логическим элементом
· 
Устройство выполняющую одну из логических операций
· 
· 
Устройство перерабатывающее информацию из одного вида в другую
· 
· 
Устройство для обработки сигналов и их преобразование
· 
· 
Устройство необходимое для выполнения условия истинности лии ложности
· 
21
Чему равно значение логической функции дизъюнкции двух переменных А и В если они приняли значения логической  единицы?
· Ответ
22
Чему равно значение логической функции конъюнкции двух переменных А и В если они приняли значения логической  единицы?
· Ответ
23
Чему равно значение логической функции конъюнкции двух переменных А и В если они приняли соответственно  значения логической  единицы и логического нуля?
· Ответ
24
Чему равно значение логической функции дизъюнкции двух переменных А и В если они приняли значения соответственно логической  единицы и логического нуля?
· Ответ



Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении
текущего контроля по дисциплине (модулю)
«Автоматика безопасности»
При проведении текущего контроля  обучающемуся предлагается ответить на 2 вопроса из нижеприведенного списка.

Примерный перечень вопросов
1. Основные направления автоматики безопасности.
2. Чем занимается автоматика безопасности?
3. Виды изобретений и патентов по автоматике.
4. Основные термины и определения.
5. Вероятностные показатели безопасности. Какие повреждения контролируются в автоматике безопасности?
6. Основные элементы систем автоматики.
7. Устройство и типы электромагнитных реле.
8. Признаки реле I класса надежности.
9. Параметры электромагнитных реле ( Кв, Icp, Ucp, V ).
10. Классификация реле по времени действия.
11. Условные обозначения реле I класса.
12. Автоматические системы безопасности на железнодорожном транспорте.
13. Рельсовая цепь - основа любой системы безопасности.
14. Нормальный режим рельсовой цепи.
15. Шунтовой режим рельсовой цепи.
16. Контрольный режим рельсовой цепи.
17. Полуавтоматическая система блокировки (недостатки).
18. Автоблокировка.
19. Автоматическая локомотивная сигнализация (АЛС), назначение, требования.
20. Требования безопасности для открытия светофора на станции.
21. Основные элементы электрической централизации.
22. Виды светофоров на станции (пригласительный сигнал).
23. Устройство блок-поста электрической централизации.
24. Пульт ДСП, манипулятор.
25. Как сигнализируют переездные светофоры?
26. Какая видимость на переездах считается удовлетворительной?
27. Как располагается и работает шлагбаум на переезде?
28. Какие кнопки устанавливаются для неавтоматического управления светофором, (когда ими пользуются)?
29. Какие автодорожные знаки устанавливаются перед переездом?
30. Заградительная сигнализация на переездах.
31. Классификация железнодорожных переездов.
32. Какие категории переездной сигнализации известны?
33. Системы оповещения о приближении подвижного состава к месту работ на станциях и перегонах.
34. Вопросы пожарной безопасности. Автоматическая пожарная сигнализация.
35. Устройства для контроля нагрева букс в поездах.
36. Системы оповещения пешеходов и пассажиров о приближении поезда.
37. Системы автоматической работы сортировочных горок.
38. Системы контроля безопасного вождения локомотивов машинистами.
39. Анализ деятельности работников локомотивных бригад.
40. Психологический контроль работоспособности машиниста.
41. Современные технические средства обнаружения неисправных буксовых узлов подвижного состава на ходу поезда.
42. Системы оповещения с использованием радиосвязи.
43. Системы оповещения с использованием проводного канала связи.
44. Системы оповещения с использованием комбинированного канала связи.
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