Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении
Промежуточной аттестации по дисциплине (модулю)
«Моделирование опасных процессов в техносфере»

При проведении промежуточной аттестации обучающемуся предлагается дать ответы на 1 вопрос из нижеприведенного списка.

Примерный перечень вопросов для опроса

1. Виды рассмотренных моделей и их суть?
2. Суть экспериментальных исследований и их рассмотренные виды?
3. Виды испытаний по целям и их суть?
4. Виды испытаний по продолжительности проведения и по возможности последующего использования и их суть?
5. Виды испытаний по условиям и месту проведения и их суть?
6. Виды испытаний по оцениваемым свойствам и объему и их суть?
7. Виды испытаний по видам воздействия и их суть?
8. Планирование испытаний и определяемые для этого параметры для нормального закона распределения исследуемой величины?
9. Цели, задачи и виды экспериментальных методов оценки напряженно-деформированного состояния конструкций технической системы?
10. Цели, задачи и виды экспериментальных методов оценки эксплуатационных параметров технической системы?
11. Способы получения и регистрации экспериментальных данных?
12. Виды нагрузок, учитываемые при расчете и моделировании опасных производственных объектов и характер их изменения во времени (на примере ГПМ)?
13. Причины возникновения динамических нагрузок и пример технической системы с действием этих нагрузок?
14. Причины возникновения ветровых нагрузок, рассматриваемые расчётные случаи и пример технической системы с действием этих нагрузок?
15. Причины возникновения статических нагрузок и пример технической системы с действием этих нагрузок?
16. Причины возникновения сейсмических, транспортных, монтажных  нагрузок и нагрузок от снега и обледенения, пример технической системы с действием этих нагрузок?
17. Комбинация нагрузок и пример технической системы с действием этих нагрузок?
18. Этапы математического моделирования технической системы и их суть?
19. Суть математического моделирования напряженно-деформированного состояния технической системы на конечно-элементных моделях?
20. Математическая обработка экспериментальных данных физической модели технической системы методом наименьших квадратов?
21. Математическая обработка экспериментальных данных физической модели технической системы методом регрессии?
22. Математическая обработка экспериментальных данных физической модели технической системы методами сглаживания?
23. Основы математического моделирования технических систем - виды колебаний их суть?
24. Способы составления уравнений движения для математической модели и их суть?
25. Основное уравнение свободных колебаний на примере одномассовой системы без диссипативных сил и значения его составляющих параметров.
26. Аналитическое решение уравнения свободных колебаний на примере одномассовой системы без диссипативных сил и графики колебательного движения.
27. Представление решения уравнения свободных колебаний на примере одномассовой системы без диссипативных сил на фазовой плоскости.
28. Основные понятия свободных колебания одномассовой системы в условиях наличия вязкого сопротивления, понятие механического гистерезиса.
29. Основные уравнение свободных колебаний одномассовой системы в условиях наличия вязкого сопротивления и значения его составляющих параметров. Общее решение и особенности колебательного движения на графике колебаний.
30. Понятие логарифмического дикремента, коэффициента поглащения и фазовый портрет свободных колебаний одномассовой системы в условиях наличия вязкого сопротивления.
31. Основные уравнение свободных колебаний одномассовой системы в условиях наличия кулоновского (сухого) трения и значения его составляющих параметров. Общее решение и особенности колебательного движения на графике колебаний.
32. Основные уравнение свободных колебаний одномассовой системы в условиях наличия сопротивления, пропорционального n-ной степени скорости и значения его составляющих параметров. Общее решение и особенности колебательного движения на графике колебаний.
33. Особенности свободных колебаний одномассовой системы в условиях наличия сил сложного упруго-вязкого сопротивления. Схема технической системы с таким сопротивлением и дифференциальное уравнение движения.
34. Системы с одной степенью свободы с упругими сопротивлениями при нелинейной восстанавливающей силе. Примеры сопротивлений при нелинейной восстанавливающей силе, определение коэффициента жёсткости системы и графики нагрузок этих систем.
35. Основное дифференциальное уравнение свободных колебаний при нелинейной восстанавливающей силе и значения его составляющих параметров.
36. Точное решение дифференциальное уравнение свободных колебаний при нелинейной восстанавливающей силе.
37. Математическое моделирование линейных технических систем с несколькими степенями свободы. Основной способ составления уравнения колебательного процесса.
38. Решение уравнения для простейшей линейной технической системы с несколькими степенями свободы.
39. Критические состояния технических систем, устойчивость состояний равновесия.
40. Неустойчивость при действии сил сухого трения.
41. Основное уравнение вынужденных колебаний технических систем без диссипативных сил и значения его составляющих параметров.
42. Вынужденные колебания без диссипативных сил в условиях единичного толчка. Уравнение движения и график колебаний.
43. Вынужденные колебания без диссипативных сил в условиях действия гармонической силы. Уравнение движения и график колебаний.
44. Вынужденные колебания без диссипативных сил в условиях действия гармонической силы. Амплитудно-частотная характеристика колебаний и коэффициент динамичности.
45. Основное уравнение вынужденных колебаний технических систем в условиях вязкого сопротивления и значения его составляющих параметров.
46. Структура и суть системного исследования происшествий на опасных производственных объектах.
47. Виды и краткое описание основных типов диаграмм влияния.
48. Автоматизированное прогнозирование параметров риска с помощью схем функциональной целостности.
49. Правила построения диаграмм типа «Дерево».
50. Суть качественного анализа моделей типа «Дерево».
51. Основные способы количественного анализа моделей типа «Дерево».
52. Суть моделирования происшествий с помощью потокового «Графа».
53. Аналитическая модель, эквивалентная потоковому «Графу».
54. Системный анализ результатов графо-аналитического моделирования.
55. Методика априорной оценки риска происшествий на объекте повышенной опасности.
56. Граф-модель возникновения происшествий на транспорте.
57. Принципы построения и системного анализа сетей стохастической структуры.
58. Количественная оценка опасных событий анализом сети GERT.
59. Модель возникновения происшествий в человеко-машинной системе.
60. Алгоритм имитационного моделирования процесса появления происшествий на основе сети GERT.


Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении
Текущего контроля по дисциплине (модулю)
«Моделирование опасных процессов в техносфере»

При проведении текущего контроля  обучающемуся предлагается дать ответы на 1 вопрос из нижеприведенного списка.

Примерный перечень вопросов для опроса

1. Провести анализ и обработку экспериментальных данных механизма подъема электротали г/п 500 кг на этапе подъема груза с подхватом.
1.1. Провести аппроксимацию данных определителем Вандермонда.
1.2. Провести аппроксимацию данных методом Лагранжа.
1.3. Провести аппроксимацию данных методом Ньютона.
1.4. Провести предсказание на основе имеющихся данных.
1.5. Провести аппроксимацию данных методом наименьших квадратов.
1.6. Провести аппроксимацию данных методом линейной регрессии.
1.7. Провести аппроксимацию данных методом полиномиальной регрессии.
1.8. Провести аппроксимацию данных методом обобщенной регрессии.
1.9. Выполнить сглаживание экспериментальных данных с помощью встроенных в Mathcad функций: скользящей медианы, гауссова ядра, методом наименьших квадратов.
2. Провести анализ и обработку экспериментальных данных механизма подъема электротали г/п 500 кг на этапе подъема груза с веса.
2.1. Провести аппроксимацию данных определителем Вандермонда.
2.2. Провести аппроксимацию данных методом Лагранжа.
2.3. Провести аппроксимацию данных методом Ньютона.
2.4. Провести предсказание на основе имеющихся данных.
2.5. Провести аппроксимацию данных методом наименьших квадратов.
2.6. Провести аппроксимацию данных методом линейной регрессии.
2.7. Провести аппроксимацию данных методом полиномиальной регрессии.
2.8. Провести аппроксимацию данных методом обобщенной регрессии.
2.9. Выполнить сглаживание экспериментальных данных с помощью встроенных в Mathcad функций: скользящей медианы, гауссова ядра, методом наименьших квадратов.
3. Провести анализ и обработку экспериментальных данных механизма подъема электротали г/п 500 кг на этапе опускания груза на весу.
3.1. Провести аппроксимацию данных определителем Вандермонда.
3.2. Провести аппроксимацию данных методом Лагранжа.
3.3. Провести аппроксимацию данных методом Ньютона.
3.4. Провести предсказание на основе имеющихся данных.
3.5. Провести аппроксимацию данных методом наименьших квадратов.
3.6. Провести аппроксимацию данных методом линейной регрессии.
3.7. Провести аппроксимацию данных методом полиномиальной регрессии.
3.8. Провести аппроксимацию данных методом обобщенной регрессии.
3.9. Выполнить сглаживание экспериментальных данных с помощью встроенных в Mathcad функций: скользящей медианы, гауссова ядра, методом наименьших квадратов.
4. Провести анализ и обработку экспериментальных данных механизма подъема электротали г/п 500 кг на этапе опускания груза на пол.
4.1. Провести аппроксимацию данных определителем Вандермонда.
4.2. Провести аппроксимацию данных методом Лагранжа.
4.3. Провести аппроксимацию данных методом Ньютона.
4.4. Провести предсказание на основе имеющихся данных.
4.5. Провести аппроксимацию данных методом наименьших квадратов.
4.6. Провести аппроксимацию данных методом линейной регрессии.
4.7. Провести аппроксимацию данных методом полиномиальной регрессии.
4.8. Провести аппроксимацию данных методом обобщенной регрессии.
4.9. Выполнить сглаживание экспериментальных данных с помощью встроенных в Mathcad функций: скользящей медианы, гауссова ядра, методом наименьших квадратов.
5. Провести анализ и обработку экспериментальных данных механизма передвижения электротали г/п 500 кг без груза.
5.1. Провести аппроксимацию данных определителем Вандермонда.
5.2. Провести аппроксимацию данных методом Лагранжа.
5.3. Провести аппроксимацию данных методом Ньютона.
5.4. Провести предсказание на основе имеющихся данных.
5.5. Провести аппроксимацию данных методом наименьших квадратов.
5.6. Провести аппроксимацию данных методом линейной регрессии.
5.7. Провести аппроксимацию данных методом полиномиальной регрессии.
5.8. Провести аппроксимацию данных методом обобщенной регрессии.
5.9. Выполнить сглаживание экспериментальных данных с помощью встроенных в Mathcad функций: скользящей медианы, гауссова ядра, методом наименьших квадратов.
6. Провести анализ и обработку экспериментальных данных механизма передвижения электротали г/п 500 кг с грузом.
6.1. Провести аппроксимацию данных определителем Вандермонда.
6.2. Провести аппроксимацию данных методом Лагранжа.
6.3. Провести аппроксимацию данных методом Ньютона.
6.4. Провести предсказание на основе имеющихся данных.
6.5. Провести аппроксимацию данных методом наименьших квадратов.
6.6. Провести аппроксимацию данных методом линейной регрессии.
6.7. Провести аппроксимацию данных методом полиномиальной регрессии.
6.8. Провести аппроксимацию данных методом обобщенной регрессии.
6.9. Выполнить сглаживание экспериментальных данных с помощью встроенных в Mathcad функций: скользящей медианы, гауссова ядра, методом наименьших квадратов.
7. Провести анализ и обработку экспериментальных данных механизма выдвижения руки промышленного робота ПР-10И без груза.
7.1. Провести аппроксимацию данных определителем Вандермонда.
7.2. Провести аппроксимацию данных методом Лагранжа.
7.3. Провести аппроксимацию данных методом Ньютона.
7.4. Провести предсказание на основе имеющихся данных.
7.5. Провести аппроксимацию данных методом наименьших квадратов.
7.6. Провести аппроксимацию данных методом линейной регрессии.
7.7. Провести аппроксимацию данных методом полиномиальной регрессии.
7.8. Провести аппроксимацию данных методом обобщенной регрессии.
7.9. Выполнить сглаживание экспериментальных данных с помощью встроенных в Mathcad функций: скользящей медианы, гауссова ядра, методом наименьших квадратов.
8. Провести анализ и обработку экспериментальных данных механизма поворота руки промышленного робота ПР-10И без груза.
8.1. Провести аппроксимацию данных определителем Вандермонда.
8.2. Провести аппроксимацию данных методом Лагранжа.
8.3. Провести аппроксимацию данных методом Ньютона.
8.4. Провести предсказание на основе имеющихся данных.
8.5. Провести аппроксимацию данных методом наименьших квадратов.
8.6. Провести аппроксимацию данных методом линейной регрессии.
8.7. Провести аппроксимацию данных методом полиномиальной регрессии.
8.8. Провести аппроксимацию данных методом обобщенной регрессии.
8.9. Выполнить сглаживание экспериментальных данных с помощью встроенных в Mathcad функций: скользящей медианы, гауссова ядра, методом наименьших квадратов.
9. Провести анализ и обработку экспериментальных данных механизма ротации схвата промышленного робота ПР-10И без груза.
9.1. Провести аппроксимацию данных определителем Вандермонда.
9.2. Провести аппроксимацию данных методом Лагранжа.
9.3. Провести аппроксимацию данных методом Ньютона.
9.4. Провести предсказание на основе имеющихся данных.
9.5. Провести аппроксимацию данных методом наименьших квадратов.
9.6. Провести аппроксимацию данных методом линейной регрессии.
9.7. Провести аппроксимацию данных методом полиномиальной регрессии.
9.8. Провести аппроксимацию данных методом обобщенной регрессии.
9.9. Выполнить сглаживание экспериментальных данных с помощью встроенных в Mathcad функций: скользящей медианы, гауссова ядра, методом наименьших квадратов.
10. Провести анализ и обработку экспериментальных данных механизма выдвижения руки промышленного робота ПР-10И с грузом.
10.1. Провести аппроксимацию данных определителем Вандермонда.
10.2. Провести аппроксимацию данных методом Лагранжа.
10.3. Провести аппроксимацию данных методом Ньютона.
10.4. Провести предсказание на основе имеющихся данных.
10.5. Провести аппроксимацию данных методом наименьших квадратов.
10.6. Провести аппроксимацию данных методом линейной регрессии.
10.7. Провести аппроксимацию данных методом полиномиальной регрессии.
10.8. Провести аппроксимацию данных методом обобщенной регрессии.
10.9. Выполнить сглаживание экспериментальных данных с помощью встроенных в Mathcad функций: скользящей медианы, гауссова ядра, методом наименьших квадратов.
11. Провести анализ и обработку экспериментальных данных механизма поворота руки промышленного робота ПР-10И с грузом.
11.1. Провести аппроксимацию данных определителем Вандермонда.
11.2. Провести аппроксимацию данных методом Лагранжа.
11.3. Провести аппроксимацию данных методом Ньютона.
11.4. Провести предсказание на основе имеющихся данных.
11.5. Провести аппроксимацию данных методом наименьших квадратов.
11.6. Провести аппроксимацию данных методом линейной регрессии.
11.7. Провести аппроксимацию данных методом полиномиальной регрессии.
11.8. Провести аппроксимацию данных методом обобщенной регрессии.
11.9. Выполнить сглаживание экспериментальных данных с помощью встроенных в Mathcad функций: скользящей медианы, гауссова ядра, методом наименьших квадратов.
12. Провести анализ и обработку экспериментальных данных механизма ротации схвата промышленного робота ПР-10И с грузом.
12.1. Провести аппроксимацию данных определителем Вандермонда.
12.2. Провести аппроксимацию данных методом Лагранжа.
12.3. Провести аппроксимацию данных методом Ньютона.
12.4. Провести предсказание на основе имеющихся данных.
12.5. Провести аппроксимацию данных методом наименьших квадратов.
12.6. Провести аппроксимацию данных методом линейной регрессии.
12.7. Провести аппроксимацию данных методом полиномиальной регрессии.
12.8. Провести аппроксимацию данных методом обобщенной регрессии.
12.9. Выполнить сглаживание экспериментальных данных с помощью встроенных в Mathcad функций: скользящей медианы, гауссова ядра, методом наименьших квадратов.
13. Провести анализ и обработку экспериментальных данных колодочного тормоза ТКГ-300 без дисбаланса.
13.1. Провести аппроксимацию данных определителем Вандермонда.
13.2. Провести аппроксимацию данных методом Лагранжа.
13.3. Провести аппроксимацию данных методом Ньютона.
13.4. Провести предсказание на основе имеющихся данных.
13.5. Провести аппроксимацию данных методом наименьших квадратов.
13.6. Провести аппроксимацию данных методом линейной регрессии.
13.7. Провести аппроксимацию данных методом полиномиальной регрессии.
13.8. Провести аппроксимацию данных методом обобщенной регрессии.
13.9. Выполнить сглаживание экспериментальных данных с помощью встроенных в Mathcad функций: скользящей медианы, гауссова ядра, методом наименьших квадратов.
14. Провести анализ и обработку экспериментальных данных колодочного тормоза ТКГ-300 с дисбалансом.
14.1. Провести аппроксимацию данных определителем Вандермонда.
14.2. Провести аппроксимацию данных методом Лагранжа.
14.3. Провести аппроксимацию данных методом Ньютона.
14.4. Провести предсказание на основе имеющихся данных.
14.5. Провести аппроксимацию данных методом наименьших квадратов.
14.6. Провести аппроксимацию данных методом линейной регрессии.
14.7. Провести аппроксимацию данных методом полиномиальной регрессии.
14.8. Провести аппроксимацию данных методом обобщенной регрессии.
14.9. Выполнить сглаживание экспериментальных данных с помощью встроенных в Mathcad функций: скользящей медианы, гауссова ядра, методом наименьших квадратов.
15. Провести обработку экспериментальных данных работы ленточного конвейера без груза.
15.1. Провести аппроксимацию данных определителем Вандермонда.
15.2. Провести аппроксимацию данных методом Лагранжа.
15.3. Провести аппроксимацию данных методом Ньютона.
15.4. Провести предсказание на основе имеющихся данных.
15.5. Провести аппроксимацию данных методом наименьших квадратов.
15.6. Провести аппроксимацию данных методом линейной регрессии.
15.7. Провести аппроксимацию данных методом полиномиальной регрессии.
15.8. Провести аппроксимацию данных методом обобщенной регрессии.
15.9. Выполнить сглаживание экспериментальных данных с помощью встроенных в Mathcad функций: скользящей медианы, гауссова ядра, методом наименьших квадратов.
16. Провести анализ и обработку экспериментальных данных работы ленточного конвейера с грузом.
16.1. Провести аппроксимацию данных определителем Вандермонда.
16.2. Провести аппроксимацию данных методом Лагранжа.
16.3. Провести аппроксимацию данных методом Ньютона.
16.4. Провести предсказание на основе имеющихся данных.
16.5. Провести аппроксимацию данных методом наименьших квадратов.
16.6. Провести аппроксимацию данных методом линейной регрессии.
16.7. Провести аппроксимацию данных методом полиномиальной регрессии.
16.8. Провести аппроксимацию данных методом обобщенной регрессии.
16.9. Выполнить сглаживание экспериментальных данных с помощью встроенных в Mathcad функций: скользящей медианы, гауссова ядра, методом наименьших квадратов.
17. Провести анализ и обработку экспериментальных данных работы винтового наклонного конвейера без груза.
17.1. Провести аппроксимацию данных определителем Вандермонда.
17.2. Провести аппроксимацию данных методом Лагранжа.
17.3. Провести аппроксимацию данных методом Ньютона.
17.4. Провести предсказание на основе имеющихся данных.
17.5. Провести аппроксимацию данных методом наименьших квадратов.
17.6. Провести аппроксимацию данных методом линейной регрессии.
17.7. Провести аппроксимацию данных методом полиномиальной регрессии.
17.8. Провести аппроксимацию данных методом обобщенной регрессии.
17.9. Выполнить сглаживание экспериментальных данных с помощью встроенных в Mathcad функций: скользящей медианы, гауссова ядра, методом наименьших квадратов.
18. Провести анализ и обработку экспериментальных данных работы винтового наклонного конвейера с грузом.
18.1. Провести аппроксимацию данных определителем Вандермонда.
18.2. Провести аппроксимацию данных методом Лагранжа.
18.3. Провести аппроксимацию данных методом Ньютона.
18.4. Провести предсказание на основе имеющихся данных.
18.5. Провести аппроксимацию данных методом наименьших квадратов.
18.6. Провести аппроксимацию данных методом линейной регрессии.
18.7. Провести аппроксимацию данных методом полиномиальной регрессии.
18.8. Провести аппроксимацию данных методом обобщенной регрессии.
18.9. Выполнить сглаживание экспериментальных данных с помощью встроенных в Mathcad функций: скользящей медианы, гауссова ядра, методом наименьших квадратов.
19. Провести анализ и обработку экспериментальных данных работы винтового вертикального конвейера без груза.
19.1. Провести аппроксимацию данных определителем Вандермонда.
19.2. Провести аппроксимацию данных методом Лагранжа.
19.3. Провести аппроксимацию данных методом Ньютона.
19.4. Провести предсказание на основе имеющихся данных.
19.5. Провести аппроксимацию данных методом наименьших квадратов.
19.6. Провести аппроксимацию данных методом линейной регрессии.
19.7. Провести аппроксимацию данных методом полиномиальной регрессии.
19.8. Провести аппроксимацию данных методом обобщенной регрессии.
19.9. Выполнить сглаживание экспериментальных данных с помощью встроенных в Mathcad функций: скользящей медианы, гауссова ядра, методом наименьших квадратов.
20. Провести анализ и обработку экспериментальных данных работы винтового вертикального конвейера с грузом.
20.1. Провести аппроксимацию данных определителем Вандермонда.
20.2. Провести аппроксимацию данных методом Лагранжа.
20.3. Провести аппроксимацию данных методом Ньютона.
20.4. Провести предсказание на основе имеющихся данных.
20.5. Провести аппроксимацию данных методом наименьших квадратов.
20.6. Провести аппроксимацию данных методом линейной регрессии.
20.7. Провести аппроксимацию данных методом полиномиальной регрессии.
20.8. Провести аппроксимацию данных методом обобщенной регрессии.
20.9. Выполнить сглаживание экспериментальных данных с помощью встроенных в Mathcad функций: скользящей медианы, гауссова ядра, методом наименьших квадратов.
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