Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении промежуточной аттестации по дисциплине (модулю)  
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При проведении промежуточной аттестации обучающемуся предлагается дать ответы на 2 вопроса, приведенных в экзаменационном билете, из нижеприведенного списка. 
 
3 семестр

Примерный перечень вопросов

Перечень экзаменационных вопросов.
1. Этапы математического моделирования.
2. Моделирование как метод научного познания.
3. Основные понятия и определения.
4. Моделирование в современном мире.
5. Математическое и компьютерное моделирование.
6. Применение моделирования при исследованиях НТТК.
7. Методы решения задач моделирования;.
8. Классификация моделей.
9. Методы математического программирования.
10. Линейные и нелинейные модели.
11. Модели в виде дифференциальных уравнений.
12. Области применения различных методов математического программирования.
13. Классификация методов математического программирования.
14. Общие сведения о динамике механических систем (МС).
15. Классификация МС.
16. Основные задачи динамики МС и способы их решения.
17. Схемы механических систем, способы построения математической модели МС.
18. Составление уравнений движения жестких МС.
19. Составления уравнений движения упругих МС.
20. Составление уравнений движения МС с гибкими звеньями.
21. Уравнения движения для ненагруженных механизмов.
22. Уравнения движения нагруженных механизмов.
23. Составление уравнений движения при нагружении механизмов в процессе работы.
24. Определение момента инерции и электромеханической постоянной времени электродвигателя.
25. Индуктивность обмоток маши постоянного тока н электромагнитная постоянная времени.
26. Структурные схемы и передаточные функции электроприводов постоянного тока.
27. Структурные схемы п передаточные функции электроприводов с асинхронными двигателями.
28. Параметры и передаточные функции преобразователей в системах преобразователь-двигатель.
29. Переходные процессы в электромеханических системах.
30. Время пуска и торможения электропривода;
31. Переходные процессы в приводах с двигателем постоянного тока.
32. Переходные процессы в приводах с двигателями переменного тока.
33. Структурная схема и классификация следящих электроприводов.
34. Математическая модель следящего привода.
35. Методы исследования математической модели привода.
36. Частотные показатели качества.
37. Анализ и построение желаемых ЛАЧХ и ФЧХ следящей системы.


4 семестр

Примерный перечень вопросов

Перечень экзаменационных вопросов.

38. Обобщенная схема гидропривода дроссельного регулирования.
39. Допущения, принимаемые при моделировании процессов в гидроприводе.
40. Математические модели гидродвигателя, дросселирующего распределителя.
41. Учет потерь давления в математической модели.
42. Силы, действующие на гидропривод.
43. Обобщенная схема гидропривода объемного регулирования.
44. Допущения, принимаемые при моделировании гидропривода с объемным регулированием.
45. Линеаризованная математическая модель гтдропривода.
46. Гидропривод с позиционной СУ.
47. Релейные гидроприводы.
48. Гидроприводы с непрерывным управлением.
49. Электрогидравлические следящие системы дроссельного регулирования.
50. Электрогидравлические следящие системы объемного регулирования.
51. Схемы управления пневматическими приводами.
52. Допущения, принимаемые при составлении модели пневматических приводов
53. Вывод уравнений динамики пневмопривода.
54. Математическая модель пневмопривода двустороннего действия.
55. Математическая модель пневмопривода одностороннего действия.
56. Учет в модели пневмопривода теплообмена с окружающей средой.
57. Анализ динамики и выбор параметров пневмопривода с остановом по упорам.
58. Выбор параметров пневмопривода с позиционной системой управления.
59. Электропневматические следящие системы.
60. Линеаризованная модель пневматического привода;
Устойчивость и корректировка характеристик следящего пнев
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