Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении
промежуточной аттестации по дисциплине (модулю)

«Микропроцессорные устройства систем управления»

[bookmark: _GoBack]Примерный перечень вопросов для зачета

1. Принципы структурирования МП-систем: централизованные, децентрализованные и иерархические структуры.
2. Архитектуры МПУ: сравнение Фон-неймановской и Гарвардской структур, их влияние на производительность.
3. Обобщенная структурная схема микроконтроллера: процессорная шина, системная шина, программно-доступные узлы.
4. Микропроцессор КР580ВМ80А: структура, назначение выводов, организация машинных тактов и циклов.
5. Классификация запоминающих устройств. Принципы построения схем памяти.
6. Программируемый параллельный интерфейс КР580ВВ55: структура, режимы работы, процедура инициализации.
7. Ввод дискретных сигналов: схемы подключения датчиков, типовые процедуры ввода, выделение сигналов с помощью маскирования и циклического сдвига (арифметический и логический сдвиги).
8. Процедуры ожидания событий. Особенности контроля состояния контактных датчиков и пути решения проблемы дребезга.
9. Программные методы защиты от дребезга: задержка, стробирование, блокировка считывания, интегральное считывание.
10. Программный способ обнаружения и подсчета импульсных сигналов. Схема буферизации коротких импульсных сигналов.
11. Контроллер прерываний КР580ВН59: структура, функции, каскадное включение. Порядок обработки запроса прерывания.
12. Схема включения и алгоритм опроса матричной клавиатуры. 
13. ЦАП: резисторная матрица R-2R, зависимость выходного тока и напряжения.
14. Структура и режимы управления специализированным ЦАП.
15. АЦП: принцип действия, назначение выводов.
16. Алгоритм и программа ввода аналогового сигнала. Многоканальные АЦП/ЦАП.
17. Постановка задачи и алгоритм снятия амплитудно-фазо-частотной характеристики (АФЧХ) объекта.
18. Разработка алгоритмов измерения временных интервалов, длительности импульсов, частоты.
19. Алгоритм формирования ШИМ-сигнала с использованием таймера.
20. Универсальный приемопередатчик КР580ВВ51: структура, режимы (синхронный и асинхронный), временные диаграммы асинхронной передачи.
21. Система команд управления УСАПП: инструкция режима, команды управления, слово состояния. Особенности инициализации.
22. Алгоритмы последовательной передачи/приема байта и массива информации (алгоритм обмена данными).
23. Принципы сопряжения МП-систем с объектами: функциональное, электрическое (буфер адреса и данных) и временное согласование.
24. Формирование сигнала готовности внешнего устройства (READY). Особенности подключения к объекту управления и контроля.
25. Построение распределенных систем на основе RS-485: топология, организация гальванической развязки, согласование линий.
26. Разработать фрагмент кода для инициализации портов КР580ВВ55 под заданный режим.
27. Составить алгоритм защиты контакта от дребезга программным методом.
28. Рассчитать параметры делителя для таймера при получении заданной частоты ШИМ или временной задержки.


Примерный перечень вопросов для экзамена

1. Особенности свойств МП и эффект от их внедрения в МПСУ.
2. Структура МПСУ.
3. МС типа КР580ВМ80А. Структура, программно- доступные узлы. МП шины (данных, адреса, управления). Машинные такты и циклы.
4. МС типа КР580ГФ24. Структура, схема включения.
5. МС типа КР580ВК28. Временные диаграммы записи слова состояния процессора, приема и выдачи данных.
6. Принципы сопряжения устройств МПСУ.
7. Схема буферизации ША с помощью МС типа К589ИР12.
8. Схема буферизации ШД с помощью МС типа К589АП16.
9. Разработать алгоритм и программу подсчета числа нажатий каждой из четырех клавиш 0,1,2,3 УМК.
10. Организация устройств памяти МПСУ. Схема организации ОЗУ (4К) и ПЗУ (4К) МПСУ.
11. Программированный параллельный интерфейс и его использование для ввода/вывода дискретных сигналов. Организация ввода-вывода дискретных сигналов на МС типа КР580ВВ55.
12. Особенности контроля состояния контактных датчиков МПСУ. Аппаратные средства защиты от дребезга.
13. Ввод и вывод импульсных сигналов с использованием МС типа КР580ВИ53. Схема включения, типовые процедуры.
14. Структура ЦАП и схемы вывода аналоговых сигналов с использованием МС типа 572ПА1.
15. Структура ЦАП и схема подключения МС типа К572ПА2. Процедура вывода аналогового сигнала.
16. Структура АЦП и схема подключения МС типа К572ПВ1. Процедура ввода аналогового сигнала. 
17. МС типа КР580ВК28. Временные диаграммы записи слова состояния процессора, приема и выдачи данных. 
18. Принципы сопряжения устройств МПСУ. 
19. Схема буферизации ША с помощью МС типа К589ИР12.
20. Схема буферизации ШД с помощью МС типа К589АП16.
21. Сопряжение по времени медленнодействующих внешних устройств включением машинных тактов <Ожидание>.
22. Организация устройств памяти МПСУ. Схема организации ОЗУ (4К) и ПЗУ (4К) МПСУ.
23. Программированный параллельный интерфейс и его использование для ввода/вывода дискретных сигналов. Организация ввода-вывода дискретных сигналов на МС типа КР580ВВ55.
24. Особенности контроля состояния контактных датчиков МПСУ. Аппаратные средства защиты от дребезга.
25. Разработать алгоритм и подпрограмму индикации на светодиодной матрице <бегущего столбца> включенных светодиодов с интервалом сдвига 1 с.
26. Разработать алгоритм и подпрограмму индикации на светодиодной матрице <горящей диагонали> светодиодов 6-30
27. Разработать алгоритм и подпрограмму индикации на светодиодной матрице <горящей диагонали> светодиодов 10-26.
28. Разработать алгоритм и подпрограмму индикации на дисплее УМК ваш двухзначный номер в списке группы.
29. Разработать схему на таймере УМК, алгоритм и подпрограмму измерения длительности одиночного импульса с шагом временной дискретизации 10 мс. Число интервалов дискретизации возвращается в регистровой паре ВС.
30. Разработать алгоритм и подпрограмму индикации на дисплее УМК двухзначного шестнадцатеричного числа, переданного через аккумулятор при вызове подпрограммы.
31. Разработать алгоритм и программу индикации на дисплее УМК номера нажатой клавиши светодиодной платы УМК.
32. Разработать алгоритм и подпрограмму ввода аналогово сигнала.
33. Разработать алгоритм и программу подсчета числа нажатий каждой из четырех клавиш 0,1,2,3 УМК.
34. Разработать схему на таймере УМК, алгоритм и подпрограмму ввода число-импульсного сигнала. Результат возвращается в регистровой паре ВС.
35. Разработать алгоритм и программу подсчета числа фиксируемых срабатываний при одном нажатии любой из клавиш УМК.
36. Разработать алгоритм и программу подсчета числа нажатий клавиши «0» УМК с использованием временной задержки для защиты от дребезга.


