Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении промежуточной аттестации по дисциплине (модулю)  
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При проведении промежуточной аттестации обучающемуся предлагается дать ответы на 2 вопроса из нижеприведенного списка. 
 
Примерный перечень вопросов

1. Механическая конструкция
2. Геометрия и кинематика
3. Программирование и управление
4. Технические характеристики;
5. Датчики и навигация
6. Правые системы координат
7. Поступательные перемещения
8. Вращения
9. Обозначение степеней подвижности манипуляторов;
10. Системы координат основания, механического интерфейса, инструмента, мобильной платформы, задания, объекта, камеры.
11. Классификация систем программирования
12. Методы программирования роботов, уровни абстракции
13. Методы взаимодействия опреатора с роботом
14. Организация взаимодействия программного обеспечения и исполнительных механизмов роботов, включая организацию параллельных вычислений
15. Классификация систем программирования
16. Методы программирования роботов, уровни абстракции
17. Методы взаимодействия опреатора с роботом
18. Организация взаимодействия программного обеспечения и исполнительных механизмов роботов, включая организацию параллельных вычислений
19. Требования по безопасности к конструкции робота
20. Требования по обеспечению безопасности персонала
21. Проверка характеристик, влияющих на безопасность
22. Производственные испытания;
23. Номинальные характеристики
24. Маркировка
25. Инструкции
26. Констуктивные требования и меры защиты
27. Верификация и валидация требований безопасности и мер защиты
28. Информация по использованию
29. Виды испытаний
30. Условия проведения испытаний
31. Общие требования к проведению испытаний
32. Оформление результатов испытаний
33. Термины, относящиеся к передвижению
34. Термины, относящиеся к колесным роботам
35. Термины, относящиеся к шагающим роботам
36. Термины, относящиеся к перемещению
37. Термины, относящиеся к навигации
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