Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении промежуточной аттестации по дисциплине (модулю)  
 
«Приводы и системы управления НТТК»
2 семестр
 
При проведении промежуточной аттестации обучающемуся предлагается дать ответы на 2 вопроса из нижеприведенного списка. 
 
Примерный перечень вопросов

1. Кинематические и расчетные схемы механической части электрического, гидравлического и пневматического привода.
2. Определение параметров элементов механической части привода.
3. Структурные схемы механической части привода. 
4. Уравнения движения механизмов с переменным соотношением между скоростями рабочего органа и двигателя. 
5. Расчет резонансных частот многомассовой механической системы. 
6. Параметрические возмущения в механической части приводов. 
7. Классификация режимов работы привода.
8. Установившиеся динамические режимы механической части привода.
9. Переходные процессы механической части.
10. Механические переходные процессы в двухмассовой системе.
11. Динамические нагрузки механических систем.
12. Выбор оптимального передаточного числа для обеспечения максимального быстродействия; 
13. Выбор передаточного числа из условия получения минимальной массы привода. 
14. Особенности математического описания процессов электромеханического преобразования энергии в электрических машинах. 
15. Математическое описание процессов гидро-механического преобразования энергии.
16. Критерии оптимизации и методы анализа динамических режимов систем привода.
17. Обобщенная система электрического, гидравлического и пневматического привода с линеаризованной механической характеристикой.
18. Установившиеся динамические режимы привода с линейной механической характеристикой двигателя и жесткой механической связью.
19. Переходные процессы систем привода с линейной механической характеристикой двигателя при скачкообразном изменении задающих и возмущающих воздействий.
20. Переходные процессы при плавном изменении управляющего фактора привода с линейной механической характеристикой.
21. Переходные процессы с асинхронными короткозамкнутыми двигателями.
22. Расчет переходных процессов при нелинейных механических характеристиках двигателя и механизма.
23. Переходные процессы электропривода с синхронными двигателями. 
24. Регулирование скорости асинхронного двигателя изменением числа пар полюсов.
25. Регулирование скорости асинхронных двигателей в каскадных схемах.
26. Системы электропривода с вентильными двигателями с постоянными магнитами.
27. Дроссельное регулирование координат гидропривода.
28. Объемное регулирование координат гидропривода.
29. Связь показателей регулирования с ЛАЧХ разомкнутого контура регулирования.
30. Выбор вида и расчет параметров регуляторов при последовательной коррекции контуров регулирования. 
31. Регулирование момента в замкнутой системе УП-Д.
32. Регулирование скорости в замкнутой системе УП-Д.























Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении промежуточной аттестации по дисциплине (модулю)  
 
«Приводы и системы управления НТТК»
3 семестр
 
При проведении промежуточной аттестации обучающемуся предлагается дать ответы на 2 вопроса из нижеприведенного списка. 
 
Примерный перечень вопросов

1. Оптимизация контура регулирования момента привода в системе УП-Д.
2. Оптимизация контура регулирования скорости при последовательной коррекции в системе УП-Д.
3. Реостатное регулирование момента и скорости.
4. Регулирование момента и скорости в системах тиристорный преобразователь напряжения – асинхронный двигатель. 
5. Замкнутые системы скалярного управления приводов частотного и частотно-токового регулирования асинхронных двигателей.
6. Системы полярного и векторного управления асинхронными двигателями.
7. Системы прямого управления моментом асинхронного двигателя.
8. Тормозные режимы частотно-регулируемых приводов с асинхронными двигателями. 
9. Бездатчиковое векторное управление СДПМ. 
10. Бездатчиковый пуск в разомкнутой системе.
11. Бездатчиковый пуск с неустойчивым наблюдателем. 
12. Точный останов привода.
13. Автоматическое регулирование положения по отклонению. 
14. Следящий электропривод.
15. Гидромеханический следящий привод с дроссельным регулированием.
16. Электрогидравлический следящий привод с дроссельным регулированием. 
17. Потери энергии в электродвигателях в установившихся и переходных режимах. 
18. Выбор мощности электродвигателя. 
19. Выбор мощности гидро- и пневмодвигателей.
20. Выбор гидронасоса.
21. Выбор гидроаппаратуры.
22. Тепловой расчет гидропривода.
23. Особенности выбора пневмодвигателей и пневмооборудования. 
24. Энергетическая эффективность и качество энергопотребления систем электропривода.
25. Повышение энергоэффективности в системах регулируемого электропривода.
26. [bookmark: _GoBack]Энергетическая эффективность систем гидро- и пневмопривода. 
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