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Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении
промежуточной аттестации по дисциплине (модулю)
«Системы автоматизированного проектирования транспортных 
магистралей»
При проведении промежуточной аттестации 8-го семестра, обучающемуся предлагается дать ответы на 1 вопрос и решить 1 тест из нижеприведенного списка. 
1) Автоматизированное проектирование, модель процесса проектирования
2) Информационные технологии, геоинформационные системы (ГИС), цифровой прототип
3) BIM-технологии 
4) Цифровые модели местности. Цифровые модели рельефа
5) Цифровые и математические модели рельефа
6) Типы моделей рельефа, достоинства и недостатки
7) Электронные тахеометры (технология съемки, обработка данных)
8) Глобальные системы позиционирования
9) Лазерное сканирование, обработка данных
10) Видеопаспортизация
11) Георадары
12) Программный комплекс Топоматик Робур. Общее описание.
13) Программный комплекс AutoCAD Civil 3D. Общее описание.
14) Программный комплекс Bentley Rail Track. Общее описание.
15) Сравнительный анализ программных комплексов. Перспективы развития
16) Базовый функционал САПР железных дорог.
17) САПР проектирования реконструкции железных дорог и ремонтов пути.
18) Методы математической оптимизации проектных решений при проектировании реконструкции желзных дорог
19) Автоматизация выбора направления новой железнодорожной линии (программа QuantM).
20) Эскизное проектирование линейных объектов транспортной инфраструктуры (программа InfraWorks)
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Тест 1
1. Триангуляционная модель рельефа представляет собой нерегулярную сетку: 
	· плоских треугольников
	1

	· сферических треугольников
	2

	· треугольников произвольной формы, определяемой расчетом
	3


2. Основной моделью рельефа во всех известных САПР является нерегулярная триангуляционная модель. При этом последовательно происходит переход на регулярные модели – сетки квадратов. Целесообразность такого перехода определена:  
	· повышением скорости координирования
	1

	· повышением точности координирования
	2

	· снижением объема обрабатываемой информации
	3


3. Для определения высотной координаты точки, лежащей на пространственном треугольнике, полученном в результате триангуляции, необходимо решить:
	· систему линейных уравнений
	1

	· систему нелинейных уравнений
	2

	· систему дифференциальных уравнений
	3


4. Измерения с использованием лазеров требует применения самых современных технологий для определения:
	· скорости света
	1

	· времени
	2

	· погодных условий (давление, влажность, температура)
	3


5. Максимальная дальность работы при лазерных измерениях:
	· 1000 м
	1

	· 2000 м
	2

	· 3000 м
	3


6. Минимальная дальность работы при лазерных измерениях:
	· 1 м
	1

	· 2 м
	2

	· 3 м
	3


7. Количество рабочих спутников в космических группировках ГЛОНАСС (РФ) и NAVSTAR (GPS) (США):
	· 24
	1

	· 28
	2

	· 32
	3


8. Минимальное количество видимых спутников для определения координат в системах комического зондирования:
	· 2 
	1

	· 4
	2

	· 6
	3



9. Точность определения плановых и высотных координат в системах космического зондирования:
	· плановые координаты более точные
	1

	· высотные координаты более точные
	2

	· одинаковая точность
	3


10. В системах космического зондирования кроме абсолютных измерений применяются и относительные измерения, при которых:
	· повышается скорость координирования
	1

	· повышается точность координирования
	2

	· снижается стоимость оборудования
	3


11. Количество точек, координируемых современным лазерным сканером, измеряется в:
	· десятках тысяч точек
	1

	· сотнях тысяч точек
	2

	· миллионах точек
	3


12. Основным недостатком лазерного сканирования является:
	· трудоемкость преобразования облака точек в цифровую модель  
	1

	· недостаточная точность координирования
	2

	· координируются только видимые объекты 
	3


13. Максимальная точность воздушного лазерного сканирования:
	· ±5 см
	1

	· ±10 см
	2

	· ±25 см
	3


14. Наличие функционала для обработки облаков точек лазерного сканирования является обязательным для современных САПР:
	· да
	1

	· нет
	2

	· зависит от желания конкретного пользователя
	3


15. Точность определения плановых и высотных координат в системах лазерного сканирования:
	· плановые координаты более точные
	1

	· высотные координаты более точные
	2

	· одинаковая точность
	3


16. В системах видеопаспортизации (СВП) координирование точек производится с использованием методов:
	· теории оптимального управления
	1

	· сферической геометрии
	2

	· фотограмметрии
	3


17. Какая из перечисленных технологий геодезической съемки не формирует на начальной стадии (сырые данные) массивов координированных точек:
	· космическое зондирование 
	1

	· лазерное сканирование
	2

	· видеопаспортизация
	3


18. Минимальное число снимков (кадров при видеосъемке) объекта для координирования точек на его поверхности:
	· 1
	1

	· 2
	2

	· 3
	3


19. Результатом векторизации растрового изображения рельефа является:
	· цифровая модель рельефа
	1

	· математическая модель рельефа
	2

	· векторный график уклонов земной поверхности
	3


20. Программный комплекс, обеспечивающий векторизацию растровых изображений в полуавтоматическом и автоматическом режимах:
	· AutoCAD Civil 3D 
	1

	· Robur
	2

	· Easy Trace
	3


21. Использование георадаров позволяет:
	· исключить бурение скважин
	1

	· уменьшить объем буровых работ
	2

	· повысить качество определения геотехнических характеристик грунтов
	3



Тест 2
1. Современный этап научно-технического прогресса ориентирован на создание оптимальных изделий, необходимых обществу. На каком из этапов жизненного цикла изделия формируется его оптимальность:
	· проектирование
	1

	· строительство
	2

	· эксплуатация
	3


2. Какое из свойств проекта является единственным атрибутивным (атрибут – необходимое, существенное, неотъемлемое свойство объекта, без которого он не может ни существовать, ни мыслиться):
	· техническая необходимость
	1

	· экономическая целесообразность
	2

	· реализуемость
	3


3. Процесс проектирования обычно рассматривают как последовательно-цикличное выполнение операций синтеза, анализа, оценки и представления. Какая из этих операций всегда автоматизируется в первую очередь:
	· синтез
	1

	· анализ
	2

	· представление
	3


4. Процесс проектирования обычно рассматривают как последовательно-цикличное выполнение операций синтеза, анализа, оценки и представления. Какая из этих операций недоступна для автоматизации:
	· синтез
	1

	· анализ
	2

	· оценка
	3


5. Основой экономической эффективности использования САПР является:
	· повышение производительности труда проектировщиков
	1

	· снижение стоимости строительства объекта
	2

	· возможность электронного документооборота
	3


6. Первая САПР железных дорог использовалась при проектировании:
	· первой ВСМ в мире, Япония, Токио-Осака, 1964 
	1

	· первой ВСМ в Европе, Франция, Париж-Лион, 1981
	2

	· второй ВСМ в Европе, Италия, Рим-Флоренция, 1984
	3


7. Программный комплекс для выбора направления проектируемой дороги:
	· InfraWorks 
	1

	· Ferrovia
	2

	· Quantm System
	3


8. Программный комплекс для эскизного проектирования трассы дороги на предпроектной стадии:
	· InfraWorks 
	1

	· CARD/1
	2

	· Quantm System
	3


9. Программный комплекс, требующий использования суперкомпьютера:
	· AutoCAD Civil 3D
	1

	· Quantm System
	2

	· Ferrovia
	3


10. Программный комплекс с встроенным функционалом для укладки линии нулевых работ:
	· Robur
	1

	· AutoCAD Civil 3D
	2

	· Bentley Rail Track
	3


11. Программный комплекс отечественного производства:
	· CARD/1 
	1

	· Robur
	2

	· Quantm System 
	3


12. Какой программный комплекс линейки Autodesk используется для проектирования линейных сооружений:
	· AutoCAD Civil 3D
	1

	· Inventor
	2

	· Revit
	3


13. В программном комплексе AutoCAD Civil 3D три ядра – AutoCAD, Map и Civil. Какое из этих ядер содержит собственно проектный функционал:
	· AutoCAD
	1

	· Map
	2

	· Civil
	3


14. Управление процессом укладки трассы в программных комплексах:
	· автоматическое
	1

	· полуавтоматическое
	2

	· интерактивное
	3


15. Самая распространённая графическая платформа программных комплексов:
	· AutoCAD
	1

	· ZWCAD
	2

	· NanoCAD
	3


16. Какой программный комплекс не содержит функционала для проектирования реконструкции железных дорог:
	· Robur
	1

	· AutoCAD Civil 3D
	2

	· Bentley Rail Track
	3



17. Программный комплекс исключительно для проектирования реконструкции существующих железных дорог и ремонтов пути:
	· Ferrovia (Словения)
	1

	· CARD/1 (Германия)
	2

	· САПР КРП (Россия)
	3


18. Какой программный комплекс не содержит функции проектирования продольного профиля в автоматическом режиме:
	· AutoCAD Civil 3D
	

	· Bentley Rail Track
	

	· Robur
	


19. Критерием оптимальности продольного профиля при его автоматическом проектировании считается:
	· минимум приведенных строительно-эксплуатационных расходов  
	1

	· минимум рабочей кубатуры
	2

	· минимум профильной кубатуры
	3


20. Динамический профиль по версии Robur:
	· on line – контроль норм проектирования при корректировке профиля 
	1

	· on line – корректировка профиля при корректировке плана линии
	2

	· on line – контроль динамических усилий в системе «колесо-рельс»
	3


21. Динамический профиль по версии AutoCAD Civil 3D:
	· on line – контроль норм проектирования при корректировке профиля 
	1

	· on line – корректировка профиля при корректировке плана линии
	2

	· on line – контроль динамических усилий в системе «колесо-рельс»
	3






