Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении промежуточной аттестации по дисциплине (модулю)  
 
«Современные концепции развития робототехники»
 
При проведении промежуточной аттестации обучающемуся предлагается дать ответы на 2 вопроса из нижеприведенного списка. 
 
Примерный перечень вопросов

1. Какие существуют классификации промышленных роботов?
2. В чем заключаются основные отличия между традиционными и коллаборативными роботами?
3. [bookmark: _GoBack]Какие преимущества предоставляют коллаборативные роботы по сравнению с традиционными?
4. Какие задачи на производстве наиболее эффективно решаются с помощью коллаборативных роботов?
5. Какие новые направления в развитии робототехнических систем наиболее перспективны?
6. Какие существуют требования безопасности при взаимодействии человека с роботом?
7. Какие системы обеспечения безопасности используются в робототехнике?
8. Какие технологии позволяют минимизировать риски при работе с роботами?
9. Какие методы оценки безопасности применяются при сертификации робототехнических систем?
10. Какие примеры успешного взаимодействия человека и робота на производстве вы можете привести?
11. Какие задачи решает машинное зрение в робототехнике?
12. Какие технические средства используются для реализации машинного зрения?
13. Какие программные средства применяются для обработки данных машинного зрения?
14. Какие проблемы машинного зрения еще не решены?
15. Как машинное зрение влияет на автономность роботов?
16. Какие предпосылки существуют для применения ИИ и машинного обучения в робототехнике?
17. Какие технологии ИИ и машинного обучения наиболее востребованы в робототехнике?
18. Какие задачи в робототехнике решаются с помощью машинного обучения?
19. Какие примеры успешного применения ИИ в робототехнике вы можете привести?
20. Какие вызовы стоят перед разработчиками ИИ для робототехнических систем?
21. Почему кибербезопасность является критически важной для робототехнических систем?
22. Какие нормативно-правовые акты регулируют обеспечение кибербезопасности?
23. Какие системы обеспечения кибербезопасности наиболее эффективны?
24. Какие угрозы кибербезопасности существуют для робототехнических систем?
25. Какие методы защиты от кибератак применяются в робототехнике?
26. Какие предпосылки способствуют развитию безлюдного производства?
27. Какие технические средства используются для создания безлюдных производств?
28. Какие программные средства необходимы для управления безлюдным производством?
29. Какие проблемы возникают при внедрении технологий безлюдного производства?
30. Какие перспективы развития имеют технологии безлюдного производства?
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