Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении
промежуточной аттестации по дисциплине (модулю)
«Теория оптимального управления»

[bookmark: _GoBack]При проведении промежуточной аттестации (экзамена) в седьмом семестре обучающемуся предлагается дать ответы на два вопроса из списка.

1. Постановка задач оптимального управления (стандартная задача).  
2. Функция Лагранжа для задачи оптимального управления. Лагранжиан и гамильтониан (функция Понтрягина), терминант.   
3. Формулировка основной теоремы принципа максимума Л.С. Понтрягина. 
4. Уравнения для функциональных множителей Лагранжа. 
5. Условия трансверсальности.
6. Формулировка основной теоремы принципа максимума Л.С. Понтрягина.
7. Условия Вейерштрасса-Эрдмана. Принцип максимума.
8. Формулировка основной теоремы принципа максимума Л.С. Понтрягина.
9. Условия дополняющей нежёсткости.
10. Условия согласования знаков постоянных множителей Лагранжа.
11. Понятие об игольчатых вариациях.
12. Пример применения принципа максимума для управления объектом первого порядка.
13. Пример со скользящим правым концом траектории.
14. Пример с интегральным ограничением.
15. Теорема принципа максимума для автономной задачи оптимального быстродействия. 
16. Теорема об n интервалах. 
17. Решение простейшей задачи оптимального быстродействия в форме синтеза. 
18. Решение простейшей задачи оптимального быстродействия в форме программного управления.                 
19. Изохроны. Вывод уравнения изохроны для простейшей задачи второго порядка. 
20. Область управляемости. Критерий Калмана.
21. Область управляемости для объекта типа неустойчивый узел.
22. Область управляемости для объекта типа «седло»
23. Линия переключения оптимального по быстродействию управления для объектов с положением равновесия типа «центр»
24. Линия переключения оптимального по быстродействию управления для объектов с положением равновесия типа «устойчивый фокус».
25. Линия переключения оптимального по быстродействию управления для объектов с положением равновесия типа «неустойчивый фокус».
26. Область управляемости для объекта типа «неустойчивый фокус».
27. Уравнение Беллмана в частных производных.
28. Постановка нестационарной задачи АКОР.
29. Функция Беллмана для нестационарной задачи АКОР.
30. Исходное уравнение Беллмана для нестационарной задачи АКОР и общий вид решения уравнения Беллмана для нестационарной задачи.
31. Понятие о матричном дифференциальном уравнении для коэффициентов регулятора в нестационарной задаче АКОР (без вывода).
32. Постановка стационарной задачи АКОР.
33. Функция Беллмана для стационарной задачи АКОР.
34. Исходное уравнение Беллмана для стационарной задачи АКОР.
35. Понятие о матричном алгебраическом уравнении для матрицы коэффициентов регулятора в стационарной задаче АКОР (без вывода).
36. Решение стационарной задачи методом Репина–Третьякова.
37. Непосредственные показатели качества переходных процессов.
38. Понятие об элементарной операции и локальной вариации в методе локальных вариаций.
