Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении
промежуточной аттестации по дисциплине (модулю)

«Электромеханические системы»

Примерный перечень вопросов для экзамена

1. Регулирование скорости вращения ДПТ НВ при шунтировании якоря
2. Регулирование скорости вращения ДПТ НВ по системе генератор - двигатель
3. Реостатное и импульсное параметрическое регулирование скорости вращения ДПТ НВ 
4. Регулирование скорости вращения ДПТ ПВ шунтированием обмотки якоря
5. Регулирование скорости вращения ДПТ ПВ шунтированием обмотки возбуждения
6. Регулирование скорости вращения трехфазного асинхронного двигателя введением сопротивления в цепь ротора
7. Регулирование скорости вращения трехфазного асинхронного двигателя изменением частоты
8. Импульсный метод регулирования скорости вращения электродвигателей
9. Регулирование скорости вращения трехфазного асинхронного двигателя изменением числа пар полюсов
10. Двухфазные асинхронные двигатели. Амплитудное управление
11. Двухфазные асинхронные двигатели. Фазовое управление
12. Двухфазные асинхронные двигатели. Амплитудно-фазовое управление
13. Виды нагрузочных моментов
14. Силы и моменты, действующие в приводе
15. Основные показатели регулирования скорости вращения электродвигателей
16. Приведение силы и массы при поступательном движении к моменту при вращательном движении
17. Время ускорения и замедления привода. Определение наивыгоднейшего передаточного отношения
18. Приведение моментов сопротивления и моментов инерции к валу двигателя
19. Общие сведения по выбору двигателя
20. Нагрев и охлаждение двигателя при продолжительном режиме работы
21. Нагрев и охлаждение двигателя при кратковременном режиме работы
22. Нагрев и охлаждение двигателя при повторно-кратковременном режиме работы
23. Методы эквивалентного тока, момента, мощности
24. Понятие следящего привода 
25. Структурная схема следящего привода
26. ЭМУ в следящем приводе
27. Выбор редуктора для следящей системы, обеспечивающий максимальные момент нагрузки
28. Выбор редуктора для следящей системы, обеспечивающий максимальное ускорение
29. Выбор двигателя для следящих систем большой мощности
30. Выбор двигателя для следящих систем малой мощности
31. Тахогенератор в следящей системе
32. Измеритель рассогласования в следящей системе (сельсины, СКТ)
33. Двухканальные системы передачи угла 
34. Ложный нуль в системах передачи угла
35. [bookmark: _GoBack]Синхронизирующее устройство в следящем приводе


