Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении промежуточной аттестации по дисциплине (модулю) – «Электрооборудование НТТС»

Вопросы для зачета
1.Номинальные режимы работы двигателей.
2.Уравнение Лагранжа-метод математического описания динамических процессов в механической части привода (на примере двухмассовой упругой механической системе).
3.Определить скорость АД при Мс = 1 и R2 = 1.
4. Дайте определение жесткости статической механической характеристики двигателя и механизма и напишите выражения для расчета коэффициента жесткости соответствующих характеристик.
5. Дайте определение устойчивости установившегося движения электропривода  и напишите условие устойчивости этого движения.
6.  Способы регулирования асинхронного двигателя.
7.	Структура автоматизированного электропривода.
8.	Основные соотношения параметров для двигателей постоянного тока.
9.	Формулы для определения скольжения и частоты вращения через скольжение.
10.	Классификационные признаки электропривода.
11.	Схемы включения двигателей постоянного тока.
12.	Электрическая мощность (активная, реактивная и полная) в однофазной цепи переменного тока.
13.	Основные соотношения механики электропривода.
14.	Энергетические режимы двигателей постоянного тока независимого возбуждения.
15.	Электрическая мощность (активная, реактивная и полная) в трехфазной цепи переменного тока.
16.	Приведение момента сопротивления к валу электродвигателя.
17.	Генераторный режим работы двигателей постоянного тока. Виды торможения.
18.	Как изменится момент на валу барабана при увеличении его диаметра в 1,5 раза.
19.	Приведение моментов инерции к оси вращения.
20.	Реостатный способ регулирования двигателей постоянного тока.
21.	Что такое диапазон регулирования.
22.	Уравнение движения электропривода.
23.	Способ регулирования двигателей постоянного тока изменением магнитного потока.
24.	Как изменится время пуска при увеличении момента инерции в 2 раза.
25.	Стационарный режим работы электропривода.
26.	Способ регулирования двигателей постоянного тока изменением подводимого к якорю напряжения. 
27.	Как изменится время пуска при уменьшении рабочей скорости  в 2 раза.
28.	Нестационарный режим работы электропривода.
29.	Способ регулирования двигателей постоянного тока по системе широтно-импульсный преобразователь-двигатель. 
30.	Что такое «мягкость» характеристики.
31.	Механическая характеристика производственных механизмов.
32.	Автоматическое регулирование скорости электроприводов постоянного тока.
33.	Во сколько раз изменится время пуска двигателя при Мс=0,5, если момент двигателя увеличить от М=1 до М=2?
34.	Механическая характеристика электродвигателя.
35.	Общие положения применения асинхронных двигателей в электроприводе.
36.	В каком режиме (разгона, торможения) работает двигатель, если М= – 1, Мс=0,5? Ка-ким должен быть М, чтобы время переходного процесса уменьшить в 1,5 раза?
37.	Жесткость механической характеристики.
38.	Конструктивные особенности асинхронных двигателей.
39.	Как и во сколько раз изменится приведенный к валу двигателя момент инерции рабочего органа Jлр, если скорость подъема увеличить вдвое при ωдв = const?
40.	Совмещение характеристик электродвигателя и производственного механизма.
[bookmark: _GoBack]41.	Принцип работы асинхронного двигателя.
42.	Как изменится Мвс, приведенный к валу двигателя, если применить редуктор с КПД, повышенным на 10 %?
43.	Условие устойчивости установившегося режима электропривода.
44.	Полная механическая характеристика асинхронного двигателя.
45.	Как и во сколько раз изменится приведенный к валу двигателя момент сопротивления движению Мрс механизма подъема груза, если скорость двигателя снизить вдвое?
46.	Координаты электропривода.
47.	Энергетическая диаграмма асинхронного двигателя в режиме рекуперативного торможения.
48.	Определить напряжение на якоре ДНВ, обеспечивающее при М=1 скорость вращения ωн/2. Принять r = 0,1, Ф = 1.
49.	Показатели регулирования электропривода.
