Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении
промежуточной аттестации по дисциплине (модулю)

«Теоретические основы автоматики и телемеханики»

4 КУРС

ВОПРОСЫ К ЗАЧЕТУ ПО ДИСЦИПЛИНЕ

1. Классификация элементов автоматики и телемеханики по различным признакам.
2. Общие характеристики элементов автоматики и телемеханики.
3. Устройство и классификация датчиков различных типов.
4. Устройство и классификация реле. Устройство нейтральных и поляризованных реле железнодорожной автоматики.
5. Эксплуатационные требования к реле первого класса надёжности. Особенности конструкции реле первого класса надёжности.
6. Параметры и характеристики реле.
7. Обозначения реле.
8. Конструктивные способы изменения временных параметров реле.
9. Схемотехнические способы изменения временных параметров реле.
10. Приборы релейного действия. Логические элементы.
11. Элементы пневмо- и гидроавтоматики.
12. Классификация и обзор исполнительных устройств автоматики и телемеханики.
13. Общие сведения о системах автоматики и телемеханики.
14. Классификация способов управления удаленными объектами.
15. Структура и принцип действия телемеханической системы.
16. Классификация систем телемеханики.
17. Классификация структур телемеханических сетей.
18. Требования к системам телемеханики и их основные характеристики.
19. Обзор способов получения телемеханических сигналов.
20. Виды селекции.
21. Кодирование и декодирование данных. Общие понятия и определения.

5 КУРС

ВОПРОСЫ К ЗАЩИТЕ КУРСОВОЙ РАБОТЫ ПО ДИСЦИПЛИНЕ

1. Основные понятия и определения.
2. Классификация систем автоматического регулирования по различным признакам.
3. Структура систем автоматического регулирования с различными принципами управления.
4. Классификация объектов регулирования по различным признакам.
5. Математические модели объектов регулирования.
6. Получение характеристик объекта регулирования по его разгонной характеристике.
7. Законы регулирования: двухпозиционное регулирование.
8. Законы регулирования: трехпозиционное регулирование.
9. Законы регулирования: многопозиционное регулирование.
10. Законы регулирования: П-регуляторы.
11. Законы регулирования: И-регуляторы.
12. Законы регулирования: Д-регуляторы.
13. Законы регулирования: ПИ-регуляторы.
14. Законы регулирования: ПД-регуляторы.
15. Законы регулирования: ПИД-регуляторы.
16. ШИМ-регуляторы.
17. Основные характеристики элементов систем автоматики.
18. Устойчивость систем автоматического регулирования.
19. Качество регулирования. Показатели качества регулирования.
20. Типовые процессы регулирования.
21. Определение типа регулятора, настройка типового регулятора на реализацию типового процесса регулирования.

ВОПРОСЫ К ЭКЗАМЕНУ ПО ДИСЦИПЛИНЕ

1. Общие сведения о системах автоматики и телемеханики.
2. Классификация способов управления удаленными объектами.
3. Структура и принцип действия телемеханической системы.
4. Классификация систем телемеханики.
5. Классификация структур телемеханических сетей.
6. Требования к системам телемеханики и их основные характеристики.
7. Обзор способов получения телемеханических сигналов.
8. Виды селекции.
9. Кодирование и декодирование данных. Общие понятия и определения.
10. Основные характеристики помехозащитных кодов.
11. Обыкновенный код: характеристики, техническая реалиация кодирующих и декодирующих устройств.
12. Общие сведения об избыточных кодах.
13. Кодовое расстояние, минимальное кодовое расстояние.
14. Код с проверкой чётности: характеристики, техническая реализация кодирующих и декодирующих устройств.
15. Равновесный код: характеристики, техническая реализация кодирующих и декодирующих устройств.
16. Общие сведения о корелляционных кодах.
17. Код с суммированием: характеристики, техническая реализация кодирующих и декодирующих устройств.
18. Код Хемминга: характеристики, техническая реализация кодирующих и декодирующих устройств.
19. Код Бауэра: характеристики, техническая реализация кодирующих и декодирующих устройств.
20. Модифицированный код Бауэра: характеристики, техническая реализация кодирующих и декодирующих устройств.
21. Модифицированный код Хемминга: характеристики, техническая реализация кодирующих и декодирующих устройств.
22. Обзор циклических кодов.
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