Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении
промежуточной аттестации по дисциплине (модулю)

«Общий курс беспилотных транспортных систем»
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1. Понятие беспилотной транспортной системы. Основные термины и определения.
2. История развития беспилотных транспортных систем.
3. Классификация беспилотных транспортных систем по видам транспорта.
4. Уровни автоматизации управления транспортными средствами.
5. Архитектура беспилотной транспортной системы.
6. Основные компоненты беспилотного транспортного средства.
7. Датчики и сенсоры беспилотных транспортных систем.
8. Системы навигации и позиционирования беспилотного транспорта.
9. Технологии компьютерного зрения в беспилотных транспортных системах.
10. Искусственный интеллект и машинное обучение в управлении беспилотным транспортом.
11. Алгоритмы принятия решений в беспилотных транспортных системах.
12. Планирование маршрута и траектории движения беспилотного транспортного средства.
13. Системы связи и обмена данными в беспилотных транспортных системах.
14. Взаимодействие беспилотного транспортного средства с инфраструктурой.
15. Интеллектуальные транспортные системы и их роль в развитии беспилотного транспорта.
16. Беспилотные автомобильные транспортные средства: особенности и направления применения.
17. Беспилотный железнодорожный транспорт: особенности автоматизации и управления движением.
18. Беспилотные летательные аппараты: классификация, назначение и области применения.
19. Беспилотные водные транспортные средства: особенности функционирования.
20. Роботизированные складские и логистические транспортные системы.
21. Безопасность беспилотных транспортных систем. Основные виды рисков.
22. Функциональная безопасность беспилотных транспортных систем.
23. Кибербезопасность беспилотных транспортных систем.
24. Надежность и отказоустойчивость беспилотных транспортных средств.
25. Правовое регулирование применения беспилотного транспорта в Российской Федерации.
26. Испытания и сертификация беспилотных транспортных средств.
27. Цифровые двойники и моделирование беспилотных транспортных систем.
28. Перспективы развития беспилотного транспорта в транспортной отрасли.
29. Проблемы внедрения беспилотных транспортных систем в существующую транспортную инфраструктуру.
