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Очная 

 

Общие сведения о дисциплине (модуле). 

Целями освоения дисциплины (модуля) являются: 

- знакомство студентов с конструктивными особенностями и методами 

проектирования подъемно-транспортных машин, роботов и манипуляторов; 

- изучение принципа действия, устройства, технических характеристик 

подъемно-транспортных машин, роботов и манипуляторов. 

Задачами дисциплины (модуля) являются: 

- овладение знаниями об общем устройстве подъемно-транспортных 

машин, роботов и манипуляторов; 

- овладение знаниями в области теоретических и экспериментальных 

научных исследований при разработке новых конструкций подъемно-

транспортных машин, роботов и манипуляторов. 

Общая трудоемкость дисциплины (модуля) составляет 4 з.е. (144 

академических часа(ов). 

 


