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1. Цели освоения учебной дисциплины 

 

Целью освоения учебной дисциплины «Теория механизмов и машин» является 

формирование у обучающихся компетенций в соответствии с федеральным 

государственным образовательным стандартом высшего образования по специальности 

23.05.03«Подвижной состав железных дорог» и приобретение ими: 

- знаний об основных видах механизмов и методах их теоретического и 

экспериментального исследования; 

- умений выполнять расчеты механических устройств и их элементов с использованием 

методов математического анализа, моделирования, современных информационных 

технологий и прикладного программного обеспечения..  

- навыками использования методов теоретического и экспериментального исследования 

механических устройств и их элементов при анализе и синтезе механизмов. 

2. Место учебной дисциплины в структуре ОП ВО 

Учебная дисциплина "Теория механизмов и машин" относится к блоку 1 

"Дисциплины (модули)" и входит в его базовую часть. 

3. Планируемые результаты обучения по дисциплине (модулю), соотнесенные с 

планируемыми результатами освоения образовательной программы 

Процесс изучения дисциплины направлен на формирование следующих 

компетенций: 

ОПК-1 способностью применять методы математического анализа и 

моделирования, теоретического и экспериментального исследования 

ОПК-13 владением основами расчета и проектирования элементов и устройств 

различных физических принципов действия 

4. Общая трудоемкость дисциплины составляет 

3 зачетные единицы (108 ак. ч.). 

5. Образовательные технологии 

Образовательные технологии, используемые при обучении по дисциплине "Теория 

механизмов и машин", направлены на реализацию компетентностного подхода и широкое 

использование в учебном процессе активных и интерактивных форм проведения занятий в 

сочетании с внеаудиторной работой с целью формирования и развития профессиональных 

навыков студентов. При проведении учебных занятий по дисциплине "Теория механизмов 

и машин" основными видами образовательных технологий являются лекционно-

семинарско-зачетная система и исследовательские методы обучения (в лабораторном 

практикуме). При реализации образовательной программы с применением электронного 

обучения используются информационно-коммуникационные технологии: система 

дистанционного обучения, видео-конференц связь, сервис для вебинаров, интернет-

ресурсы. Самостоятельная работа студентов организована с использованием 

традиционных и интерактивных образовательных технологий. К традиционным видам 

работы относятся самостоятельное изучение и конспектирование отдельных тем учебной 

литературы, связанных с разделом; работа со справочной и специальной литературой; 

решение типовых задач; тестирование в межсессионный период; подготовка к текущему и 

промежуточному контролю; выполнение курсовой работы. К интерактивным технологиям 

относятся работа с базами данных, информационно-справочными и поисковыми 

системами; проведение интерактивных консультаций и вебинаров по тематике курсовой 



работы с использованием технологий СДО. Комплексное использование в учебном 

процессе всех выше названных технологий стимулирует личностную интеллектуальную 

активность, познавательные процессы, способствует формированию компетенций, 

которыми должен обладать будущий выпускник.. 

6. Содержание дисциплины (модуля), структурированное по темам (разделам) 

 

РАЗДЕЛ 1 

Раздел 1. Виды механизмов и их классификация 

 

 

Основные понятия: машина, механизм, деталь, звено, кинематическая пара, 

кинематическая цепь, классификация кинематических пар, степень свободы механизма; 

основные виды механизмов: - их классификация, функциональные возможности и области 

применения. 

 

Курсовая работа 

 

РАЗДЕЛ 2 

Раздел 2. Анализ механизмов 

 

 

Основные методы кинематического, силового и динамического анализа механизмов, 

разработка кинематических схем, динамических и математических моделей механизмов и 

машин, трение в кинематических парах и КПД механизмов, определение основных 

параметров силовых приводов машин и механизмов. 

 

Курсовая работа, выполнение ЛР 

 

РАЗДЕЛ 3 

Раздел 3. Синтез механизмов 

 

 

Синтез зубчатых, кулачковых и плоских рычажных механизмов. 

 

Курсовая работа, выполнение ЛР 

 

РАЗДЕЛ 4 

Раздел 4. Неравномерность движения механизмов 

 

 

Средняя скорость и коэффициент неравномерности движения механизма, назначение 

маховика и методы определения момента инерции, уравновешивание вращающихся 

звеньев, основы теориии регулирования. 

 

Курсовая работа 



 

РАЗДЕЛ 5 

допуск к зачету 

 

защита ЛР 

 

РАЗДЕЛ 6 

допуск к зачету 

 

защита КР 

 

Зачет 

 

Зачет 

 

Тема: Курсовая работа 

 


