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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ 

 

Целью освоения учебной дисциплины «Электропривод в устройствах железнодорожной 

автоматики и телемеханики» является формирование у обучающихся следующих 

профессиональных компетенций в соответствии с федеральными государственными 

образовательными стандартами по специальности «Системы обеспечения движения 

поездов»: 

 

- знать принципы проектирования, эксплуатации и технического обслуживания 

электроприводов в станционных системах железнодорожной автоматики, других системах 

обеспечения движения поездов; отечественный и зарубежный опят разработки 

электроприводов для систем железнодорожной автоматики. 

- уметь оценивать технические характеристики, проводить структурный синтез, 

кинематический и динамический анализ электроприводов. 

- навыки расчета основных электротехнических характеристик электропривода, 

электромагнитных расчетов.  

  



2. МЕСТО УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ В СТРУКТУРЕ ОП ВО 

 Учебная дисциплина "Электропривод в устройствах железнодорожной автоматики 

и телемеханики" относится к блоку 1 "Дисциплины (модули)" и входит в его вариативную 

часть. 

2.1. Наименования предшествующих дисциплин 

 Для изучения данной дисциплины необходимы следующие знания, умения и 

навыки, формируемые предшествующими дисциплинами: 

2.1.1. Электрические машины: 

Знания: устройство, теорию работы и характеристики электрических машин, способы их 

экспериментального определения.конструкцию, принцип действия и эксплуатационные 

характеристики электроприводов, используемых в железнодорожном хозяйстве;– 

нормативные документы регламентирующими порядок эксплуатации электрических 

машин на тяговых подстанциях, в электроприводах и оборудовании устройств 

автоматики, телемеханики и связи на железнодорожном транспорте.  

Умения: осуществлять моделирование процесса работы электрических машин, исходя из 

предъявляемых эксплуатационных требований.– с учетом характеристик, параметров и 

условий работы электрических машин , применять их на тяговых подстанциях, в 

электроприводах и оборудовании устройств автоматики, телемеханики и связи на 

железнодорожном транспорте. 

Навыки: – навыками выбора типа и мощности трансформаторов и двигателей в 

электроприводах и оборудовании устройств автоматики, телемеханики и связи на 

железнодорожном транспорте, для оборудования тяговых подстанций, подвижного 

состава и оборудования предприятий железнодорожного транспорта (депо, ремонтных 

заводов и других).- способами регулирования режимных параметров эксплуатации 

электрических машин;- представлениями о направлениях совершенствования 

конструкции, технологии производства, а также эксплуатации и ремонта электрических 

машин.  

2.2. Наименование последующих дисциплин 

 Результаты освоения дисциплины используются при изучении последующих 

учебных дисциплин: 

2.2.1. Станционные системы автоматики и телемеханики (дополнительные 

разделы) 

 

  



3. ПЛАНИРУЕМЫЕ РЕЗУЛЬТАТЫ ОБУЧЕНИЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ (МОДУЛЮ), 

СООТНЕСЕННЫЕ С ПЛАНИРУЕМЫМИ РЕЗУЛЬТАТАМИ ОСВОЕНИЯ 

ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ 

В результате освоения дисциплины студент должен: 

№ 

п/п 
Код и название компетенции Ожидаемые результаты 

1 ОПК-3 способностью приобретать новые 

математические и естественнонаучные 

знания, используя современные 

образовательные и информационные 

технологии 

Знать и понимать: задачи и методы 

кинематического, динамического и 

электротехнического расчета электроприводов в 

устройствах железнодорожной автоматики.  

 

Уметь: проводить кинематический и динамический 

анализ, структурный синтез электроприводов. 

 

Владеть: навыками проведения кинематических, 

динамических и электротехнических расчетов 

электроприводов. 

2 ОПК-4 способностью понимать сущность и 

значение информации в развитии 

современного информационного общества, 

сознавать опасности и угрозы, возникающие 

в этом процессе, соблюдать основные 

требования информационной безопасности, 

в том числе защиты государственной тайны 

и коммерческих интересов 

Знать и понимать: основные типы элекроприводов, 

структуры, характеристики; 

особенности построения электроприводов; 

 

 

Уметь: использовать стандартные подходы при 

использовании электроприводов; 

 

Владеть: навыками работы с электроприводами, 

используя современные информационные 

технологии; 

3 ПК-1 способностью использовать в 

профессиональной деятельности 

современные информационные технологии, 

изучать и анализировать информацию, 

технические данные, показатели и 

результаты работы систем обеспечения 

движения поездов, обобщать и 

систематизировать их, проводить 

необходимые расчеты 

Знать и понимать: эксплуатационные и технические 

требования, предъявляемые к электроприводам 

различных устройств железнодорожной автоматики. 

 

Уметь: проводить электротехнические и 

электромагнитные расчеты, технические показатели 

электроприводов различных устройств 

железнодорожной автоматики. 

 

Владеть: навыками сопоставления и сравнительного 

анализа электроприводов по техническим и 

эксплуатационным показателям. 

  



4. ОБЪЕМ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) В ЗАЧЕТНЫХ ЕДИНИЦАХ И 

АКАДЕМИЧЕСКИХ ЧАСАХ 

4.1. Общая трудоемкость дисциплины составляет: 

3 зачетные единицы (108 ак. ч.). 

4.2. Распределение объема учебной дисциплины на контактную работу с 

преподавателем и самостоятельную работу обучающихся 

 
Количество часов 

Вид учебной работы 

Всего по 

учебному 

плану 

Семестр 

5 

Контактная работа 13 13,35 

Аудиторные занятия (всего): 13 13 

В том числе: 
  

лекции (Л) 4 4 

практические (ПЗ) и семинарские (С) 8 8 

Контроль самостоятельной работы (КСР) 1 1 

Самостоятельная работа (всего) 86 86 

Экзамен (при наличии) 9 9 

ОБЩАЯ трудоемкость дисциплины, часы: 108 108 

ОБЩАЯ трудоемкость дисциплины, зач.ед.: 3.0 3.0 

Текущий контроль успеваемости (количество и вид текущего 

контроля) 
КРаб (1) 

КРаб 

(1) 

Виды промежуточной аттестации (экзамен, зачет) ЭК ЭК 

  



4.3. Содержание дисциплины (модуля), структурированное по темам 

(разделам) 

№ 

п/п 

С
ем

ес
тр

 
Тема (раздел) 

учебной 

дисциплины 

Виды учебной деятельности в часах/  

в том числе интерактивной форме 

Формы 

текущего 

контроля 

успеваемости и 

промежу-

точной 

аттестации Л
 

Л
Р

 

П
З

 

К
С

Р
 

С
Р

 

В
се

го
 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 

1 5 Раздел 1 

Раздел 1. 

Классификация 

электроприводов 

железнодорожной 

автоматики  

 

1.1.Виды устройств 

и технических 

средств 

железнодорожной 

автоматики. 

Структурные и 

кинематические 

схемы устройств. 

Электропривод как 

главный 

исполнительный 

механизм, 

обеспечивающий 

функциональное 

назначение 

устройств 

автоматики. 

Эксплуатационные 

и технические 

требования, 

предъявляемые к 

электроприводам 

различных 

устройств 

железнодорожной 

автоматики.  

 

1.2. 

Электроприводы 

стрелочные. 

Назначение, 

режимы работы. 

Схемы установки на 

стрелку. 

особенности 

стрелочных 

электроприводов 

ЭЦ и ГАЦ. 

Специальные 

требования по 

обеспечению 

безопасности 

движения поездов. 

Особенности 

конструкций 

1/0    20 21/0 ,  

выполнение К 



№ 

п/п 

С
ем

ес
тр

 

Тема (раздел) 

учебной 

дисциплины 

Виды учебной деятельности в часах/  

в том числе интерактивной форме 

Формы 

текущего 

контроля 

успеваемости и 

промежу-

точной 

аттестации Л
 

Л
Р

 

П
З

 

К
С

Р
 

С
Р

 

В
се

го
 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 

стрелочных 

электроприводов 

для ГАЦ и 

скоростного 

движения поездов. 

 

1.3. Переездные 

шлагбаумы и 

устройства 

заградительные 

переездные. 

Назначение, 

режимы работы. 

Специальные 

требования по 

обеспечению 

безопасности 

движения на 

переездах. 

2 5 Раздел 2 

Раздел 2. Основные 

понятия построения 

электроприводов  

 

2.1. Структурный 

синтез 

электроприводов. 

Механизм, звено 

механизма, 

кинематическая 

пара. Кулачковые 

запирающие 

механизмы. 

Кинематические 

схемы. Составление 

кинематических 

схем. основные 

виды механизмов, 

применяемых в 

электроприводах 

железнодорожной 

автоматики. 

 

2.2. 

Кинематический 

анализ 

электроприводов. 

Задачи 

ктнематического 

анализа. Методы 

проведения 

кинематического 

расчета. 

Передаточное 

число. Тяговое 

1/0  8/4  28 37/4 ,  

выполнение К 



№ 

п/п 

С
ем

ес
тр

 

Тема (раздел) 

учебной 

дисциплины 

Виды учебной деятельности в часах/  

в том числе интерактивной форме 

Формы 

текущего 

контроля 

успеваемости и 

промежу-

точной 

аттестации Л
 

Л
Р

 

П
З

 

К
С

Р
 

С
Р

 

В
се

го
 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 

усилие (момент). 

Время 

срабатывания. 

Прочностные 

расчеты узлов 

деталей механизма. 

 

2.3. Динамический 

анализ 

электроприводов. 

Условия 

кинетостатической 

определимости 

ктнематических 

цепей. Планы сил. 

Силы трения. 

Определение 

коэффициента 

полезного действия 

звена, механизма и 

электропривода в 

целом. Угол 

давления. 

Исследование 

динамики 

запирания в 

кулачковых 

механизмах. 

 

2.4. 

Электротехнические 

расчеты. 

Определение и 

расчет основных 

электротехнических 

характеристик 

двигателя 

(потребляемая 

мощность, 

номинальный и 

максимальный 

момент, частота 

вращения и др.). 

Определение 

оптимального 

радиуса управления 

электроприводом по 

недублированным 

жилам кабеля. 

Схемы запуска 

электродвигателей. 

Расчет пусковых 

сопротивлений, 

емкости. 

Электромагнитные 



№ 

п/п 

С
ем

ес
тр

 

Тема (раздел) 

учебной 

дисциплины 

Виды учебной деятельности в часах/  

в том числе интерактивной форме 

Формы 

текущего 

контроля 

успеваемости и 

промежу-

точной 

аттестации Л
 

Л
Р

 

П
З

 

К
С

Р
 

С
Р

 

В
се

го
 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 

расчеты. 

3 5 Раздел 3 

Раздел 3. Анализ 

конструкций 

стрелочных 

приводов  

 

3.1. Отечественные 

стрелочные 

электроприводы. 

Стрелочный 

электропривод СП-

6М. Стрелочный 

электропривод 

ВСП-150. 

Стрелочный 

электропривод 

ВСП-2х150Д. 

Стрелочный 

электропривод 

ВСП-220. 

 

3.2. Зарубежные 

стрелочные 

электроприводы. 

Стрелочный 

электропривод S 

700К фирмы 

Siemens. 

Стрелочный 

электропривод S 90 

фирмы Siemens. 

Стрелочный 

электропривод ЕР 6. 

Стрелочный 

электропривод S 

700 фирмы Siemens. 

Стрелочный 

электропривод JEA 

73 фирмы Ericson. 

Стрелочный 

электропривод WA 

600 фирмы Bauart 

WSSB. Стрелочный 

электропривод L 90 

ирмы Sasib. 

Стрелочный 

электропривод 

WCHT-72 фирмы 

Western-Cullen-

Heyes. Стрелочный 

электропривод UIC 

60 фирмы Brel. 

Стрелочные 

электроприводы L 

1/0    30 31/0 ,  

Выполнение К 



№ 

п/п 

С
ем

ес
тр

 

Тема (раздел) 

учебной 

дисциплины 

Виды учебной деятельности в часах/  

в том числе интерактивной форме 

Формы 

текущего 

контроля 

успеваемости и 

промежу-

точной 

аттестации Л
 

Л
Р

 

П
З

 

К
С

Р
 

С
Р

 

В
се

го
 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 

700Н и L 710Н 

фирмы Lorenz. 

Стрелочный 

электропривод 

ЕЕА-4. Стрелочный 

электропривод 

фирмы Ebiswitch. 

Стрелочный 

электропривод 

фирмы Smartway 

ТМ МЕТ. 

4 5 Раздел 4 

Раздел 4. Типовые 

технические 

решения по 

устройствам и 

схемам управления 

электроприводами в 

эксплуатации  

 

4.1. Схемы 

установки 

стрелочных 

электроприводов на 

стрелочном 

переводе. 

Гарнитура. 

Внешние 

замыкатели 

остряков и 

подвижный 

сердечников 

крестовин. 

Динамические 

характеристики 

схем установки 

электроприводов на 

стрелке при проходе 

подвижного 

состава. 

Двухпроводная 

схема управления и 

контроля стрелкой. 

Пятипроводная 

схема управления 

стрелкой. 

Бесконтактная 

схема управления 

стрелочным 

электроприводом. 

 

4.2. Схемы 

установки 

перездных 

1/0    8 9/0 ,  

выполнение К 



№ 

п/п 

С
ем

ес
тр

 

Тема (раздел) 

учебной 

дисциплины 

Виды учебной деятельности в часах/  

в том числе интерактивной форме 

Формы 

текущего 

контроля 

успеваемости и 

промежу-

точной 

аттестации Л
 

Л
Р

 

П
З

 

К
С

Р
 

С
Р

 

В
се

го
 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 

автошлагбаумов и 

устройств 

заградительных 

(УЗП) на переезде. 

Схема управления 

переездными 

автошлагбаумами. 

Типовая схема 

работы 

автоматической 

перездной 

сигнализации 

(АПС) с 

устройствами УЗП. 

 

4.3. Перспективные 

технические 

решения по 

установке и схемам 

управления 

электроприводами в 

эксплуатации. 

5 5 Раздел 5 

допуск к экзамену  

   1/0  1/0 ,  

защита К 

6 5 Экзамен       9/0 ЭК 

7 5 Раздел 8 

Контрольная работа  

     0/0 КРаб 

8  Экзамен        ,  

Экз 

9  Всего:  4/0  8/4 1/0 86 108/4  

 

  



4.4. Лабораторные работы / практические занятия 

Лабораторные работы учебным планом не предусмотрены. 

Практические занятия предусмотрены в объеме 8 ак. ч. 

№ 

п/п 

№  

семестра 

Тема (раздел) 

учебной дисциплины 
Наименование занятий 

Всего ча- 

сов/ из них  

часов в 

интерак- 

тивной  

форме 

1 2 3 4 5 

1 

5 Раздел 2. Основные 

понятия построения 

электроприводов 

Определение и расчет основных 

электротехнических характеристик двигателя. 

 

4 / 4 

2 

5 Раздел 2. Основные 

понятия построения 

электроприводов 

Определение оптимального радиуса управления 

электроприводом по недублированным жилам 

кабеля. 

 

4 / 0 

ВСЕГО:   8 / 4 

 

4.5. Примерная тематика курсовых проектов (работ) 

 

Курсовые проекты (работы) не предусмотрены. 

  



5. ОБРАЗОВАТЕЛЬНЫЕ ТЕХНОЛОГИИ 

 

В соответствии с требованиями федерального государственного образовательного 

стандарта высшего профессионального образования для реализации компетентностного 

подхода и с целью формирования и развития профессиональных навыков студентов по 

усмотрению преподавателя в учебном процессе могут быть использованы в различных 

сочетаниях активные и интерактивные формы проведения занятий, включая: Лекционные 

занятия. Информатизация образования обеспечивается с помощью средств новых 

информационных технологий - ЭВМ с соответствующим периферийным оборудованием; 

средства и устройства манипулирования аудиовизуальной информацией; системы 

машинной графики, программные комплексы (операционные системы, пакеты 

прикладных программ).Лабораторные занятия. Информатизация образования 

обеспечивается с помощью средств новых информационных технологий - ЭВМ с 

соответствующим периферийным оборудованием; виртуальные лабораторные работы. 

Практические занятия. Информатизация образования обеспечивается с помощью средств 

новых информационных технологий - ЭВМ с соответствующим периферийным 

оборудованием; системы машинной графики, программные комплексы (операционные 

системы, пакеты прикладных программ).Самостоятельная работа. Дистанционное 

обучение - интернет-технология, которая обеспечивает студентов учебно-методическим 

материалом, размещенным на сайте академии, и предполагает интерактивное 

взаимодействие между преподавателем и студентами. Контроль самостоятельной работы. 

Использование тестовых заданий, размещенных в системе «Космос», что предполагает 

интерактивное взаимодействие между преподавателем и студентами 



6. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДЛЯ САМОСТОЯТЕЛЬНОЙ 

РАБОТЫ ОБУЧАЮЩИХСЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ (МОДУЛЮ) 

№ 

п/п 

№  

семестра 

Тема (раздел) 

учебной дисциплины 

Вид самостоятельной работы студента. 

Перечень учебно-методического 

обеспечения для самостоятельной работы 

Всего  

часов 

1 2 3 4 5 

1 5 Раздел 1. 

Классификация 

электроприводов 

железнодорожной 

автоматики 

самостоятельное изучение и 

конспектирование отдельных тем учебной 

литературы, связанных с разделом; работа 

со справочной и специальной литературой; 

подготовка к текущему и промежуточному 

контролю литературой [осн.:1, доп.: 1] 

 

20 

2 5 Раздел 2. Основные 

понятия построения 

электроприводов 

самостоятельное изучение и 

конспектирование отдельных тем учебной 

литературы, связанных с разделом; работа 

со справочной и специальной литературой; 

подготовка к текущему и промежуточному 

контролю; решение заданий из контрольной 

работы [осн.:1, доп.: 1,3] 

 

28 

3 5 Раздел 3. Анализ 

конструкций 

стрелочных приводов 

самостоятельное изучение и 

конспектирование отдельных тем учебной 

литературы, связанных с разделом; работа 

со справочной и специальной литературой; 

подготовка к текущему и промежуточному 

контролю[осн.:1, доп.: 1,2,3,4] 

 

30 

4 5 Раздел 4. Типовые 

технические решения 

по устройствам и 

схемам управления 

электроприводами в 

эксплуатации 

самостоятельное изучение и 

конспектирование отдельных тем учебной 

литературы, связанных с разделом[осн.:1, 

доп.: 1,2,3,4] 

 

8 

ВСЕГО:  86 

  



7. ПЕРЕЧЕНЬ ОСНОВНОЙ И ДОПОЛНИТЕЛЬНОЙ ЛИТЕРАТУРЫ, 

НЕОБХОДИМОЙ ДЛЯ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

7.1. Основная литература 

№ 

п/п 
Наименование Автор (ы) 

Год и место издания 

Место доступа 

Используется 

при изучении 

разделов, 

номера 

страниц 

1 Устройства 

железнодорожной 

автоматики, 

телемеханики и 

связи. Часть 1 

[Электронный 

ресурс] : учебник. 

Шалягин Д.В. 2006, Электрон.дан.,М. : УМЦ ЖДТ (Учебно-

методический центр по образованию на 

железнодорожном транспорте).Режим доступа: 

http://e.lanbook.com/books/element.php?pl1_id=59144 

— Загл. с экрана.  

 

Используется 

при изучении 

разделов, 

номера 

страниц 1(3-

25), 2(29-38), 

3(49-68), 

4(70-90) 

 

7.2. Дополнительная литература 

№ 

п/п 
Наименование Автор (ы) 

Год и место издания 

Место доступа 

Используется 

при изучении 

разделов, 

номера 

страниц 

2 Станционные 

системы 

автоматики 

[Электронный 

ресурс] : 

учебник 

Рогачева И.Л., 

Варламова А.А., 

Леонтьев А.В. 

2007, Электрон.дан., М. : УМЦ ЖДТ (Учебно-

методический центр по образованию на 

железнодорожном транспорте). Режим доступа: 

http://e.lanbook.com/books/element.php?pl1_id=59962 

— Загл. с экрана.  

 

Используется 

при изучении 

разделов, 

номера 

страниц 

3(30-46), 

4(47-78) 

 

8. ПЕРЕЧЕНЬ РЕСУРСОВ ИНФОРМАЦИОННО-ТЕЛЕКОММУНИКАЦИОННОЙ 

СЕТИ "ИНТЕРНЕТ", НЕОБХОДИМЫЕ ДЛЯ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

(МОДУЛЯ) 

 

1. Официальный сайт РОАТ – http://www.rgotups.ru/ru/ 

2. Официальный сайт МИИТ – http://miit.ru/ 

3. Электронные расписания занятий – http://appnn.rgotups.ru:8080/scripts/B23.exe/R01 

4. Система дистанционного обучения «Космос» – http://stellus.rgotups.ru/ 

5. Официальный сайт библиотеки РОАТ – http://lib.rgotups.ru/ 

6. Поисковые системы «Яндекс», «Google» для доступа к тематическим информационным 

ресурсам. 

9. ПЕРЕЧЕНЬ ИНФОРМАЦИОННЫХ ТЕХНОЛОГИЙ, ПРОГРАММНОГО 

ОБЕСПЕЧЕНИЯ И ИНФОРМАЦИОННЫХ СПРАВОЧНЫХ СИСТЕМ, 

ИСПОЛЬЗУЕМЫХ ПРИ ОСУЩЕСТВЛЕНИИ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОГО ПРОЦЕССА 

ПО ДИСЦИПЛИНЕ (МОДУЛЮ) 

 

Программное обеспечение должно позволять выполнить все предусмотренные учебным 

планом виды учебной работы по дисциплине «Электропривод в устройствах 

железнодорожной автоматики и телемеханики»: теоретический курс, практические 

занятия, задания на контрольную работу, тестовые и экзаменационные вопросы по курсу. 

Все необходимые для изучения дисциплины учебно-методические материалы объединены 



в Учебно-методический комплекс и размещены на сайте университета: 

http://www.rgotups.ru/ru/. 

 

- Программное обеспечение для выполнения практических заданий включает в себя 

специализированное прикладное программное обеспечение, а также программные 

продукты общего применения 

- Программное обеспечение для проведения лекций, демонстрации презентаций и ведения 

интерактивных занятий: Microsoft Office 2003 и выше. 

- Программное обеспечение, необходимое для оформления отчетов и иной документации: 

Microsoft Office 2003 и выше. 

- Программное обеспечение для выполнения текущего контроля успеваемости: Браузер 

Internet Explorer 6.0 и выше. 

 

Учебно-методические издания в эектронном виде: 

 

1. Каталог электронных пособий в системе дистанционного обучения «Космос» – 

http://stellus.rgotups.ru/ - «Вход для зарегистрированных пользователей» - «Ввод логина и 

пароля доступа» - «Просмотр справочной литературы» - «Библиотека». 

2. Каталог учебно-методических комплексов дисциплин – http://www.rgotups.ru/ru/chairs/ - 

«Выбор кафедры» - «Выбор документа» 

10. ОПИСАНИЕ МАТЕРИАЛЬНО ТЕХНИЧЕСКОЙ БАЗЫ, НЕОБХОДИМОЙ ДЛЯ 

ОСУЩЕСТВЛЕНИЯ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОГО ПРОЦЕССА ПО ДИСЦИПЛИНЕ 

(МОДУЛЮ) 

 

Для проведения аудиторных занятий и самостоятельной работы требуется: 

1. Рабочее место преподавателя с персональным компьютером, подключённым к сетям 

INTERNET и INTRANET. 

2. Специализированная лекционная аудитория с мультимедиа аппаратурой и 

интерактивной доской. 

3. Компьютерный класс с кондиционером. Рабочие места студентов в компьютерном 

классе, подключённые к сетям INTERNET и INTRANET 

4. Для проведения практических занятий: компьютерный класс; кондиционер; 

компьютеры с минимальными требованиями - Pentium 4, ОЗУ 4 ГБ, HDD 100 ГБ, USB 2.0. 

11. МЕТОДИЧЕСКИЕ УКАЗАНИЯ ДЛЯ ОБУЧАЮЩИХСЯ ПО ОСВОЕНИЮ 

ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

 

В процессе освоения дисциплины студенты должны посетить лекции и практические 

занятия, выполнить контрольную работу в соответствии с учебным планом, получить 

зачет по контрольной работе и сдать экзамен. 

1. Указания (требования) для выполнения контрольной работы. 

1.1. Методические рекомендации по выполнению контрольной работы размещены в 

системе «КОСМОС» или студент получает у преподавателя в начале установочной 

сессии. 

1.2. Контрольная работа должна быть выполнена в установленные сроки 

и оформлена в соответствии с утверждёнными требованиями, которые приведены в 

методических рекомендациях. 

1.3. Выполнение контрольной работы рекомендуется не откладывать на 

длительный срок: решить большую часть задач имеет смысл практически после 

аудиторных занятий, пока хорошо помнишь то, что было рассказано на лекции. 

При таком подходе возникает возможность получить оперативную очную 



консультацию у лектора в течение периода прохождения сессии. 

1.4. Если возникают трудности по выполнению контрольной работы, можно получить 

консультацию по решению у преподавателя между сессиями. 

1.5. В установленные сроки производится защита контрольных работ по изучаемому 

теоретическому материалу. 

2. Указания для освоения теоретического материала и сдачи экзамена 

2.1. Обязательное посещение лекционных занятий по дисциплине с конспектированием 

излагаемого преподавателем материала в соответствии с расписанием занятий. 

2.2. Получение в библиотеке рекомендованной учебной литературы и электронное 

копирование конспекта лекций, презентаций и методических рекомендаций 

по выполнению курсовой работы из системы "КОСМОС". 

2.3. Копирование (электронное) перечня вопросов к экзамену по дисциплине, а также 

списка рекомендованной литературы из рабочей программы дисциплины, которая 

размещена в системе «КОСМОС». 

2.4. Рекомендуется следовать советам лектора, связанным с освоением предлагаемого 

материала, провести самостоятельный Интернет - поиск информации (видеофайлов, 

файлов-презентаций, файлов с учебными пособиями) по ключевым словам курса и 

ознакомиться с найденной информацией при подготовке к экзамену по дисциплине. 

2.5. После проработки теоретического материала согласно рабочей программе курса 

необходимо подготовить ответы на вопросы для защиты контрольной работы и вопросы к 

экзамену. 

2.6. Студент допускается до сдачи экзамена, если выполнена и защищена контрольная 

работа. 


