Примерные оценочные материалы, применяемые при проведении промежуточной аттестации по дисциплине (модулю) 
«Теоретическая механика»

Перечень вопросов для проведения зачета. 
Для успешной сдачи промежуточной аттестации требуется ответить на 3 вопроса.
1. Поясните понятия сила, линия действия силы. 
2. Как вы понимаете проекция силы на ось. Проекция силы на плоскость. 
3. Алгебраической момент силы относительно центра (точки). 
4. Что называется связями, перечислите виды связей. 
5. Аксиома освобождения от связей. 
6. Реакция связи, ее направление и точка приложения. 
7. Дайте определение: равнодействующая системы сил. 
8. Нахождение равнодействующей R системы сходящихся сил графическим способом (правило параллелограмма и векторного многоугольника) и координатным способом
9. Момент силы относительно оси, его вычисление. 
10. Теорема о параллельном переносе силы.
11. Способы задания движения точки. Скорость и ускорение точки при координатном способе задания движения.
12. Естественный способ задания движения точки. Связь между естественным и координатным способами задания движения.
13. Скорость и ускорение точки при векторном и естественном способах задания движения.
14. Типы движения твердого тела. Поступательное движение. Теорема о траекториях, скоростях и ускорениях точек твердого тела.
15. Вращательное движение твердого тела. Закон вращательного движения, скорость и ускорение тела при его вращательном движении. Уравнения равномерного и равнопеременного вращения.
16. Теорема о скоростях точек плоской фигуры и ее следствия.
17. Теорема о мгновенном центре скоростей. Способы нахождения мгновенного центра скоростей.
18. Теорема об ускорениях точек тела при плоском движении. Мгновенный центр ускорений.
19. Сложное движение точки. Скорости и ускорения точек при сложном движении.
20. Теорема о сложении ускорений при сложном движении. Способы нахождения ускорения Кориолиса.
21. Законы классической механики.
22. Дифференциальные уравнения движения материальной точки.
23. Две основные задачи динамики и их решение.
24. Общие теоремы динамики точки. Количество движения точки. 
25. Импульс силы 
26. Теорема об изменении количества движения точки в дифференциальной и интегральной формах.  
27. Работа силы. Мощность.
28. Механическая система. Масса системы, центр масс, радиус-вектор и координаты центра масс.
29. Кинетическая энергия механической системы. 
30. Дифференциальные уравнения движения механической системы.





