Примерные оценочные материалы, 
применяемые в промежуточной аттестации по дисциплине (модулю) «Системы позиционирования и навигации на высокоскоростном железнодорожном транспорте»

Вопросы к зачету:

1 Задачи, связанные с позиционированием на высокоскоростном железнодорожном транспорте.
2 Одометрические системы на железнодорожном транспорте.
3 Электронные карты и практика их применения.
4 Общие вопросы определения пространственных координат и навигация железнодорожного подвижного состава.
5 Локальные методы позиционирования.
6 История развития глобальных навигационных спутниковых систем. 
7 Нормативное обеспечение в области глобальных навигационных спутниковых систем. 
8 Архитектура глобальных навигационных спутниковых систем. 
9 Принципы определения пространственных координат объекта с использованием глобальных навигационных спутниковых систем. 
10 Факторы, оказывающие влияние на точность определения пространственных координат. 
11 Шкалы времени.
12 Системы координат в глобальных навигационных спутниковых системах. 
13 Общие сведения о траекторном движении навигационных спутников.
14 Классификация методов позиционирования. 
15 Относительный метод измерения и определение высотных отметок с помощью глобальных навигационных спутниковых систем.
16 Требования к сигналам, применяемым в глобальных навигационных спутниковых системах. 
17 Математическое описание радиосигналов и навигационных сообщений. 
18 Фазоманипулированные сигналы в глобальных навигационных спутниковых системах. 
19 Навигационные сообщения в глобальных навигационных спутниковых системах.
20 Архитектура и этапы развития системы ГЛОНАСС. 
21 Система координат в ГЛОНАСС. 
22 Частотно-временное обеспечение ГЛОНАСС. 
23 Шкалы времени ГЛОНАСС. 
24 Наземный сегмент системы ГЛОНАСС. 
25 Состав и функции подсистемы контроля и управления ГЛОНАСС. 
26 Эфемеридное обеспечение подсистемы контроля и управления ГЛОНАСС. 
27 Радиосигналы в ГЛОНАСС. 
28 Характеристика модулирующих последовательностей в ГЛОНАСС. 
29 Навигационные сообщения в ГЛОНАСС. 
30 Навигационные спутники в ГЛОНАСС. 
31 Принципы построения аппаратуры потребителей ГЛОНАСС. 
32 Основные узлы аппаратуры потребителей ГЛОНАСС и их характеристики.
33 Общая характеристика глобальной навигационной спутниковой системы GPS. 
34 Принципы формирования сигналов в системе GPS. 
35 Системы Галилео и Бейдоу. 
36 Перспективы развития мировых глобальных навигационных спутниковых систем.
37 Контроль местоположения и скорости движения подвижного состава с использованием глобальных навигационных спутниковых систем. 
38 Использование информации от спутниковых систем для нужд бортовых систем. 
39 Выбор трассы прокладки железнодорожной линии при строительстве с использованием глобальных навигационных спутниковых систем. 
40 Формирование отчетной документации при строительстве с использованием глобальных навигационных спутниковых систем. 
41 Мониторинг геометрии пути и состояния объектов инфраструктуры с использованием глобальных навигационных спутниковых систем. 
42 Создание и ведение геоинформационных систем. 
43 Требования к точности позиционирования различных объектов на железнодорожном транспорте в плане и по высоте. 
44 Опыт применения глобальных навигационных спутниковых систем на примере проекта Московского центрального кольца.
45 Методы коррекции ошибок глобальных навигационных спутниковых систем.
46 Относительные методы коррекции ошибок глобальных навигационных спутниковых систем (дифференциальные и разностные). 
47 Референцные станции. 
48 Построение геодезической опорной (реперной) сети.  
49 Стандарты систем с дифференциальной коррекцией. 
50 Кинематика в реальном времени (RTK).  

Контрольные вопросы к практическим работам:

1 Устройство классических датчиков угла поворота.
2 Устройство бесконтактных датчиков угла поворота.
3 Принцип работы классических датчиков угла поворота.
4 Принцип работы бесконтактных датчиков угла поворота.
5 Погрешность определения пройденного расстояния с использованием одометрических систем.
6 Методы компенсации ошибки пройденного расстояния в одометрических системах.
7 Понятие электронной карты. 
8 Принцип построения электронной карты. 
9 Особенности позиционирования и навигации железнодорожного подвижного состава на раздельных пунктах, имеющих путевое развитие.
10 Теоретические сведения об абсолютном методе спутникового позиционирования. 
11 Применение аппаратуры потребителя глобальной навигационной спутниковой системы основных характеристик сеанса наблюдений.
12 Характеристики аппаратуры глобальной навигационной спутниковой системы. 
13 Порядок выбора характеристик и типа аппаратуры потребителя с учетом особенности задачи.
14 Конструкция и основные особенности антенн, применяемых в системах определения пространственных координат.
15 Программное обеспечение RTKLIB. 
16 Обработка спутниковых наблюдений тремя методами (абсолютным, относительным и PPP) 
17 Формат RTCM. 
18 Протокол NTRIP. 
19 Порядок выполнения съемки в реальном режиме времени (RTK).

